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Achtung

Vor Installation, Inbetriebnahme und Wartung sind die entsprechenden
Handbucher im ganzen durchzulesen.

Alle Anweisungen die die Anlage und die Sicherheit betreffen, missen
unbedingt befolgt werden.

P

Gefahr

Nichtbefolgen der Anweisung kann zu Personen- und/oder Sachschaden
fahren.

>

Achtung!
Hoch-
spannung

P

Gefahr

Vor der Inbetriebnahme ist folgendes zu beachten:

Vor Beginn einer Installation an der Anlage, ist diese spannungsfrei zu
schalten!

Kabelabschirmung und Stromversorgungsanschitisse entsprechend der
Europaischen Richtlinie beziiglich EMV verwenden.

Uberprifung der Funktion vorhandener Schutz und Uberwachungs-
systeme.

P

Gefahr

Um Schaden an Anlage und Personen zu vermeiden, mussen folgende
Uberwachungs- und Schutzsysteme vorhanden sein:

vom Drehzahlregler unabhangiger Uberdrehzahlschutz
Ubertemperaturschutz

Bei Generatoranlagen zuséatzlich:
Uberstromschutz

Schutz vor Fehlsynchronisation bei zu grof3er Frequenz-, Spannungs-, o-
der Phasendifferenz

Ricklei stungsschutz

Ursachen fiir Uberdrehzahl kénnen sein:

Ausfall der Spannungsversorgung

Ausfall des Kontrollgerétes oder dessen Zusatzgeréte
Ausfal des Stellgerétes

Schwergangigkeit- und Festklemmen des Gestanges




Achtung

Bei elektronisch geregelter Einspritzung (MVC) ist folgendes zusatz-
lich zu beachten:

Bel Common Rail Systemen muss fur jede Injektorleitung ein separa-
ter mechanischer Durchflussbegrenzer vorhanden sein.

Bel Pumpe-Leitung-Dise- (PLD) und Pumpe-Duse- (PDE) Systemen
darf die Treibstofffreigabe erst durch die Steuerkolbenbewegung des
Magnetventils ermoglicht werden. Dadurch wird bei Verharren des
Steuerkolbens die Treibstoffzuf ihrung zur Einspritzdiise verhindert.

>

Achtung

Die Beispiele, Daten und alle tbrigen Informationen in diesem Handbuch
dienen ausschliefdlich dem Zweck der Unterweisung und sollten fir keine
spezielle Anwendung eingesetzt werden, ohne dass der Anwender
unabhangige Tests und Uberpriifungen durchgefuhrt hat.

P

Gefahr

Unabhingige Tests und Uberpriifungen sind von besonderer Bedeutung
bei allen Anwendungen, bel denen ein fehlerhaftes Funktionieren zu
Personen- oder Sachschéaden fuhren kann.

HEINZMANN Ubernimmt keine Garantie, weder ausdrticklich noch
stillschweigend, dal? die Beispiele, Daten oder sonstigen Informationen
in diesem Handbuch fehlerfrei sind, Industriestandards entsprechen o-
der den Bedurfnissen irgendeiner besonderen Anwendung gentigen.

HEINZMANN lehnt ausdriicklich die stillschweigende Garantie fir die
Marktfahigkeit oder die Eignung flr einen speziellen Zweck ab, auch
fur den Fall, dass HEINZMANN auf einen speziellen Zweck aufmerk-
sam gemacht wurde oder dass im Handbuch auf einen speziellen Zweck
hingewiesen wird.

HEINZMANN lehnt jede Haftung fur mittelbare und unmittelbare
Schéaden sowie fir Begleit- und Folgeschaden ab, die sich aus irgendei-
ner Verwendung der in diesem Handbuch enthaltenen Beispiele, Daten
oder sonstigen Informationen ergeben.

HEINZMANN Ubernimmt keine Gewahr fr die Konzeption und Pla-
nung der technischen Gesamtanlage. Dies ist Sache des Betreibers bzw.
deren Planer und Fachingenieure. Es liegt auch in deren Verantwor-
tungsbereich zu Uberprifen, ob die Leistungen unserer Geréte dem an-
gestrebten Zweck geniligen. Der Betreiber ist auch fur eine ordnungs-
gemdl3e Inbetriebnahme der Gesamtanlage verantwortlich.
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1 Sicherheitshinweise und die dafiir verwendeten Symbole

1 Sicherheitshinweise und die dafiir verwendeten Symbole

In der folgenden Druckschrift werden konkrete Sicherheitshinweise gegeben, um auf die nicht
zu vermeidenden Restrisiken beim Betrieb der Maschine hinzuweisen. Diese Restrisiken
beinhalten Gefahren fir

Personen
Produkt und Maschine
Umwelt.

Die in der Druckschrift verwendeten Symbole sollen vor allem auf die Sicherheitshinweise
aufmerksam machen!

Dieses Symbol weist darauf hin, dass vor alem mit Gefahren fir Maschine,
Material und Umwelt zu rechnen ist.

>

Achtung

Dieses Symbol weist darauf hin, dass vor allem mit Gefahren fir Personen
zu rechnen ist. (Lebensgefahr, Verletzungsgefahr)

B

Gefahr
Dieses Symbol weist darauf hin, dass vor allem mit Gefahren durch elektri-
sche Hochspannung zu rechnen ist. (L ebensgefahr)
Achtung!
Hoch-
spannung
® Dieses Symbol kennzeichnet keine Sicherheitshinweise, sondern gibt wichti-
1 ge Hinweise zum besseren Verstandnis der Funktionen. Diese sollten unbe-
dingt beachtet und eingehalten werden. Der Text ist hierbei kursiv gedruckt.
Hinweis

Das wichtigste Ziel der Sicherheitshinweise besteht darin, Personenschaden zu verhin-
dern!

Steht vor einem Sicherheitshinweis das Warndreieck mit der Unterschrift ,, Gefahr”, so sind
deshalb Gefahren fir Mensch, Maschine, Material und Umwelt nicht ausgeschlossen.

Steht vor einem Sicherheitshinweis das Warndreieck mit der Unterschrift ,, Achtung” soist
jedoch nicht mit Gefahren fir Personen zu rechnen.

Digitalregler Helenos fiir Lokomotivbetrieb 1
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1 Sicherheitshinweise und die dafiir verwendeten Symbole

Das jeweils verwendete Symbol kann den Text des Sicherheitshinweises nicht ersetzen.
Der Text ist daher immer vollstandig zu lesen!

In dieser Druckschrift befinden sich vor dem Inhaltsverzeichnis Hinweise, die
unter anderen zur Sicherheit dienen. Diese missen vor einer Inbetriebnahme o-
der Wartung unbedingt durchgelesen werden!

1.1 Grundlegende SicherheitsmaRnahmen bei Normalbetrieb

e Die Anlage darf nur von dafir ausgebildeten und befugten Personen bedient werden,
die die Betriebsanleitung kennen und danach arbeiten kénnen!

e Vor dem Einschalten der Anlage Uberprifen und sicherstellen, dass
- sich nur befugte Personen im Arbeitsbereich der Maschine aufhalten.
- niemand durch das Anlaufen der Maschine verletzt werden kann!

e Vor jedem Motorstart die Anlage auf sichtbare Schaden Uberprifen und sicherstellen,
dass sie nur in einwandfreiem Zustand betrieben wird! Festgestellte Méangel sofort
dem V orgesetzten melden!

e Vor jedem Motorstart Material/Gegensténde aus dem Arbeitsbereich der Anla
ge/Motor entfernen, dass nicht erforderlich ist!

e Vor jedem Motorstart prifen und sicherstellen, dass ale Sicherheitseinrichtungen ein-
wandfrei funktionieren!

1.2 Grundlegende SicherheitsmaRnahmen bei Wartung und Instandhaltung

e Vor der Ausfihrung von Wartungs- oder Reparaturarbeiten den Zugang zum Arbeits-
bereich der Maschine fir unbefugte Personen sperren! Hinweisschild anbringen oder
aufstellen, das auf die Wartungs- oder Reparaturarbeit aufmerksam macht!

e Vor Wartungs- und Reparaturarbeiten den Hauptschalter fur die Stromversorgung aus-
schalten und mit einem Vorhangeschlof3 sichern!. Der Schitissel zu diesem Schloss muss
in Handen der Person sein, die die Wartungs- oder Reparaturarbeit ausfihrt!

e Vor Wartungs- und Reparaturarbeiten sicherstellen, dal3 alle eventuell zu berihrende Tei-
le der Maschine sich auf Raumtemperatur abgekuhlt haben und spannungsfrei sind!

e Lose Verbindungen wieder befestigen!
o Beschadigte Leitungen/Kabel sofort austauschen!

2 Digitalregler Helenos fiir Lokomotivbetrieb
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e Schaltschrank stets geschossen halten! Zugang ist nur befugten Personen mit Schlls-
sel/Werkzeug erlaubt!

Schaltschrénke und andere Gehéuse von elektrischen Ausriistungen zur Reinigung nie-
mals mit einem Wasserschlauch abspritzen!

1.3 Vor Inbetriebnahme nach Wartungs- oder Reparaturarbeiten

o Geltste Schraubverbindungen auf festen Sitz prifen.

e Sicherstellen, dass das Reglergestéange wieder angebaut ist und alle Kabel wieder ange-
schlossen sind.

e Sicherstellen, dass alle Sicherheitseinrichtungen der Anlage einwandfrei funktionieren!

Digitalregler Helenos fiir Lokomotivbetrieb 3
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2 Erweiterter Lokomotivbetrieb

Fur den Digitalregler der Baureihe HELENOS gelten die in der Basisinformation 2000 be-
schriebenen Funktionen (Lokomotivbetrieb (Kapitel 12)). Zusétzlich zu den Basisfunktionen
sind fir den erweiterten Lokomotivbetrieb folgende Funktionalitdten vorhanden:

e CAN Communication

0 Freigabe Erregungssignal (Parameter 2840) immer Uber CAN. Im TestBench-
Mode Uber einen Digitaleingang, bei CAN Ausfall iber einen Digitaleingang
falls redundant verkabelt (Parameter 840 zugewiesen).

0 Schleuderschutzsignal (Parameter 2818) immer Uber CAN. Im TestBench-
Mode Uber einen Digitaleingang, bei CAN Ausfall iber einen Digitaleingang
falls redundant verkabelt (Parameter 818 zugewiesen).

0 Motor-Stop-Signal (Parameter 2810) sowohl tber CAN als auch be redun-
danter Verkabelung (Parameter 810 zugewiesen) Uber einen Digitaleingang.

e TestBench-Mode

e Erregungssignal (Parameter 2840) as Ein-/Ausschalter fur die ladedruckabhangige
Flllungsbegrenzung. Erregungssignal = 1 - Fullungsbegrenzung eingeschalten

e Oltemperaturabhangiger Oldruck (Oldruckwarn-/-abschaltkurve)
e Temperaturabhangige L eistungsbegrenzung

e Engine speed decreasing ramp at load

e Blink-Code fur die Fehleranzeige

4 Digitalregler Helenos fiir Lokomotivbetrieb
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2 Erweiterter Lokomotivbetrieb

2.1 CAN Kommunikation

Fur die Kommunikation zwischen Customer-Modul (CM) und Digitalregler (DC) sind fur
das Heinzmann-CAN-Protokoll nachfolgende Telegramme festgelegt. Um die Telegramme
senden und empfangen zu kdnnen muss der Parameter 4406 CanCommCMOn = 1 sein. Die
Verwendung der vom Customer Modul empfangenen Daten wird Uber Parameter 2407
CANorWiredValues angezeigt.

2407 CANorWiredValues = 1 CAN-Schalterfunktionen

2407 CANorWiredValues =0 Schalterfunktionen tiber Digitaleingange

Liegt ein CAN-Fehler an, so werden die Daten nicht mehr tber den CAN bezogen, son-
dern automatisch von den Analog- und Digitaleingangen. Auch nach einem , Selbstreini-
gen” des CAN-Fehlers werden die Werte weiterhin Uber die Analog- und Digitaleingange
bezogen, bis ein Reset oder Fehlerldschen (DcDesk 2000 Funktionstaste F11 oder Uber
Schalterfunktion ,, ErrorReset*) durchgefihrt wurde. Danach werden die Werte bel aktivem
CAN wieder vom Customer Modul bezogen.

Die Uber CAN zu sendenden Telegramme werden nach der Initialisierung einmal gesendet.
Danach werden die Telegramme nur noch gesendet, wenn sich an den zu Gbermittelnden
Daten etwas gedndert hat. Um das Senden und Empfangen auf einen Timeout Uberprifen
zu kénnen, muss mindestens jede Sekunde ein LifeSign in beide Richtungen (vom DC zum
CM und vom CM zum DC) gesendet werden.

2.1.1 Telegramm 1 (von DC zu CM)

Identifier: 03 04 01 01 hex
byte 0 byte 1 byte 2 byte 3 byte 4 byte 5 byte 6 byte 7
parameter | parameter | parameter | parameter | parameter | parameter | parameter | parameter
7
6|
5]
7 2000 2000 2300 2300 2904 2904 2600 2600
21 high-byte | low-byte | high-byte | low-byte | high-byte | low-byte | high-byte | low-byte
3
2|
1]
0|
engine speed actuator position boost pressure excitation setpoint

Digitalregler Helenos firr Lokomotivbetrieb
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2.1.2 Telegramm 2 (von DC zu CM)

Identifier: 03 04 01 02 hex
byte 0 byte 1 byte 2 byte 3 byte 4 byte 5 byte 6 byte 7
parameter | parameter | parameter | parameter | parameter | parameter | parameter | parameter
7
6
i 2907 2907 2912 2912 2909 2909 2905 2905
= 4 high-byte | low-byte | high-byte | low-byte | high-byte | low-byte | high-byte | low-byte
3
2]
1
0
coolant water temp. at | coolant water temp. at |  oil temp at engine oil pressure at engine
engine output boost air cooler input input
2.1.3 Telegramm 3 (von DC zu CM)
Identifier: 03 04 01 03 hex
byte 0 byte 1 byte 2 byte 3 byte 4 byte 5 byte 6 byte 7
parameter | parameter | parameter | parameter | parameter | parameter | parameter | parameter
. 3071 3063
CAN-Com. -
(time out) Digi-I03
6 | o 078 | 3070 | 3062
ntem RAM Test | CANBus | Digi-102
Exception
3037
3093 3085 3077 3061 3053 Cool. Water
5 Stack Over- Power Program Digi-101. Actuator Temp. at
flow Supply Test g Difference boost air
Warning
3076
4 Parameter
Storage
S| 5| 3001 3075 N
DataLogic Clear Flash . x
Adjustment
5 3090 3050 3034
Checksum Oil Temp.
Data Feedback Warning
3065
1 1SO Comm-
Line
3032
Cool. Water
o | 3088 3064 | I Termp. &
Processor Digi-104 o engine
Reference
output
Warning
Error Code (Parameter 3095 — 3032)

Digitalregler Helenos fir Lokomotivbetrieb
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2.1.4 Telegramm 4 (von DC zu CM)

Identifier: 03 04 01 04 hex

byte 0 byte 1 byte 2 byte 3 byte 4
parameter parameter parameter parameter parameter
3031
7 | Oil Press.
Emerg. Stop
3030 3014
& Qil Press. Oil Temp. at
Warning engine input
Sensor
3005
5 Setpoint 1
CAN
Comm.
3012 3004
Cool. Water | Over Speed
4 Temp. at
engine
output
Sensor
<13
3010 3002
2 Oil Pressure | PickUp 2
Sensor
3017 3009 3001 3801
Cool. Water | Boost Press. PickUp 1 common alarm
Temp. at Senosr signal
1 Boost Air 1 =common
Sensor adarm
0= no common
adarm
NOT 3800
governor ready
signa
0 1 = governor
ready
0 = governor not
ready

Error Code (Parameter 3031 — 3000)

wird gesendet

wird nicht gesendet

Digitalregler Helenos firr Lokomotivbetrieb
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2.1.5 Telegramm 5 (von CM zu DC)

Identifier: 00 04 C1 05 hex

byte 0 byte 1 byte 2
parameter | parameter parameter
7
6
5
4
3
2900 2900
= high-byte | low-byte 2818
Q slide protection
2 on/off
1=on
0 = off
2810
1 engine stop
1 =stop
0 =running
2840
0 excitation on/off
1 =on
0 = off
analog speed setpoint
wird gesendet

wird nicht gesendet

Bitte beachten:

e AlleWerte sind in internem Wertebereich angegeben! (siehe Tab.1 fur die Um-
rechnung von internem nach externem Wertebereich)

e DieTelegramme von DC zu CM werden alle 16 Millisekunden gesendet, aller-
dings nur wenn sich mindestens ein Wert im Telegramm geéndert hat. Damit soll
die Belastung des CAN-Busses verringert werden

e DieTelegramme von CM zu DC sollten alle 16 -.20 Millisekunden gesendet wer-
den.

e Werden keine Datentelegramme gesendet, so muss spétestens nach einer Sekunde
ein Life-Sign gesendet werden. Das Life-Sign muss in beide Richtungen DC zu
CM und CM zu DC gesendet werden.

8 Digitalregler Helenos fiir Lokomotivbetrieb
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Parameter interner Wertebereich | externer Wertebereich

2000 engine speed 0-—65535 0,0-4000,0 /min
2300 actuator position 0-65535 0,0-100,0 %
2600 excitation setpoint 0—-65535 0,0-100,0 %
2810 engine stop 0-1 0-1
2818  dide protection 0-1 0-1
2840  excitation on/off 0-1 0-1
2900 analog speed setpoint 0-—65535 0,0-100,0 %
2904  boost pressure 0—65535 0,00 — 5,00 bar
2905 oil pressure at engine input 0-—-65535 0,00 — 10,00 bar
2907  coolant water temp. at engine output 0—65535 -100,0-1000,0 °C
2909 oil temp. at engine input 0-—-65535 -100,0-1000,0 °C
2912  coolant water temp. at boost air cooler 0—65535 -100,0-1000,0 °C
3800 emergency adarm 0-1 0-1
3801 common alarm 0-1 0-1
3000 — error code 0-1 0-1
3095

Tab. 1 Umrechung von internem zu externem Wertebereich

Digitalregler Helenos fiir Lokomotivbetrieb 9
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2.2 Test-Bench Mode

Fur den erweiterten Lokomotivbetrieb existiert ein Prifstandsbetrieb. Dieser Prufstandsbe-
trieb (Test-Bench Mode) ist insbesondere dazu gedacht, ohne CAN zu arbeiten. Der Prif-
standsbetrieb kann Uber Parameter 4770 TestBenchOn = 1 aktiviert werden. Nach Aktivie-
ren des Parameters missen zunéchst die Parameter gespeichert (F6) und dann ein Reset
durchgefuihrt werden, um den Test-Bench Mode zu aktivieren. In dem Test-Bench Mode
werden die Sensoren und Schalterfunktionen nicht Gber CAN, sondern Uber die Verkabe-
lung (Analog- und Digitaleingange) erhalten. Parameter 2407 CANorWiredValues zeigt
aktuell an, ob CAN- oder verkabelte Werte verwendet werden.

2407 CANorWiredValues = 1 CAN-Schalterfunktionen
2407 CANorWiredValues =0 Schalterfunktionen tiber Digitaleingange

2.3 Drehzahlsollwert

Der Drehzahlsollwert wird vom Customer-Modul per CAN zum Drehzahlregler Ubertra-
gen. Gleichzeitig kbnnen den Parametern 819 — 822 FunctNotch3 — 0 auch Digitaleingange
zugewiesen sein. Fur den Fahrstufenbetrieb muss der Parameter 5350 LocoSetpointlMode
= 0 san. Ist der Test-Bench Mode aktiv (4770 TestBenchOn = 1), die CAN-
Kommunikation nicht eingeschaltet (4406 CanCommCMOn = 0), oder liegt ein CAN-
Fehler an, so wird der Sollwert abhangig von Parameter 5350 LocoSetpointlMode ermit-
telt:

e 5350 LocoSetpointlMode =0 Fahrstufenschalter
e 5350 LocoSetpointlMode =1 analoges Signal
e 5350 LocoSetpointlMode = 2 digitales Potentiometer

Ist der Test-Bench Mode nicht aktiv (4770 TestBenchOn = 0), die CAN-Kommunikation
funktioniert einwandfrel und das Senden und Empfangen vom Customer-Modul ist einge-
schaltet (4406 CanCommCMOn = 1), so wird stets der Uber CAN empfangene Drehzahl-
sollwert verwendet. Wird der Sollwert Uber CAN empfangen, so ist die Einstellung des Pa-
rameters 5350 LocoSetpointlMode irrelevant. Der Gber CAN empfangene Sollwert kann
im Parameter 2900 Setpoint1Extern abgelesen werden.

Soll nach einem CAN-Ausfall (CAN-Fehler) der Sollwert wieder vom Customer-Modul
bezogen werden, ist es zwingend notwendig einen Reset oder Fehlerldschen (F11) durch-
zufihren. Parameter 2407 CANorWiredValues zeigt an, ob der Wert Gber CAN oder Uber
die Verkabelung bezogen wird.

10 Digitalregler Helenos fiir Lokomotivbetrieb
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2.4 Freigabe Erregungssignal

Die Schalterfunktion fur das Erregungssignal 2840 SwitchExcitationOn wird vom Custo-
mer-Modul per CAN zum Digitalregler Ubertragen. Gleichzeitig kann dem zugehérigen
Parameter 840 FunctExcitationOn noch ein Digitaleingang zugewiesen sein. Solange die
Ubertragung per CAN aktiv ist (4406 CanCommCMOn = 1 und 4770 TestBenchOn = 0),
wird der vom Customer-Modul per CAN Ubertragene Wert verwendet. Bei inaktivem CAN
(4406 CanCommCMOnN = 0 oder 4770 TestBenchOn = 1 oder CAN-Fehler) wird zunéachst
gepruft, ob dem Parameter fir die Schalterfunktion, Parameter 840 FunctExcitationOn, ein
Digitaleingang zugewiesen ist. Ist dies der Fall, so wird das Ein- und Ausschalten des Er-
regungssignals Gber den entsprechenden Digitaleingang verwirklicht. Ist jedoch kein Digi-
taleingang zugewiesen, so wird der zuletzt gultige CAN-Wert beibehalten.

Soll nach einem CAN-Ausfal (CAN-Fehler) die Schalterfunktion wieder vom Customer-
Modul bezogen werden, ist es zwingend notwendig einen Reset oder Fehlerléschen (F11)
durchzufihren. Parameter 2407 CANorWiredValues zeigt an, ob der Wert Glber CAN oder
Uber die Verkabelung bezogen wird.

2.5 Schleuderschutz

Die Schalterfunktion fur den Schleuderschutz 2818 SwitchSlide wird vom Customer-
Modul per CAN zum Digitalregler Ubertragen. Gleichzeit kann dem zugehotrigen Parame-
ter 818 FunctSlide noch ein Digitaleingang zugewiesen sein. Solange die Ubertragung per
CAN aktiv ist (4406 CanCommCMOn = 1 und 4770 TestBenchOn = 0), wird der vom
Customer-Modul per CAN Ubertragene Wert verwendet. Bei inaktivem CAN (4406 Can-
CommCMOn = 0 oder 4770 TestBenchOn = 1 oder CAN-Fehler) wird zun&chst gepriift, ob
dem Parameter fur die Schalterfunktion, Parameter 818 FunctSlide, ein Digitaleingang zu-
gewiesen ist. Ist dies der Fall, so wird das Ein- und Ausschalten des Schleuderschutzes U-
ber den entsprechenden Digitaleingang verwirklicht. Ist jedoch kein Digitaleingang zuge-
wiesen, so wird der zuletzt gultige CAN-Wert beibehalten.

Soll nach einem CAN-Ausfal (CAN-Fehler) die Schalterfunktion wieder vom Customer-
Modul bezogen werden, ist es zwingend notwendig einen Reset oder Fehlerléschen (F11)
durchzufthren. Parameter 2407 CANorWiredValues zeigt an, ob der Wert Gber CAN oder
Uber die Verkabelung bezogen wird.

2.6 Motor-Stop-Signal

Die Schalterfunktion fir das Motor-Stop-Signal 2810 SwitchEngineStop wird vom Custo-
mer-Modul per CAN zum Digitalregler Ubertragen. Gleichzeit kann dem zugehérige Para-
meter 810 FunctEngineStop noch ein Digitaleingang zugewiesen sein. Fur das Motor-Stop
Signal werden stets alle vorhanden Quellen gleichzeitig verwendet, d.h. sowohl ein Motor-
Stop Uber CAN als auch ein Motor-Stop Uber den Digitaleingang werden ausgewertet. Bel

Digitalregler Helenos fiir Lokomotivbetrieb 11
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inaktivem CAN (4406 CanCommCMOn = O oder 4770 TestBenchOn = 1 oder CAN-
Fehler) wird ausschliefdlich die Gber den Digitaleingang (840 FunctExcitationOn) ermittel-
te Schalterfunktion verwendet.

Bel einem CAN-Ausfall wird ein evtl. angelegener Motor-Stop ausgewertet und der Motor
angehaten. Das Uber CAN empfangene Bit wird nach Stillstand des Motors wieder ge-
|6scht, so dass der Motor wieder gestartet werden kann.

Soll nach einem CAN-Ausfal (CAN-Fehler) die Schalterfunktion wieder vom Customer-
Modul bezogen werden, ist es zwingend notwendig einen Reset oder Fehlerléschen (F11)
durchzufthren. Parameter 2407 CANorWiredValues zeigt an, ob der Wert Gber CAN oder
Uber die Verkabelung bezogen wird.

2.7 Ladedruckabhéangige Fullungsbegrenzung

Die ladedruckabhangige Begrenzungskennlinie bestimmt die maximal zuldssige Kraft-
stoffmenge (Regelweg und damit Drehmoment), die der Motor bei einem bestimmten La-
dedruck erhalten darf. Uber einen Ladedrucksensor wird der aktuelle Ladedruck (2904
BoostPressure) gemessen und anhand der Kennlinie die zugehérige maximale Fullung be-
rechnet.

FULLUNG $
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Abb. 1: Ladedruckabhangige Fillungsbegrenzung
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Die Werte fir die Kennlinien befinden sich auf folgenden Parameternummern:
6400 bis 6409 BoostLimit:p(x) L adedruckwerte fur Ladedruck-Kurve
6420 bis 6429 BoostLimit:f(x) Fallungswerte fir Ladedruck-Kurve

Fir die Parametrierung der ladedruckabhangigen Begrenzungskennlinie stehen bis zu 10
Wertepaare zur Verfigung. Ein Wertepaar setzt sich zusammen aus einem Ladedruckwert
und einem Fullungswert mit gleichem Index. Zwischen zwei benachbarten Wertepaaren
berechnet der Regler den zugehdrigen Wert.

Die Aktivierung der Kennlinie erfolgt mit dem Parameter 4710 BoostLimitOn = 1. Zusétz-
lich muss zur Aktivierung noch die Freigabe des Erregungssignals erfolgt sein 2840 Swit-
chExcitationOn = 1.

2.8 KuhImitteltemperatursensoren

Es stehen zwei unterschiedliche K thlmitteltemperatursensoren zur Verfligung:
e KuhImitteltemperatur an Motor-Ausgang
e KuhImitteltemperatur am Ladel uftkihler

Die Zuweisung der Eingadnge zu den Sensoren erfolgt Uber die Parameter 907 As-
signin_ColTempEOQOut und 912 Assignin_ColTempBAir. Die Anzeige der aktuellen Kihl-
mitteltemperatur erfolgt Gber die Parameter 2907 CoolantTempEngineOut und 2912 Coo-
lantTempBoostAir.

Uber die Parameter 1007 SubstCoolantTempEOut und 1012 SubstCoolantTempBAir kon-
nen Ersatzwerte angegeben werden, mit denen der Regler bel Ausfall des Sensors weiter-
arbeitet. Mit den Parametern 5007 SubstOrLastColTmpEOut und 5012 SubstOr-
LastColTmpBAir wird gewdahlt, mit welchem Wert der Regler nach Ausfall des Sensors
weliterarbeitet. Es besteht weiterhin die Mdglichkeit, Uber die Parameter 5047 HoldOrRes-
CoolTmpEOut und 5052 HoldOrResCool TmpBAir zu entscheiden, wie der Regler reagie-
ren soll, wenn der Fehler selbsténdig wieder verschwindet (z.B. Wackelkontakt in der
Verkabelung). Falls der zugehodrige Parameter auf 1 gesetzt ist, wird der Fehler als selbst-
haltend angesehen. Der Regler reagiert also nicht darauf wenn der Sensormesswert wieder
in den gultigen Bereich kommt. Bei O wird der Fehler wieder zuriickgesetzt und mit dem
aus dem Sensor kommenden Signal weitergearbeitet.

Die Parameter 3012 ErrCoolantTempEOut und 3017 ErrCoolantTempBAir zeigen einen
Fehler des Kuhlmitteltemperatursensors an. Parameter 3032 ErrCoolTempEOutWarn und
3037 ErrCoolTempBAirWarn zeigen hingegen ein Uberschreiten der in Parameter 510
CoolantTempLimitEOut und Parameter 512 CoolantTempLimitBAir angegebenen Tempe-
raturlimits an. Eingeschaltet wird die Uberwachung der Kiihimitteltemperatur tiber die Pa-
rameter 4510 CoolTempEOutWarnOn und 4512 CoolTempBAirWarnOn.

Digitalregler Helenos fiir Lokomotivbetrieh 13
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Parameter 3112 SerrCoolantTempEOut und 3117 SerrCoolantTempBAir sind Merker fir
das Auftreten der Fehler 3012 ErrCoolantTempEOut und 3017 ErrCoolantTempBAir. Pa-
rameter 3132 SErrCoolTempWarnEOut und 3137 SerrCoolTempWarnBAir sind Merker
fur das Auftreten der Fehler 3032 ErrCoolTempEOutWarn und 3037 ErrCoolTempBAir-
Warn.

Die Parameter 511 ColantTempldleDelayl und 513 ColantTempldleDelay2 bestimmen die
Zeitverzogerung fur temperaturabhangigen Zwangsleerlauf. Aktiviert wird der Zwangs-
leerlauf Uber die Parameter 4511 ColTempEOutWarnldleOn und 4513 ColTempBAirWar-
nidleOn.

2.9 Oltemperaturabhangige Oldruckkorrektur

Um den Oldruck abhangig von der Oltemperatur korrigieren zu kénnen, muss der Parame-
ter 4503 OilPressOilTmpCorrOn = 1 gesetzt sein. Ist die aktuelle Oltemperatur (Parameter
2909 QilTemp) hoher als die Uber Parameter 504 OilPressOilTempMin eingestellte mini-
male Temperatur, so wird der Oldruck korrigiert. Die Korrektur ist abhéngig von der aktu-
ellen Drehzahl, der aktuellen Oltemperatur und dem in Parameter 503 QilPressQil-
TempLimit eingetragenen Wert. Angezeigt wird der korrigiert Oldruck Uber Parameter
2501 OilPressureCorr.

2.10 Temperaturabhéngige Leistungsabsenkung

(bei hohen Fahrstufen und hoher Kuhlmitteltemperatur)

Die temperaturabhangige Leistungsabsenkung wird Uber den Parameter 4650 PowLim-
CoolTmpLimitOn = 1 aktiviert. Ist die aktuelle Drehzahl (Parameter 2000 Speed) grof3er
als die in Parameter 650 PowLimCoolTempSpeed eingetragene Drehzahl und die Kihimit-
teltemperatur am LadeluftkUhler (Parameter 2907 CoolantTempEngineOut) grofier als die
in Parameter 651 PowLimCoolTempLimit eingetragene Temperatur, so wird die Leistungs-
absenkung durchgefhrt. Der fUr die Berechnung benutzte Faktor kann tGber Parameter 652
PowLimCoolTempFactor einstellt werden. Parameter 2645 ExcitCoolLimActive zeigt an,
ob die temperaturabhéngige L el stungsabsenkung durchgefihrt wird.

2645 ExcitCoolTempFactor = 1 L eistungsabsenkung wird durchgefthrt
2645 ExcitCoolTempFactor =0 L eistungsabsenkung wir nicht durchgefhrt

2.11 Drehzahlrampe

Bel dem erweiterten Lokomotivbetrieb kann es erwiinscht sein, dass sich bel einer Soll-
wertanderung die Drehzahl nicht schlagartig andert, sonder langsam dem neuen Sollwert
zugefuhrt wird.

Digitalregler Helenos fir Lokomotivbetrieb
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Der Regler verfugt Uber die Moglichkeit, den Sollwert Uber Rampen zu verzdgern. Die
Grole der Verzogerung ist fur Sollwertzunahme und Sollwertabnahme unabhangig von-
einander einstellbar. Weiterhin kann die Art der Drehzahlrampe Uber die Parameter

4231 SectionalOrFixedRampUp =0 feste Drehzahlrampe
4231 SectionalOrFixedRampUp =1 M ehrbereichsrampe aufwarts
4233 SectionalOrFixedRampDown =0 feste Drehzahlrampe
4233 SectionalOrFixedRampDown =1  Mehrbereichsrampe abwaérts

entschieden werden. Die Rampfunktionen werden mit dem Parameter 4230 SpeedRampOn

aktiviert.

2.11.1 Feste Drehzahlrampe

Die feste Drehzahlrampe hat fir den gesamten Drehzahlbereich die gleiche Ramp-
geschwindigkeit mit der der Sollwert verzégert wird. Die Rampgeschwindigkeiten auf-
waérts und abwarts kbénnen mit den Parametern

230
231

SpeedRampUp Rampgeschwindigkeit fir Aufwértsrampe

SpeedRampDown Rampgeschwindigkeit fir Abwartsrampe

getrennt eingestellt werden. Die Einheit dieser Parameter ist Drehzahlzu- bwz. —
abnahme pro Sekunde. Die Aktivierung beider Rampen erfolgt mit dem Parameter 4230
SpeedRampOn = 1. AulRerdem mussen fur die feste Drehzahlrampe die Parameter 4231
SectOrFixedRampUp = 0 und 4233 SectOrFixedRampDown = 0 sein. Sollte die Rampe
nur in einer Richtung erwunscht sein, ist fir die andere Richtung der Maximalwert
(4000 min'Y/s) einzutragen.

Der durch die Rampe verzogerte Drehzahlsollwert 1&sst sich anhand des Parameters
2032 SpeedSetpRamp ablesen. Der Parameter 2033 SpeedSetpSelect ist der Drehzahl-
sollwert, den die Rampe erreichen soll.

Parametrierbeispiel:

Die Drehzahl soll innerhalb 20 s von 1000 min™ auf 1500 min™ erhéht werden. Dies
entspricht einer Drehzahlzunahme von 500 min™ in 20 s bzw. von 25 min™ pro Sekun-
de. Die Drehzahlverringerung soll ohne Rampe erfolgen.

Nummer Parameter Wert Einheit
230 SpeedRampUp 25 min/s
231 SpeedRampDown 4000 min’/s
Aktivierung:
4230 SpeedRampOn 1

Digitalregler Helenos fiir Lokomotivbetrieb 15
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4231 SectOrFixedRampUp 0
4233 SectOrFixedRampDown 0

2.11.2 Mehrbereichsrampe

Fur bestimmte Anwendungsfalle ist es erwiinscht, dass die Rampgeschwindigkeit nicht
Uber den gesamten Drehzahlbereich gleich ist. Dazu besteht die Mdglichkeit, den vollen
Drehzahlbereich in bis zu 3 Bereiche aufzuteilen, innerhalb derer die Rampgeschwin-
digkeiten jewells separat eingestellt werden konnen. Daher ist die Rampgeschwindig-
keit vom momentanen Drehzahlsollwert 2031 SpeedSetp abhangig.

Die Umschaltpunkte, bei denen sich die Rampgeschwindigkeiten &ndern, werden durch
folgende Parameter bestimmt:

236 SpeedSwitchToRamp2 Umschaltdrehzahl 1
237 SpeedSwitchToRamp3 Umschaltdrehzahl 2
238 SpeedSwitchToRamp4 Umschaltdrehzahl 3

Uber die Parameter 4232 SpeedDepdtRampUpOn und 4234 SpeedDeptRampDownOn
kann eingestellt werden, dass zwischen den einzelnen Umschaltpunkten die Ramp-
geschwindigkeit interpoliert wird.

Die verschiedenen Rampgeschwindigkeiten der Umschaltpunkte, mit denen der Soll-
wert verzégert wird, werden durch folgende Parameter eingestellt:

230 SpeedRampUp Rampgeschwindigkeit aufwarts fur Bereich 1
231 SpeedRampDown Rampgeschwindigkeit abwarts fir Bereich 1
232 SpeedRampUp2 Rampgeschwindigkeit aufwarts fur Bereich 2
233 SpeedRampDown2 Rampgeschwindigkeit abwarts fir Bereich 2
234 SpeedRampUp3 Rampgeschwindigkeit aufwarts fur Bereich 3
235 SpeedRampDown3 Rampgeschwindigkeit abwarts fir Bereich 3

Die Einheit dieser Parameter ist Drehzahlzu- bzw. —abnahme pro Sekunde. Die Aktivie-
rung der Rampen erfolgt mit dem Parameter 4230 SpeedRampOn = 1, die Auswahl der
M ehrbereichsrampe mit den Prametern 4231 SectOrFixedRampUp = 1 und 4233 Sec-
tOrFixedRampDown = 1.

Sollen nur zwei Rampbereiche verwendet werden, dann ist der Umschaltpunkt 2 und 3
Parameter 237 SpeedSwitchToRamp3 und 238 SpeedSwitchToRamp4 auf den Dreh-
zahlmaximalwert zu setzen.

Der durch die Rampe verzogerte Drehzahlsollwert 1&sst sich anhand des Parameters
2032 SpeedSetpRamp ablesen. Der Parameter 2033 SpeedSetpSelect ist der Drehzahl-
sollwert, den die Rampe erreichen soll.

Digitalregler Helenos fir Lokomotivbetrieb
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Zwischen 350 min™ und 700 min™ soll die Abwértsrampe eine Geschwindigkeit 60
min™/s betragen. Zwischen 700 min™ und 1000 min™ soll die Abwértsrampe eine Ge-
schwindigkeit von 25 min™/s betragen. Zwischen 1000 min™* und maximaler Drehzahl
soll die Abwértsrampgeschwindigkeit 20 min'/s betragen. Die Abwartsramp-
geschwindigkeit soll interpolliert werden. Die Aufwartsrampe ist nicht aktiv und soll

eine konstante Geschwindigkeit von 100 min™/s betragen.

Nummer Parameter Wert Einheit
230 SpeedRampUp 100 min/s
231 SpeedRampDown 60 min/s
232 SpeedRampUp?2 100 min/s
233 SpeedRampDown2 25 min/s
234 SpeedRampUp3 100 min/s
235 SpeedRampDown3 20 min/s
236 SpeedSwitchToRamp2 350 min/s
237 SpeedSwitchToRamp3 700 min/s
238 SpeedSwitchToRamp4 1000 min/s

Digitalregler Helenos firr Lokomotivbetrieb
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Aktivierung:
4230  SpeedRampOn 1
4231  SectOrFixedRampUp 0
4232  SpeedDeptRampUpOn 0
4233  SectOrFixedRampDown 1
4234  SpeedDeptRampDownOn 1

2.12 Blink-Code fur Digitalausgéange

Aufgrund der begrenzten Anzahl von Digitalausgangen ist es sinnvoll, die Ausgabe von
Fehlern auf einen Digitalausgang zu beschranken. Um die einzelnen Fehler unterscheiden
zu konnen, gibt es unterschiedliche Blink-Codes. Liegen mehrere Fehler an, so werden die
Blink-Codes der einzelnen Fehler nacheinander ausgegeben. Pro Digitalausgang besteht
die Moglichkeit vier unterschiedliche Fehler auszugeben. Dazu missen in die Parameter
8800 — 8843 DigitalOutx:Param der entsprechenden Digitalausgange die jeweils auszuge-
benden Fehler-Parameternummern eingetragen werden. Die Eingabe der Parameter muss
zwingend aufsteigend, von Param(0) hin zu Param(7) des entsprechenden Digitalausgangs
sein.

Der Blinkcode gliedert sich folgendermal3en auf:

e 2x kurz blinken > Code-Start

e Anzahl des Parameterindex (von 1-4) mal lang Blinken - Blink-Code
Parameter 1 (Param(0)) blinkt 1x lang,
Parameter 2 (Param(1)) blinkt 2x lang,

Parameter 4 (Param(3)) blinkt 4x lang
e 2x kurz blinken - Code-Ende

Um einen Digitalausgang blinken zu lassen, muss bei dem zugehérigen Parameter 4851-
4855 DigitalOutx:Logic eine 80 Hex eingetragen werden.

Parametrierbeispiel:

An Digitalausgang 5 sollen die Fehlermeldungen fiir die Kihimittel- und Oltemperatur
ausgegeben werden. Die einzelnen Fehler sollen dabel unterschieden werden konnen.

Nummer  Parameter zugewiesener Parameter
8840  DigitalOut5:Param(0) 3032 ErrCoolantTempWarn
8841  DigitalOut5:Param(1) 3034 ErrOilTempWarn

Digitalregler Helenos fir Lokomotivbetrieb
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Aktivierung des Blink-Codes

4855  DigitalOut5:Logic 80 Hex

Ergebnis:

Bel anliegendem Fehler sieht der Blink-Code folgendermalien aus:
Fehler Blink-Code
K Uhlmitteltemperatur 2x kurz, 1xlang, 2xkurz
Oltemperatur 2x kurz, 2xlang, 2x kurz

Bel gleichzeitigem Anliegen beider Fehler, werden die Blink-Codes nacheinander aus-
gegeben. Liegt nur ein Fehler an, wird ausschliefdlich der Blink-Code fur diesen Fehler
ausgegeben.

Digitalregler Helenos fiir Lokomotivbetrieh 19
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3 Parameterbeschreibung

3.1 Ubersichtstabelle

In der folgenden Tabelle sind die, fir den erweiterten Lokomotivbetrieb relevanten Para-
meter, in den einzelnen Parametergruppen nebeneinander aufgefiihrt.

Parameter Messwerte Funktionen Kurven
2000(Speed

2031|SpeedSetp
2032|SpeedSetpRamp
2033| SpeedSetpSelect

230|SpeedRampUp 4230(SpeedRampOn
231|SpeedRampDown 4231 |SectOrFixedRampUp
232|SpeedRampUp2 4232|SpeedDepdtRampUpOn
233|SpeedRampDown2 4233 SectOrFixedRampDown
SpeedDepdtRamp-
2 R 42
34|SpeedRampUp3 34 DownOn

235|SpeedRampDown3

236|SpeedSwitchToRamp2
237|SpeedSwitchToRamp3
238|SpeedSwitchToRamp4

2300|ActPos

6400|BoostLimit:p

4406|CanCommCMOn

2407|CANorWiredValues

6420|BoostLimit:f

2501|OilPressureCorr

503|Oil PressOil TempLimit 4503(QOilPressOil TmpCorrOn
504|0ilPressOil TempMin

510|CoolantTempLimitEOut 4510(Cool TempEOQutWarnOn
511|ColantTempldieDelayl 4511(Col TmpEOutWarnldleOn
512|CoolantTempLimitBAir 4512|Cool TempBAirWarnOn
513|ColantTempldieDelay2 4513|Col TmpBAirWarnldieOn

2600|ExcitationSetpoint

20 Digitalregler Helenos fiir Lokomotivbetrieb
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Parameter

Messwerte

Funktionen

Kurven

2645

ExcitCoolLimActive

PowLimCool TmpLimi-

650|PowLimCool TempSpeed 4650 on
651|PowLimCool TempLimit
652|PowL imCool TempFactor
4710|BoostLimitOn
4770(TestBenchOn
810(FunctEngineStop 2810|SwitchEngineStop
818|FunctSlide 2818|SwitchSlide
819|FunctNotch3
820|FunctNotch2
821|FunctNotchl
822|FunctNotchO
840|FunctExcitationOn 2840 SwitchExcitationOn
4851 (DigitalOutl:Logic
4852|Digital Out2:Logic
4853(DigitalOut3:Logic
4854(DigitalOut4:Logic
4855(DigitalOut5:Logic
2900( Setpoint1Extern
2904|BoostPressure
2905|QilPressure
907|Assignin_Col TempEOQut | 2907|CoolantTempEngineOut | 4907 Chan-
gnin P P=ng Type_Cool TmpEOut
2909|0il Temp
. . ) Chan-
912|Assignin_Col TempBAir | 2912|CoolantTempBoostAir 4912

Type_Cool TmpBAir

1007 SubstCoolantTempEOut 5007 |SubsOrL astCol TmpEOut
1012|SubstCoolantTempBAir 3012|ErrCoolantTempEOut 5012(SubsOrLastCol TmpBAir
3017|ErrCoolantTempBAir
3032|ErrCool TempEOutWarn
3037|ErrCool TempBAirWarn
5047 gzidOrR@CoolepE—
5052|HoldOrResCool TmpBAir
3112|SErrCoolant TempEOut
3117|SErrCoolantTempBAir
3132|SErrCool TempWarnEOut

Digitalregler Helenos firr Lokomotivbetrieb
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Parameter

Messwerte

Funktionen

Kurven

3137|SErrCool TempWarnBAir

5350

LocoSetpointlMode

3800|EmergencyAlarm

3801|CommonAlarm

8800|Digital Out1:Param

8810|Digital Out2:Param

8820|Digital Out3:Param

8830|Digital Out4:Param

8840|Digital Out5:Param

Digitalregler Helenos fir Lokomotivbetrieb
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3.2 Parametererlauterung

In der folgenden Tabelle sind die fir den erweiterten Lokomotivbetrieb relevanten Para-
meter und ihre Bedeutung aufgefhrt.

Liste Parameter:

Nr. Name Bedeutung

230 SpeedRampUp
Level: 2 Schrittweite fir steigende Drehzahlrampen
23&?3 0"400&1/12' nl/; (Drehzahlzunahme pro Sekunde)

231 SpeedRampDown
Iég\r/géh' 04000 Umiry SChrittweite fir fallende Drehzahirampen
Seit e(n).' " 15 16. 17 (Drehzahlabnahme pro Sekunde)

232 SpeedRampUp2
Level: 2 . g . .
Beraich: 0..4000 1/min/s Schrittweite fir zweite steigende Drehzahlram-
Seit e(n).' " 16 17 Pen (Drehzahlzunahme pro Sekunde)

233 SpeedRampDown2
Iégrvg.léh_ 0..4000 1/min /i Schrittweite fur zweite fallende Drehzahlrampen
Seit e(n).' " 16. 17 (Drehzahlabnahme pro Sekunde)

234 SpeedRampUp3
Level: 2 Schrittweite fir dritte steigende Drehzahlrampen
2;22(?3 0..4000 1/1r2| nl/; (Drehzahlzunahme pro Sekunde)

235 SpeedRampDown3
Level: 2 . e
Bereich: 0..4000 1/min/s Schrittweite fur dritte fallende Drehzahlrampen
Seit e(n).' " 16. 17 (Drehzahlabnahme pro Sekunde)

236 SpeedSwitchToRamp?2
Iég\rlglc:;h' 0..4000 1/mi§ Drehzahl zur Umschaltung auf zweite Drehzahl-
Seite(n): 16,17 'ANPe

237 SpeedSwitchToRamp3
Iégrvgléh_ 0..4000 ﬂmii Drehzahl zur Umschaltung auf dritte Drehzahl-
Seite(n): 16,17 "AMPe

238 SpeedSwitchToRamp4
Iéz\rlgil(::h- 0..4000 1 /mii Drehzahl zur Umschaltung auf vierte Drehzahl-
Seite(n): 16,17 fampe

503 OilPressQilTempLimit
Level: 4
Bereich: -100..1000 °C  Limit fiir 6ltemperaturabhangige Oldruckkorrektur
Seite(n): 14

504 OilPressQilTempMin
Level: 4 - . . .
Bereich: -100..1000 °C Minimalwert fir Start der Sltemperaturabhangi-
Seite(n): 14 gen Oldruckkorrektur

510 CoolantTempLimitEOut

Digitalregler Helenos firr Lokomotivbetrieb
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Nr. Name Bedeutung
Level: 4 L
Bereich: -100..1000 °C Temperaturgrenze zur Kihimitteltemperaturwar-
Seite(n): 13 "ung

511 ColantTempldleDelayl
Level. 4 Zeitverzdgerung fur temperaturabhangigen
ggirteel E::) 0"100012 Zwangsleerlauf

512 CoolantTempLimitBAir
Level: 4 N
Bereich: -100..1000 °C Temperaturgrenze zur Kihimitteltemperaturwar-
Seite(n): 13 N9

513 ColantTempldleDelay2
Level: 4 . . . R
Bereich: 0.1000 s Zeitverzdgerung fir temperaturabhangigen
Seite(n).' B 14 Zwangsleerlauf

650 PowLimCoolTempSpeed
Iéz\:gilé;h- 0..4000 1/mi;11 Drehzahlgrenze ab der die Leistungsabsenkung
Seite(n).' h 14 durchgefihrt wird

651 PowLimCoolTempLimit
Level: 4 . .
Bereich: -100..1000 °C Temperaturgrenze ab der die Leistungsabsen-
Seite(n).' " 14 kung durchgefihrt wird

652 PowLimCoolTempFactor
Iéz\rlgilc::h' 0.65 53; Faktor fur die temperaturabhéangige Leistungsab-
Seite(n): 14 senkung

810 FunctEngineStop
Level: 6
Bereich: -8..8  Schalterzuordnung zur Funktion ,Motor aus*
Seite(n): 4,11

818 FunctSlide
Iéz\:gilé;h- 8 g Schalterzuordnung zur Funktion ,Schleuder-
Seite(n): 4,11 schutz

819 FunctNotch3
Iéz\rlgil(::h' 8 g Schalterzuordnung zur Funktion ,Fahrstufen-
Seite(n): 10 schalter 3

820 FunctNotch2
Iéz\r/ee:il(::h' 8 g Schalterzuordnung zur Funktion ,Fahrstufen-
Seite(n): 10 schalter 2

821 FunctNotchl
Ié?a\r/gil:ch' 8 g Schalterzuordnung zur Funktion ,Fahrstufen-
Seite(n)- 10 schalter 1

822 FunctNotchO
Iéz\:gilé;h- 8 g Schalterzuordnung zur Funktion ,Fahrstufen-
Seite(n): 10 schalter 0

840 FunctExcitationOn
Level: 6 . .
Bereich: 8.8 Scr‘]alterzuordnung zur Funktion ,Erregungssig-
Seite(n): 4,11 M@
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Nr. Name Bedeutung
907 Assignin_ColTempEOut
Leve_l: 6 Eingangskanalzuordnung zur KihImitteltempera-
Bereich: 0..6 tur
Seite(n): 13
912 Assignin_ColTempBAir
Ié?a\r/gillch: 0..2 Ejirngangskanalzuordnung zur Kihimitteltempera-
Seite(n): 13
1007 SubstCoolantTempEOut
Level: 4
Bereich: -100..1000 °C  Ersatzwert fur KdhImitteltemperatur im Fehlerfall
Seite(n): 13
1012 SubstCoolantTempBAir
Level: 4
Bereich: -100..1000 °C  Ersatzwert fur Kihimitteltemperatur im Fehlerfall
Seite(n): 13
Liste Messwerte:
Nr. Name Bedeutung
2000  Speed
Level: 1
Bereich: 0..4000 1/min  aktueller Drehzahlistwert
Seite(n): 4,5,9,14
2031 SpeedSetp
Level: 1
Bereich: 0..4000 1/min  Ermittelter Drehzahlsollwert mit P-Grad
Seite(n): 16
2032 SpeedSetpRamp
Level: 1
Bereich: 0..4000 1/min  ermittelter Drehzahlsollwert nach Drehzahlrampe
Seite(n): 15, 16
2033 SpeedSetpSelect
Level: 1 Durch externes Sollwertpotentiometer oder
Bereich: 0..4000 1/min  Schalter wie z.B. Leerlaufdrehzahl oder Fest-
Seite(n): 15,16 drehzahl eingestellter Drehzahlsollwert
2300 ActPos
Level: 1
Bereich: 0..100 %  Aktuelle Stellgerateposition (Fullung)
Seite(n): 59
2407 CANorWiredValues
Level: 4  Anzeige ob Sensorenwerte und Schalterfunktio-
Bereich: 0..1 nen uber CAN oder iber Analog-/Digitaleingénge
Seite(n): 5,10,11,12 ermittelt werden
2501 OilPressureCorr
Level: 1
Bereich: 0..10 bar  Oltemperaturabhéngig korrigierter Oldruckwert
Seite(n): 14
2600 ExcitationSetpoint
Level: 1
Bereich: 0..100%  Aktuelles Erregungssignal
Seite(n): 59
2645 ExcitCoolLimActive
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3 Parameterbeschreibung

Nr. Name Bedeutung

Level: 1 . . C e
o Anzeige, ob Erregungssignal durch die Kihimit-

Bereich: 0.1 teltemperatur begrenz wird
Seite(n): 14

2810 SwitchEngineStop
Level: 1
Bereich: 0..1 Schalterzustand ,Motor aus*
Seite(n): 4,8,9 11

2818 SwitchSlide
Level: 1
Bereich: 0..1 Schalterzustand ,Rader schleudern®
Seite(n): 4,8,9 11

2840 SwitchExcitationOn
Level: 1
Bereich: 0..1 Schalterzustand Funktion ,Erregungssignal*
Seite(n): 4,8,9,11

2900 Setpoint1Extern
Level: 1
Bereich: 0..100 %  Aktueller Wert des Drehzahlsollwertgebers 1
Seite(n): 8,9 10

2904 BoosPressure
Level: 1
Bereich: 0..10 bar  Aktueller Wert des Ladedrucks
Seite(n): 59 10

2905 OilPressure
Level: 1
Bereich: 0..10 bar  Aktueller Wert des Oldrucks
Seite(n): 7,9

2907 CoolantTempEngineOut
Level: 1
Bereich: -100..1000 °C  Aktueller Wert der Kiihimitteltemperatur
Seite(n): 7,9 14

2909 OilTemp
Level: 1
Bereich: -100..1000 °C  Aktueller Wert der Oltemperatur
Seite(n): 7,9, 13

2912 CoolantTempBoostAir
Level: 1
Bereich: -100..1000 °C  Aktueller Wert der Kiihimitteltemperatur
Seite(n): 7,9, 13

3012  ErrCoolantTempEOut
Level: 1
Bereich: 0..1 Fehleranzeige des Kuhlmitteltemperatursensors
Seite(n): 7,9,13,14

3017 ErrCoolantTempBAir
Level: 1
Bereich: 0..1 Fehleranzeige des KihImitteltemperatursensors
Seite(n): 7,9, 13,14

3032 ErrCoolTempEOutWarn
Level: 1
Bereich: 0..1 Anzeige der Kihimitteltemperaturwarnung
Seite(n): 7,9, 13,14

3037 ErrCoolTempBAirWarn
Level: 1
Bereich: 0..1 Anzeige der Kuhlmitteltemperaturwarnung
Seite(n): 7,9, 13,14
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3 Parameterbeschreibung

Nr. Name Bedeutung
3112  SErrCoolantTempEOut
Leve_l: ] 1 Merker fur das Auftreten von 3012 ErrCoolant-
Bereich: 0.1 TempEOut
Seite(n): 13 P
3117 SErrCoolantTempBAir
Leve]: ) L Merker fiir das Auftreten von 3017 ErrCoolant-
Bereich: 0.1 TempBAirt
Seite(n): 14 P
3132 SErrCoolTempWarnEOut
Leve]: ) L Merker fir das Auftreten von 3032 ErrCoolTem-
Bereich: 0.1 EOutWarn
Seite(n): 14 P
3137 SErrCoolTempWarnBAir
Leve]: ) 1 Merker fur das Auftreten von 3037 ErrCool-
Bereich: 0.1 TempBAirWarn
Seite(n): 14 p
3800 EmergencyAlarm
Level: 1
Bereich: 0..1 Anzeige des Notfallalarms
Seite(n): 7,9
3801 CommonAlarm
Level: 1
Bereich: 0..1 Anzeige des Summenalarms
Seite(n): 7,9

Liste Funktionen:

Nr. Name Bedeutung
4230  SpeedRampOn
Level: 2
Bereich: 0..1 Aktivierung der Drehzalrampe
Seite(n): 15, 16, 18
4231  SectOrFixedRampUp
Level: 2 Auswahl der Drehzahlrampe aufwérts
Bereich: 0.1 0= einfache Drehzahlrampe
Seite(n): 15,16,18 1= Mehrbereichsrampe
4232 SpeedDepdtRampUpOn
Level: 2 Auswahl fir Interpolation zwischen den einzel-
Bereich: 0.1 nen Umschaltbereichen
Seite(n): 16,18 1=Interpolation
4233 SectOrFixedRampDown
Level: 2 Auswahl der Drehzahlrampe abwarts
Bereich: 0.1 0= einfache Drehzahlrampe
Seite(n): 15,16,18 1= Mehrbereichsrampe
4234  SpeedDepdtRampDownOn
Level: 2 Auswahl fur Interpolation zwischen den einzel-
Bereich: 0.1 nen Umschaltbereichen
Seite(n): 16,18 1= Interpolation
4406 CanCommCMOn
Level: 6 Aktivieren des Sendens und Empfangens
Bereich: 0.1 zum/vom Customer Modul tber CAN
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3 Parameterbeschreibung
Nr. Name Bedeutung
Seite(n): 5,10, 11, 12
4503 OilPressOilTmpCorrOn
Leve]. ] 4 Einschalten der dltemperaturabhangigen Korrek-
Bereich: 0.1 4 des Oldrucks
Seite(n): 14
4510  CoolTempEOutWarnOn
Eeve]. ) 4 Aktivierung der Uberwachung der Kiihimittel-
ereich: 0.1 temperatur
Seite(n): 13
4511 ColTmpEOutWarnldleOn
Iégrvgéh: O..Lll Akti_vierung dgs Zwan_gsl ee_rlaufs im Lokomotiv-
Saite(n): 14 betrieb bei erhohter Kihlmitteltemperatur
4512 CoolTempBAirwarnOn
Level: 4 Aktivierung der Uberwachung der K ihlmittel-
Be_re| ch: 0.1 temperatur
Seite(n): 13
4513 ColTmpBAirWarnldleOn
Iég\rlgléh: 0"‘11' Akti_vierung deis Zwan_g_;sl egrlaufs im Lokomotiv-
Seite(n): 14 betrieb bei erhdhter Kihlmitteltemperatur
4650 PowLimCool TmpLimitOn
Leve]. ) 2 Aktivieren der kiihImitteltemperaturabhanigen
Bereich: 0.1 L eistungsabsenkung
Seite(n): 14
4710 BoostLimitOn
Level: 4 Aktivierung der ladedruckabhangigen Fillungs-
Bereich: 0.1 bearenzun
Seite(n): 13 9
4770  TestBenchOn
Level: 4
Bereich: 0.1 Aktivieren des Priifstandsbetriebs
Seite(n): 10, 11, 12
4851 DigitalOutl:Logic
Level: 6 Logik fur Verknipfung mehrer Parameter auf
Bereich: 00..80 Hex Digitalausgang 1
Seite(n): 18 80 Hex = blinken
4852  DigitalOut2:Logic
Level: 6 Logik fur Verknipfung mehrer Parameter auf
Bereich: 00..80 Hex Digitalausgang 2
Seite(n): 18 80 Hex = blinken
4853 DigitalOut3:Logic
Level: 6 Logik fur Verknipfung mehrer Parameter auf
Bereich: 00..80 Hex Digitalausgang 3
Seite(n): 18 80 Hex = blinken
4854 DigitalOut4:Logic
Level: 6 Logik fur Verknipfung mehrer Parameter auf
Bereich: 00..80 Hex  Digitalausgang 4
Seite(n): 18 80 Hex = blinken
4855 DigitalOut5:Logic
Level: 6 Logik fur Verknipfung mehrer Parameter auf
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3 Parameterbeschreibung

Nr. Name Bedeutung
Bereich: 00..80 Hex Digitalausgang 5
Seite(n): 18,19 80 Hex = blinken
4907 ChanType_CoolTmpEOut
Iégrvgléh_ 0"(15 Konfiguration des Eingangskanals fir K ihlmit-
Seite(n): 13 teltemperatur (0 = analog, 1 = PWM, 2= CAN)
4912 ChanType_CoolTmpBAir
Iég\rlgléh' 0 (15 Konfiguration des Eingangskanals fur Kahlmit-
Seite(n): 13 teltemperatur (0 = analog, 1 = PWM, 2 = CAN)
5007  SubsOrLastColTmpEOut
Level: 4 Auswahl des Ersatzwertes fir Kihlmitteltempe-
Bereich: 0.1 ratursensor im Fehlerfall
Seite(n): 13 (0= letzter gliltiger Wert, 1 = Ersatzwert)
5012  SubsOrLastColTmpBAir
Level: 4  Auswahl des Ersatzwertes fir K ihimitteltempe-
Bereich: 0.1 ratursensor im Fehlerfall
Seite(n): 13 (O = letzter gultiger Wert, 1 = Ersatzwert)
5047 HoldOrResCool TmpEOut
Level: 4 Auswahl, ob der Fehler am KihImitteltempera-
Bereich: 0.1 tursensor nach Signalwiederkehr gel éscht oder
Seite(n): 13  beibehalten wird (0= 16schen, 1 = beibehalten)
5052  HoldOrResCool TmpBAir
Level: 4  Auswahl, ob der Fehler am KuhImitteltempera-
Bereich: 0.1 tursensor nach Signalwiederkehr gel éscht oder
Seite(n): 13 beibehalten wird (0= |6schen, 1 = beibehalten)
5350 LocoSetpointlMode
Level: 2 Auswahl des Sollwertgebers 1
Bereich: 0..2 0= Fahrstufenschalter, 1 = analoges Signal,
Seite(n): 10 2 =digitales Potentiometer

Liste Kennlinien und Kennfelder:

Nr. Name Bedeutung
6400 BoostLimit:p(0)
bis Level: 4 . . .
6409 Bereich: 0.5 bar L:dlfaj”rlzjﬁkztbuetzit;llzir;]fur die ladedruckabhangi-
Seite(n): 13 9 gsbeg 9
6420 BoostLimit:f(0)
bis Level: 4 . L . N
6429 Bereich: 0..100 % IIZLrl]IIusrg)g(;asv;/:rr]tzeut:Jr die ladedruckabhéngige Ful-
Seite(n): 13 gsbeg 9
8800 DigitalOutl:Param(0)
bis Level: 6 . . N
8803 Bereich: -9999 9999 Parameter die auf Digitalausgang 1 verknipft
. . werden sollen
Seite(n): 18
8810 DigitalOut2:Param(0)
bis Level: 6 Parameter die auf Digitalausgang 2 verknUpft
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3 Parameterbeschreibung
Nr. Name Bedeutung
8813 Bereich: -9999..9999  werden sollen
Seite(n): 18
8820  DigitalOut3:Param(0)
2;3823 Iéz\rlgil;h_ -9999 9998 Parameter die auf Digitalausgang 3 verknupft
Seite(n).' " 18 werden sollen
8830 DigitalOut4:Param(0)
2533 Iéz\r/:il:ch' -9999 9993 Parameter die auf Digitalausgang 4 verknupft
Seite(n).' v 18 werden sollen
8840 DigitalOut5:Param(0)
2;3843 E‘Zﬁén -9999 9998 Parameter die auf Digitalausgang 5 verknipft
Seite(n).' 18 19 werden sollen
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4 Bestellung von Druckschriften

Unsere Druckschriften kdnnen in geringem Umfang kostenl os angefordert werden.

Bestellen Sie die notwendigen Druckschriften Uber unsere Drehzahlregler bei der néchsten
HEINZMANN Filiale/Vertretung.

Bitte vergl. Sie auch die Liste unserer Vertretungen in der Welt (Klick auf ,HEINZMANN
Filiale/Vertretung*).

Bitte geben Sie folgende Informationen an:

Ihren Namen,

Name und Adresse | hres Unternehmens (Ilegen Sie einfach Ihre Visitenkarte bei),
e Adresse, an die wir die Druckschriften senden sollen (falls abweichend von oben),
e die Nummer und den Titel der gewlinschten Druckschrift,

e oder dietechnischen Angaben Ilhres HEINZMANN- Gerétes,

e die Anzahl der gewlinschten Druckschriften.

Fur die Bestellung einer oder mehrerer Druckschriften kdnnen Sie direkt die beiliegende Fax-
Vorlage benutzen.

Mittlerweile sind auch die meisten Druckschriften im PDF-Format erhaltlich. Diese kénnen
auf Wunsch per E-Mail verschickt werden.

Wir wirden uns sehr freuen, lhre Kommentare zu unseren Druckschriften zu erhalten.

Bitte senden Sie lhre Meinung dartiber an:

HEINZMANN GmbH & Co. KG
Service Abteilung
Am Haselbach 1
D-79677 Schonau

Germany

Fax Antwort
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http://www.heinzmann.de/index.php?option=com_content&task=view&id=141&Itemid=136&lang=de

Bestellung von HEINZMANN-Druckschriften
Fax-Hotline 07673 / 8208-194

Bitte senden Sie mir folgende Druckschriften:

Stuckzahl Druckschrift-Nummer Bezeichnung

Bitte senden Sie mir Ihre neuesten Prospekte tber

( ) dieHEINZMANN Anaogregler. ANWENTUNG: ...
( ) dieHEINZMANN Digitalregler. ANWENAUNG: .t
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