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PANDAROS | Ozellikler

v Sabit (jeneratérler, pompalar, vs.) veya hareketli

Yeni tasarlanmis olan bu kontrol uygulamalar (endiistriyel araclar) icin miisteriye

sistemi genis bir uygulama

. . ozel ayarlar
araliginda kullanilabilecek
en son sayisal teknoloji ile v Asir1 hiz korumasi
O v/ Devamli sensor teshisi
HEINZMANI\_' Pek cok v/ Baslangictaki yakit kisitlamasi programlanabilir
aktliator serisine dayanan
cesitli PANDAROS Sistemleri v/ Motor isisi, artirlmis basing ve hiza bagh yakit
sunmaktadir. Bu sistemlerde kisitlamas:
mekanik tahrige ihtiyac v/ Sabit veya degisken hiz kontrolii

duyulmaz.
v Ayarlanabilen hiz anma noktasi girdileri

PANDAROS | 1 MW'a kadar olan
glic araligi icin hazirlanmustir.

v/ Senkronizasyon ve izokronik yiik paylasimi icin
ekstra analog girdiler

v/ Hiz, 1si1 ve yiike gére PID haritalari

v Disli konum kontrolii icin gelistirilmis
geribeslemede ince ayar

Programlama islemi HP 03 Elle Programlama Cihazi veya
HEINZMANN'In bilgisayar programi olan DcDesk 2000 PC
yazilimi tizerinden yapilabilir. Her iki ydontemde kurulum,
gecici gozlem ve ariza aramaya uygundur. Ayrica, SATURN
Uzaktan lletisim Sistemi de kullanilabilir.




PANDAROS I

Teknik cizim
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Kontrol Unitesi DG 6

Calisma voltaj
Akim tiiketimi

Saklama isisi
Calisma isisi

Titresim direnci

24V DA

maks. 7A
maks. 60 saniye icin maks. 11A

-40°C'den +85°C'a
-40°C'den +80°C'a
10 - 21 Hz'de maks. +/-1.76 mm

21 - 45 Hz'de maks. 0.24 mm
45 - 400 Hz'de maks. 7 g

Sok 30 g, 11 ms- yarim sinds
Koruma IPOO - P55
Agirlik ortalama 0.5 kg

Sayisal kontrol Uniteleri DA 6 serisi StG 6, StG
6-V ve StG 10 gibi farkli boydaki elektrikle calisan
HEINZMANN aktiiatorlerine uygundur. Asagida
cesitli uygulamalar ve farkli stirimlerle ilgili genel
bir bakis bulabilirsiniz.

Cesitlemeler: Genel Hiz Regiilatorii

Standart Genel Geligtirilmig Genel
DC...6-02 DC..6-05
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Ornekler: Hiz Regiilatéri / Genel
DG 6-02 DG 6-05
Baglantilar
Standart Gelistirilmis
Aktuator . .
Hiz Sensori . .
Is1 Sensori ° .

Yag Basinci Sensori

Artirllmis Basing Sensori

Analog Hiz/Yik Anma noktasi

Motor Durdurma Anahtari

Sabit Hiz Anahtari

Genel Alarm Ciktisi

iletisim/Tani

Gii¢ Besleme 12V veya 24V




PANDAROS I

Cesitlemeler: Jenerator Kiimeleri Icin Hiz Regiilatorii

Standart Jeneratbr Geligtirilmig Jeneratbr 2 DG 6-01 DG 6-04
DC..6-01 DC..6-04 Baglantilar
Standart

AktlUator . .

Hiz Senséri . .

Is1 Sensori . .

Yiik Kontrol Girdisi .

L L L < L 2 Senkronizasyon Girdisi .

PANDAROS PANDAROS -
el Hentrel Sarpmal Konkrol Analog Hiz/Yik Anma noktasi .
L & " & L] L] L] L3

Asagi/Yukar Hiz/Yiik

T g Anma noktasi Anahtarlari ¢
T WO = = e A ..::".."':.-. = =
Motor Durdurma Anahtari . .
Anma noktasi veya Yuk/Senk U
Ornekler: Hiz Regiilatori / Jenerator Genel Alarm Ciktisisi R K
iletisim/Tani . .
Glic Besleme 12V veya 24V . .
Cesitlemeler: Cift-yakith Hiz Regiilatorii
DG 6-10 DG 6-07 DG 6-11
Hiz Cevre Hiz
Reg. Modiili Reg.
Cift-yakath Araglar Baglantilar
DC...6-10+DCP... 6-07 Cift-yakitli Arac Cift-yakitli Jenerator
. H Dizel Gaz Dizel Gaz
A oo Aktiiator . o o *
-
[} ! " Hiz Sensorii . .
o 1 Sogutma Isisi Sensori . ]
i % = "
; iS5 Alternatif . .
— — Artirilmis Basing Sensori .
I-f-'.‘dLir'-\I-'“'_J!:i B . P.-'\"\I_L!.'.«HEE
i - B -l Gaz Basing Sensorii . .
[ i T 1 Olgiilen Yiik .
T e T o m = w3 oSm. == Yiik Kontrol Girdisi .
Senkronizasyon Girdisi .
Analog Hiz/Yik Anma noktasi .
Ciivyatath J - Asagi/Yukar Hiz/Yiik R
ift=yakith Jeneratarler
0C .. 6-11+ DCP.. & - 07 Anma noktasi Anahtarlari
J_n Motor Durdurma Anahtari . ]
R | i Sabit Hiz Anahtari .
w%‘ I Rélanti/Maks veya Hiz Reg. .
,.__?... # i Otomatik veya Elle Ayar Modu .
e [l e d i 1 Gaz veya Dizel Anahtari . .
. 3 . Dizel Anahtarina Cabuk Donus . .
L — Aktif Dizel Ciktisi .
PANDARDS |-'.m_|_|_:A.H|:|s
Sapaal Kores e B Aktif Gaz Ciktisi °
PoT T 7 7 Genel Alarm Ciktisisi . o . .
._ ! s e iletisim/Tani o J . .
CAN Bus (HEINZMANN Protokol) . . . o
Ornekler: Cift-yakith Hiz Regiilatéri Gli¢ Besleme 12V veya 24V o ° ° .
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Cesitlemeler: Konumlama / Cevre Modiilii

Konumlama
DCP ...6-06
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Ateslememe Teghisiyle
Gaz Konumlama

DCP..6-13

DGP 6-06 DGP 6-07 DGP 6-13
Baglantilar

Konumlama Cev_r_e" Ateslememe

Modiilt Durumunda Gaz

Aktlator . . .
Hiz Sensori ] .
Is1 Sensori . . .
Olgiilen Yiik .
Analog Aktiiatér Anma noktasi o alternatif .
PWM Aktiiatér Anma noktasi o alternatif
HEINZMANN CAN Aktiiatér anma o
noktasi
Motor Durdurma Anahtari . .
Hatada Tekrar Baslat Anahtari . .
Analog Aktiatér Konum Ciktisi o alternatif
PWM Aktiiatér Konum Ciktisi o alternatif
Ateslememe Alarm Ciktisi .
4'e kadar Analog Girdileri o alternatif
3'e kadar PWM Girdileri o alternatif
2'ye kadar Akim Ciktilari o alternatif
2'ye kadar PWM Ciktilari o alternatif
2'ye kadar Sayisal Ciktilar o alternatif
Genel Alarm Ciktisisi . . .
iletisim/Tani . . .
CAN Bus (HEINZMANN Protokoli)* o
Gu¢ Besleme 12V veya 24V . . .

Ornekler: Konumlama / Cevre Modiili

StG 6'dan StG 10'a Aktiiatorler

Bu HEINZMANN aktiiatérlerinin giic kaynagi DA disk motorudur; tork ise cikti saftina bir vites kutusu araciligiyla iletilir.
Akttiatorlerin 6mriint uzatmak ve bakim ihtiyacini ortadan kaldirmak icin 6zel gelistirilmis maddeler ve agir sartlara

uygun yaglar kullanilmistir.

Ayrica, ciktr safti her iki tarafta da
safta dokunmadan pozisyonunu
okuyabilen bir sensorii olan
geribeslemeli bir kamerayla takip
edilir. Bu sensor topladigi bilgileri
kontrol Gnitesine iletir. Hiz degisimi
durumunda bu kurulum regiilatoriin
ciktr saftinin hareketini kontrol
etmesini saglar.

Motorun asin yiiklenmesi veya
bir silindirin ¢calismamasi gibi
sepeblerden her iki akttiator safti
da kapandiysa bir kisitlayici 20
saniyeden sonra aktiiatore akim
gitmesini engelleyerek aktiiatori
fazla 1ssnmadan korur.

*Kontrol Unitesine bagli

Teknik Bilgiler StG6-01 |  StG6-02 | StG 10-01
Cikti saft yolu 36°

Cikti §aft|nda“k|rnaks. tork 4 Nm 6 Nm 10 Nm
(durdurma yoniinde) ortalama

Yatiskin durumda tork 1.3 Nm 2 Nm 3 Nm
Yo‘!un"tamaml icin gereken ortalama zaman 70 ms 75 ms 80 ms
(yuksuz)

Butuin regulatoriin akim tuketimi:

« Maksimum akim 5 5 5

- Yatiskin durumda giivenli akim 1.7 1.7 1.7
Saklama isisi -55°C'den + 110°C

Calisma isisi -40°C'den + 90°C

Nem %98'e kadar

Koruma derecesi IP 55

Agirlik (sadece ayak) 3.0 kg 3.1kg 3.8 kg




Ana Ofis:

Heinzmann GmbH & Co. KG
Am Haselbach 1

D-79677 Schénau/Germany

Tel.: +49 7673 8208 - 0

Faks: +49 7673 8208 188

E-posta: info@heinzmann.com

HEINZMANN Uriinlerinden Secmeler

Sayisal ve analog kontrol iiniteleri‘nde genis bir yelpaze
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Elektrikli aktiiatorlerde 1Nm’°den 500 Nm‘ye kadar farkli boyutiar
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Elektronik yakit kontrol sistemi (EYE)- 4-20 silindir motorlar icin kontrol iiniteleri

Analog ve sayisal jenerator idaresi iiniteleri
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Ortak Yakit Yolu sistemleri
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Algilayrcilar ve selenoidler -
AN 0 M[8 [ *

Gaz tiirbinleri icin sayisal kontrol sistemleri

Hidrolik regiilator ve aktiiatorler

1897'den beri Hassasiyet ve Kalitenin Adi
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