POSEIDON

Gemicilik Uygulamalari icin
Sayisal Kontrol Sistemleri

¢ Kullanim ve ayarda biiyiik kolaylik
¢ Uzun 6miirli

v Tek ve ikiz motor kurulumlari icin

Motor & Tirbin kontroli
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POSEIDON

HEINZMANN HELENOS |, Il ve llI

ve PRIAMOS |, Il ve lll Giriinlerinin
sayisal kontrolleri 6zellikle gemi
tahrik motorlari icin tasarlanmustir.
Bu kontrol aletlerinin temel islevleri
yandaki blok diagramlarinda
gosterilmektedir.

Yerlesik sebekenin besleme kontrolii
icin sayisal THESEUS sistemi
kullanilabilir. Bu sistemin 6zelliklerini
sayfa 3'te bulabilirsiniz.

Motor biiytklGgd, islev kapsami ve
yuva koruma tipine gore farkl kontrol
tnite striimleri bulunmaktadir.

HEINZMANN aktuiatorleri elektrikle
cahistigr icin ayrica mekanik tahrike
ihtiyac yoktur. Yer degistirme torku
elektrikle her iki yonde de yaratilir
ve bu esnada akim tiiketimi gozle
gorillr derecede diisiik olur. Ayrica,
aktliatorler temassiz bir geribesleme
sistemi ile donatilmustir.

Aktiiatérlerle ilgili Temel Bilgiler

Aktiiator Cikti Cikti Yatiskin
saftindaki | saftindaki durumda
etkin donme | maks. tork tork
acisi (ortalama) | (ortalama)
StG 6-01 36° 4 Nm 1,3 Nm
StG 6-02V 36° 6 Nm 2Nm
StG 10-01 36° 10 Nm 3,5Nm
StG 16-01 42° 15 Nm 5Nm
StG 30-01 42° 28 Nm 9 Nm
StG 40-01 42° 44 Nm 15 Nm
StG 64-01 42° 64 Nm 21 Nm
StG 90-01 42° 90 Nm 30 Nm
StG 180-01 42° 180 Nm 60 Nm
StG 2070.11 36° 1,4 Nm 0,45 Nm
StG 2040.11 36° 6,5 Nm 2,2 Nm
StG 2080.11 36° 11 Nm 3,7 Nm

Programlama islemi HP 03 Elle Programlama Cihazi veya
HEINZMANN'in bilgisayar programi olan DcDesk 2000 PC
yazilimi tizerinden yapilabilir. Her iki yontemde kurulum,
gecici gozlem ve ariza aramaya uygundur. Ayrica, SATURN
Uzaktan iletisim Sistemi de kullanilabilir.

Uzaktan iletisim Sistemi

Aletlerin tercihen giic tniteleri (ve gerektigi yerlerde yedek
glic besleme kaynaklar) tarafindan beslenmesi gerekir.
Bunlarin pek ¢ok tipini HEINZMANN {iretmektedir. Sebeke
beslemesi kesilirse yedek akiiye gecis kesintisiz olarak
saglanir. Sebekenin kesilmesi/akii ile calisma durumunda,
yikleme hatalarinda ve alcak akii voltajinda alarm calar.

Hiz regiilatériinden bagimsiz olabilmek icin asir hiz
korumasi gerekmektedir. Bu is icin HEINZMANN Frekans
Degistirme Aleti FSchG 02-2 kullanilabilir.

Kullanilan aletler icin gemicilik uygulamalarinda alinmasi
gereken onaylar bu konuda s6z sahibi bir cok miiesseseden
alinmustir.




islevsel Blok Diagramlar:

Gemicilik Uygulamalar. .
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Ana Ofis:

Heinzmann GmbH & Co. KG
Am Haselbach 1

D-79677 Schénau/Germany

Tel.: +49 7673 8208 - 0

Faks: +49 7673 8208 188

E-posta: info@heinzmann.de

HEINZMANN Uriinlerinden Secmeler

Sayisal ve analog kontrol iiniteleri‘nde genis bir yelpaze
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Elektrikli aktiiatorlerde 1Nm’°den 500 Nm‘ye kadar farkli boyutiar
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Elektronik yakit kontrol sistemi (EYE)- 4-20 silindir motorlar icin kontrol iiniteleri

Analog ve sayisal jenerator idaresi iiniteleri
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Ortak Yakit Yolu sistemleri
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Algilayicilar ve selenoidler
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Gaz tiirbinleri icin sayisal kontrol sistemleri

Hidrolik regiilator ve aktiiatorler
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