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Priamos IV

fur Motoren von ca. 200kW bis ca. 1500kwW

Basissystem DG EDC1-03

Kontrollgerat DCEDC1-03

Stellgerat Bosch EDC
Sollwertpot. SW ...
Impulsaufn. A ...

D : Digital

DG : Digital Governor (Basissystem)
DC . Digital Control Unit (Kontrollgerat)
StG  : Stellgerat

SW  : Sollwertpotentiometer

IA : Impulsaufnehmer
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Vor Installation, Inbetriebnahme und Wartung sind die entsprechenden
Handbiicher im ganzen durchzulesen.

Alle Anweisungen die die Anlage und die Sicherheit betreffen, missen
unbedingt befolgt werden.
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Gefahr

Nichtbefolgen der Anweisung kann zu Personen- und/oder Sachschéaden
fahren.

>

Achtung!
Hoch-
spannung

P

Gefahr

Vor der Inbetriebnahme ist folgendes zu beachten:

Vor Beginn einer Installation an der Anlage, ist diese spannungsfrei zu
schalten!

Kabelabschirmung und Stromversorgungsanschl lisse entsprechend der
Europdischen Richtlinie beziiglich EMV verwenden.

Uberpriifung der Funktion vorhandener Schutz und Uberwachungs-
systeme.

P

Gefahr

Um Schaden an Anlage und Personen zu vermeiden, mussen folgende
Uberwachungs und Schutzsysteme vorhanden sein:

vom Drehzahlregler unabhangiger Uberdrehzahl schutz
Ubertemperaturschutz

Bei Generatoranlagen zusatzlich:
Uberstromschutz

Schutz vor Fehlsynchronisation bel zu grof3er Frequenz-, Spannungs-,
oder Phasendifferenz

Ricklei stungsschutz

Ursachen fur Uberdrehzahl kénnen sein:

Ausfall der Spannungsversorgung
Ausfall des Kontrollgerdtes oder dessen Zusatzgeréte
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Achtung

Bei elektronisch geregelter Einspritzung (MVC) ist folgendes
zusatzlich zu beachten:

Bel Common Rail Systemen muss fur jede Injektorleitung ein separater
mechani scher Durchflussbegrenzer vorhanden sein.

Bel Pumpe-Leitung-Duse- (PLD) und Pumpe-Duse- (PDE) Systemen
darf die Treibstofffreigabe erst durch die Steuerkolbenbewegung des
Magnetventils ermdglicht werden. Dadurch wird bel Verharren des
Steuerkolbens die Treibstoffzufihrung zur Einspritzdiise verhindert.

Achtung

Die Beispiele, Daten und ale Ubrigen Informationen in diesem
Handbuch dienen ausschliefdich dem Zweck der Unterweisung und
sollten fur keine spezielle Anwendung eingesetzt werden, ohne dass der
Anwender unabhangige Tests und Uberpriifungen durchgefiihrt hat.

Gefahr

Unabhingige Tests und Uberpriifungen sind von besonderer Bedeutung
bei allen Anwendungen, bei denen ein fehlerhaftes Funktionieren zu
Personen- oder Sachschéden fuhren kann.

HEINZMANN dbernimmt keine Garantie, weder ausdricklich noch
stillschweigend, dai die Beispiele, Daten oder sonstigen Informationen
in diesem Handbuch fehlerfrei sind, Industriestandards entsprechen
oder den Bedlrfnissen irgendeiner besonderen Anwendung gentigen.

HEINZMANN lehnt ausdriicklich die stillschweigende Garantie fir die
Marktfahigkeit oder die Eignung fir einen speziellen Zweck ab, auch
fur den Fall, dass HEINZMANN auf einen speziellen Zweck
aufmerksam gemacht wurde oder dass im Handbuch auf einen
speziellen Zweck hingewiesen wird.

HEINZMANN lehnt jede Haftung fur mittelbare und unmittelbare
Schaden sowie fir Begleit- und Folgeschéden ab, die sich aus
irgendeiner Verwendung der in diessm Handbuch enthaltenen
Beispiele, Daten oder sonstigen Informationen ergeben.

HEINZMANN Ubernimmt keine Gewdahr fur die Konzeption und
Planung der technischen Gesamtanlage. Dies ist Sache des Betreibers
bzw. deren Planer und Fachingenieure. Es liegt auch in deren
Verantwortungsbereich zu Uberprifen, ob die Leistungen unserer

Technische Anderungen vorbehalten!

PRIAMOS IV




PRIAMOS IV



Inhaltsverzeichnis

Seite

L AIGEMEINES ..o 1
2. FUNKLION@N ..o 2
3. WITKUNGSWEISE ...t e e e e e e e e e e e e e e e e as 5
4. Blockschaltbild des Digitalreglers DG EDC 1-03.........ccciiieiieeeeieveeiiinnnnn. 6
5. IMPUISAUTNENMET ... e eeaaans 7
5.1. Technische Daten des Impulsaufnehmers 1A .........ccccooviiiiiiiieeeeeeeeiiinn, 7
oI Y T o | 11 T U 7
RS A 13 ] (0] £ 1 1 F PSSP PPRPPPPPRP 8
5.4. Abstand des ImpulsaufnenNMEersS..........cooevviiiiiii e 9
5.5, BEINDAUMAIBE .....oiiiiiiiiiiieieeeeee ettt e e e eeeeeees 10
5.6. Redundantes Drehzahlsignal ..............cccovviiiiiiiiiiie e, 10

6. Sollwerteinsteller und SENSOreN ........cooooiiiiiiiii e, 11
6.1. Sollwertpotentiometer SW 01 -1 -0 (1- Gang) ......cceevvvvvviiiieeeeeeeeeennnnnns 11
6.2. Sollwertpotentiometer SW 02 - 10 - 0 (10- Gang) .......ccevvvvveieiieeeeeeennnns 11
6.3. Sollwerteinstellung mit Stromsignal..............cccccoiiiiiiiiiiiieice e, 12
6.4. Digitale Sollwertvorgabe..............uuiiiiiiiiiiiiiices e 12
6.5. Sollwerteinstellung mit FuBpedal .............ooovviiiiiiiii e, 12
6.6. DIUCKSENSOIEN ....covviiiiiiiiiiiiiieeeeee ettt ettt e e e e e e e e e e e eeeeees 12
B.7. TEMPEIAIUISENSOIEIN ... iivieeeie ettt et e et e e e e e e ean s 13

7. Kontrollgerat DC EDC 1 - 03 ... .ot 14
7.1. TeCchniSChE DAteN ......cccvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieeee ettt 14

7N o =T 4 0 o 15
A2\ = 1= ol | 11 [ Lo PSP 16

TS (= | o =T = | S SSRPPPRRR 17
8.1. Konstruktion und ArDeitSWEISE ...........ceviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieeeeeeeeeeeeeeeeeee 17

PRIAMOS IV



8.2. TECHNISCNE DALBN ... 18

9. Elektrischer ANSChIUR........ooooiii i, 19
9.1. Anschlufd der ABSChIrmMUNG .........uueiiiiiiiiiii e 19
9.2. Anschlu3beispiel fir Generatoranlage ..........cccccccceeeieeeeeieeeeeiiinnnnn. 21
(Parallel- und Netzbetrieb mit digitalen Zusatzgeraten) ............ccccceeveeeeeennee. 21
9.3. Anschlu3beispiel fir Generatoranlage ..........cccccceeeeeieieeeeeeeeviiinnnnn. 22
(Parallel- und Netzbetrieb mit analogen Zusatzgeraten)...........ccccceeveeeeeennne. 22
9.4. Anschlu3beispiel fir Fahrzeugbetrieb............cccooeiieiiiiiiiiiiii e, 23
9.5. Anschlu3beispiel fir Bahnbetrieb.............cccoovvviiiiii, 24
9.6. Anschlu3beispiel fir Bahnbetrieb.............cccoovvviiiiii, 25
9.7. Anschlu3beispiel flr Schiffsbetrieb ..........cccovvviiiiiiii, 26
9.8. Anschlu3beispiel fir Schiffsbetrieb ..........ccccvvviiiiii, 27
9.9. ANschlufd der StromvVerSOrgUNG........ueeeieeeeeeeeeeeiiiieeeeeeeeeeeeeennnnnnns 28

10. KaDIDAUM ... 29

10.1 KADHANGEN .o 29
10.2 SteckverbiNAUNGEN ..........vuiiii e e e 30

11. Moglichkeiten der Programmi€rung ......ccoooeeeiieeieiiiiiiiiieeeeeeeeeeiiinn e 31
11.1. Programmierung im WEerK ........ccoovriiiiiiiiiii e 31
11.2. Programmierung mit dem Handprogrammiergerat Programmer 2...... 31
11.3. Programmierung mit dem PC..........ouviiiiiiieiieeeeiee e 31
11.4. Programmierung mit Benutzermaske..........ccccuvvveiiiiieeeveeeeiccee e 32
11.5. Uberspielen vOn DAateNSAIZEN ...........cccvveeieeeieeeeiee e e e e ee e 32
11.6. BandendprogrammiErUNQ........ccoeveeuurruiieeeeeeeeeeerininseeeeeeeeesnnnnnnnaeeeeees 32

12. Starten des Motors - Kurzinformation ...........ccccceeeimmemniiimmiiniiieiniennn. 33

13.Bestellangaben ... 35
13.1. Allgemeine ANQADEN ..........iiii i 35
13.2. HEINZMANN Standard ZUbehor..........ccoooeviiiiiiiiiiiie e 35
13.3. HEINZMANN ZUSAtZGEIrate.......ccvvviiiiiiiiieeeieieiiiiie e 35
13.4. Kontrollgerat mit kundenspezifischer Anwendung...........ccccoevvveeeeennnn. 36
R R ST (=T = =T o = o I 37

a) L1 = Kontrollgerat - Batteri..........cccuvvveuiiiiiiie et e e 37
b) L2 = Kontrollgerat - Stellgerat............coovvvviiiiiiiiiii e 37
c) L3 = Kontrollgerat - Sollwerteinsteller .............cccvvveeiiiiiii e, 37
d) L4 = Kontrollgerat - Impulsaufnehmer ............ccccvvviiiiiii e, 37
€) L5 = Kontrollgerat - SENSOIeN........ccccvvvuiiiiiiiiie e 37

PRIAMOS IV



f) L6 = Kontrollgerét - Digitale EINGANGE ........ccovvvvviiiiiiieeeeeeeeeee e 38

g) L7 = Kontrollgerat - UberdrehzahlSChutz ...........c..ccooveeeeeiceeeiceeeeeee 38
h) L8 = Kontrollgerat - geregelter Stromausgang...........ccccuvvvriiireeeeeeennnnns 38
i) L9 = Kontrollgerat - ZustandSanzeige .............uceeeieeeeeeeeeeeiiiiiieeeeeeeeennnns 38
j) L10 = Kontrollgerét - Analoge AUSQANGE .......uuuiviiieeerieeeiiiiiiieeeeeeeeeeannns 38
k) L11 = Kontrollgerét - Frequenz EiNQang ........cccoooveeevveeeivieeiinieeeeeeeeennnns 39
[) L12 = Kontrollgerat - PWM- EiNQaNQ ........ccovvvviiiiiiieeeeeeeiiiiiie e e e eeeeennns 39
M) L13 = KOMMUNIKALION .....ccceieieeeiiiie e e et e e e e e e eeaeens 39
14. Bestellung von BroSChUreN.........ooooiiiiiiii e 40

PRIAMOS IV






HEINZMANN
QU

doia haoooo HEINZMANN Drehzahlregler

1. Allgemeines

Von der Fa. Bosch werden Reiheneinspritzpumpen der Baugrdf3e P mit direkt
an die Pumpe angebautem elektrischen Stellglied geliefert.

Gemal} einer Vereinbarung zwischen den Firmen Bosch und HEINZMANN
wird die Lieferung des Kontrollgerdtes (Steuergerates) sowie die
Kundenbetreuung wie z.B. Schulung, Applikation, Service, fir bestimmte
Anwendungsfélle von der Fa. HEINZMANN tbernommen.

Folgende Geschaftsfelder sind von der Vereinbarung betroffen.

Stationaranlagen, wie z.B. Generatoren, Warmepumpen
Baumaschinen, wie z.B. Erdbewegungsmaschinen
Landmaschinen, wie z.B. Traktoren , Erntemaschinen
Lokomotivanwendungen

Schiffsanwendungen

Sonderfahrzeuge, wie z.B. Autokrane

Ausgeschlossen von der Vereinbarung sind Anwendungen im LKW-Bereich.

Zur Abdeckung der unterschiedlichen Funktionsumfange sind bei HEINZMANN
3 Systeme im Produktionsprogramm:

® PRIAMOSIV-DGEDC1-03
System mit hohem Funktionsumfang

® HELENOSIV-DGEDC?2-01
System mit mittlerem Funktionsumfang

® ALEXANDROS IV -DG EDC 3-00
System mit geringem Funktionsumfang

In dieser Druckschrift ist das System Priamos IV beschrieben.

System HELENOS IV siehe Druckschrift DG 96 ...
System ALEXANDROS IV  siehe Druckschrift DG 96 ...
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2. Funktionen

Das HEINZMANN Basissystem mit dem digitalen Kontrollgerat DC EDC 1 - 03
ist ein Drehzahlregelsystem mit einem hohen Funktionsumfang.

Auler der Drehzahlregulierung stehen folgende Funktionen zur Verfigung:

a)

b)

d)

Startmengeneinstellung

Bei der Startmengeneinstellung ist wahlweise Startmehrmenge oder
Startmindermenge verfugbar, die bei Bedarf auch temperaturabhangig
ausgefuhrt werden kann. Auf3erdem ist eine variable Startmenge mdoglich,
bei der die Startmenge wahrend des Startvorganges automatisch erhoht
wird.

Drehzahlrampe

Fur Anwendungen bei denen die Drehzahl nicht schnellstmdglichst einer
Sollwertverstellung folgen soll (z.B. Lokbetrieb), steht eine Drehzahlrampe
zur Verfagung, die bei Bedarf fur steigende oder fallende Drehzahl
getrennt programmierbar ist.

Feste Flullungsbegrenzungen

Fur die Stopstellung und die Stellung max. Fillung kdnnen "elektrische
Anschlage" vorgesehen werden. Hierdurch wird vermieden, dal3 die
Stellkraft des Stellgerates auf die Endanschlage des Stellgliedes (z.B.
Einspritzpumpe) wirkt.

Drehzahlabhangige Fillungsbegrenzung

Fur Verstellregler konnen drehzahlabhangige Fuallungsgrenzkurven
programmiert werden, wodurch bei jeder Drehzahl das fur den Motor
zuldssige oder vom Anwender gewtlnschte reduzierte Drehmoment zur
Verfligung steht.

Ladedruckabhangige Fullungsbegrenzung

Bei aufgeladenen Motoren wird bei fehlendem Ladedruck (z.B. Start oder
Lastwechsel) die Fillung reduziert um einen rauchfreien Betrieb zu

PRIAMOS IV 2
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f)

9)

h)

)

k)

ermdglichen. Die entsprechenden Grenzkurven konnen frei programmiert
werden.

Leerlauf-Endregler

Fur Fahrzeuganwendungen kann der Regler als Leerlauf-Endregler
ausgelegt  werden. Dabei stehen aulRerdem zwei feste
Zwischendrehzahlen zur Verfliigung, z.B. fur die Anwendung fur Fahr- und
Stationarbetrieb (z.B. Generator am Nebenabtrieb). Sofern erforderlich,
kann hierbei eine P- Bereichsumschaltung vorgesehen werden, d.h. im
Stationarbetrieb ist auch P- Bereich Null moglich.

Temperaturabhangige Leerlaufdrehzahl

Bei niedrigen Temperaturen kann der Motor mit erhdhter Leerlaufdrehzahl
betrieben werden. Mit steigender Motortemperatur wird die
Leerlaufdrehzahl auf ihren normalen Wert reduziert.

Geschwindigkeitsbegrenzung

Fur Fahrzeuge kann eine Geschwindigkeitsbegrenzung vorgesehen
werden.

Geschwindigkeitsregelung

Fur Fahrzeuge kann eine Geschwindigkeitsregelung vorgesehen werden,
mit der das Fahrzeug eine vorgewahlte Geschwindigkeit einhalt.

Oldruckiiberwachung

Fur die Oldruckiberwachung kénnen  drehzahl-/druckabhangige
Grenzkurven vorgesehen werden. Bei zu niedrigem Oldruck wird ein
Alarm gegeben und bei weiterem Abfall des Oldruckes wird der Motor
abgestellt.

Lastregelsystem

Fiur dieselelektrischen Lokbetrieb kann ein Lastregelsystem vorgesehen
werden, mit dem die Generatorleistung drehzahl- bzw. lastabhéangig

PRIAMOS IV 3
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geregelt wird.

Schleuderschutz

Fur Lok- Betriebe kann ein Schleuderschutz vorgesehen werden.
Zusatzgerate

Uber einen CAN-Bus im Kontrollgerat kénnen Zusatzgerate wie z.B.
Synchronisiergerét, Lastmel3gerat, StorgroRenaufschalter usw.
angeschlossen werden. Mit dem CAN-Bus wird auch die Lastverteilung
Uber gleiche Fullung (z.B. zwei Motoren auf ein Getriebe) verwirklicht.

Ausgangssignale

Fur die Drehzahl und den Regelweg stehen proportionale Stromsignale im
Bereich von 4-20 mA zur Verfigung, die zu Anzeigen oder zur
Weiterverarbeitung (z.B. Schalter) verwendet werden kénnen.

AulRerdem wird bei auftretenden Fehlern an den Sensoren oder dem
Regelsystem ein Alarm gegeben.

Betriebsdatenspeicher
Auf Wunsch kann ein Betriebsdatenspeicher vorgesehen werden, mit

dessen Hilfe bei Stérungen die Stérungsursache auch zu einem spéateren
Zeitpunkt festgestellt werden kann.

Bei der Festlegung der Funktionen ist zu prifen, ob der Gesamtumfang
hardwaremé&Rig moglich ist.

PRIAMOS IV 4
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3. Wirkungsweise

Von einem Impulsaufnehmer an einem Zahnrad mit mdglichst grofer
Zahnezahl (z.B. Anlasserzahnkranz) wird die Istdrehzahl des Motors
aufgenommen. Der Mikroprozessor (CPU) des Kontrollgerates vergleicht den
Istwert der Drehzahl mit dem vorgegebenen Sollwert. Treten Abweichungen
auf, wird von der CPU das neue Stellgeratesignal errechnet und Uber die
Endstufe an das Stellgerat weitergeleitet. Die Ruckfihrung des Stellgerates
zeigt die jeweilige Stellung des Reglerausgangs an und ermdglicht somit der
CPU eine optimale Signalanpassung.

Da der Regler Uber einen I-Anteil verfigt und die Drehzahl bei jeder
Belastungsstufe mit einem fest vorgegebenen Wert verglichen wird, ist auch die
Drehzahl im Beharrungszustand stets gleich, d.h. der P-Bereich ist Null.

Fur Anwendungsfalle, bei denen ein P-Bereich erforderlich ist, wird von der
CPU die zu der entsprechenden Fullung zugehorende Drehzahl errechnet und
als Sollwertkorrektur eingefuigt.

Im Stillstand sorgt ein besonderer Regelkreis dafir, dald vom Regler nur der

Strom des Kontrollgerates aufgenommen wird und kein Strom zum
Stellgerateantrieb fliel3t.
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Bild 1: Blockdiagramm DG EDC1 - 03
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5. Impulsaufnehmer

Der im Bosch- Stellglied eingebaute Impulsaufnenmer wird im Normalfalle
infolge seiner geringen Auflosung (halbe Motordrehzahl, geringe Zahnezahl)

nicht verwendet.

5.1. Technische Daten des Impulsaufnehmers IA ...

Temperaturbereich
Ausgangsspannung
Widerstand

Abstand zum Impulsrad
Schutzart

5.2. Anordnung

IA 02 -76 bislA 12 - 102
-55 °C bis +120 °C
0,5 bis 10 Volt ~ (AC)
ca. 52 Ohm
0,5 bis 0,8 mm
IP 55

Die Anordnung des Impulsaufnehmers soll so erfolgen, dafl} sich eine
mdglichst hohe Frequenz ergibt. Der HEINZMANN-Digitalregler ist normal
ausgelegt fur eine max. Frequenz von 12.000 Hz. Die Frequenz laf3t sich wie

folgt berechnen:

f(Hz)

Beispiel:

n(1/ min) * z
60

Zahnezahl des Impulsrades

1.500
160

1500*160
60

=4.000 Hz

PRIAMOS IV 7
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Weiterhin sollte beachtet werden, dal3 die Drehzahl vom Impulsaufnehmer
unverfalscht aufgenommen werden kann, z.B. durch die Anordnung am
Anlasserzahnkranz des Schwungrades und nicht am Einspritzpumpenrad.

Das Impulsrad muf3 aus magnetischem Material (z.B. Stahl oder Gul3eisen)
bestehen.

5.3. Zahnform
Die Zahnform ist beliebig. Der Zahnkopf sollte mindestens 2,5 mm breit, die
Lickenbreite und die Luckentiefe mindestens 4 mm sein. Fir eine

Lochscheibe gelten die entsprechenden Male.

Die radiale Anordnung des Impulsaufnehmers ist aus Toleranzgriinden
vorzuziehen.

PRIAMOS IV 8
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5.4. Abstand des Impulsaufnehmers

Der Abstand des Impulsaufnehmers zum Zahnkopf sollte 0,5 bis 0,8 mm
betragen. (Impulsaufnehmer kann auf Zahnkopf aufgeschraubt und ca. 1/2
Umdrehung zurtickgeschraubt werden.)

mind.4mm

A ferr

mind. 4mm

Ve
d

—Cp—
!
1
frj
i
1
!

!

!

1

——| |—a— (.5-0.8mm

Bild 2: Abstand des Impulsaufnehmers
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5.5. Einbaumalie

-—‘ —19

e |

Bild 3: Abmessungen des Impulsaufnehmers

Mal3 L G Bemerkungen

Type (mm)

01 - 38 38 M16x1,5

02-76 76 M16x1,5 zugehoriger

03 - 102 102 M16x 1,5 Stecker

11 - 38 38 5/8"-18UNF-2A SV6-IA-2K

12 - 76 76 5/8"-18UNF-2A

13- 102 102 5/8"-18UNF-2A

Bestellbezeichnung z.B. 1A 02-76

5.6. Redundantes Drehzahlsignal

Wenn der Ausfall des Impulsaufnehmers abgesichert werden soll, kann am
Kontrollgerat ein zweiter Impulsaufnehmer angeschlossen werden. Sofern
eine Lichtmaschine mit Klemme W zur Verflgung steht, kann dieses Signal
fur einen Notbetrieb verwendet werden.

Bei Impulsaufnehmerausfall wird automatisch auf das reduntante
Drehzahlsignal umgeschaltet und ein Alarm gegeben.

PRIAMOS IV 10
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6. Sollwerteinsteller und Sensoren

Fir den HEINZMANN-Digitalregler stehen je nach Anwendungsfall
verschiedene Sollwerteinsteller zur Verfigung.

6.1. Sollwertpotentiometer SW 01 -1 - o (1- Gang)

Verstellwinkel ca. 312°
Widerstand 5 kOhm
Temperaturbereich -55 °C bis + 120 °C
Schutzart IP 00

14 | 3/8"-32NEF-2A

|
(@]

—_ N i — 3
S

 C—

™

N |

<|5|>

9,5

e

Bild 4: Potentiometer SW01 -1

6.2. Sollwertpotentiometer SW 02 - 10 - o (10- Gang)

Verstellwinkel 10 Umdrehungen
Widerstand 5 kOhm
Temperaturbereich -55 °C bis + 105 °C
Schutzart IP 00
0 3/8" - 32 NEF - 2A
! o f—
1 - “|pille==|-
© \ I I | [ C—

8.8

- -

Bild 5: Potentiometer SW 02 - 10
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Auf Wunsch sind die Potentiometer gemald 6.1 und 6.2 mit
Analogeinstellknopf mit Feststeller anstelle des einfachen Drehknopfes
lieferbar. Die Bezeichnung andert sich dabei auf SW..-..-m.

Anstelle des Knopfes ist aul3erdem eine Klemmeinrichtung lieferbar. Hierbei
andert sich die Bezeichnung auf SW ..-..-k.

6.3. Sollwerteinstellung mit Stromsignal

Fur den Drehzahlsollwert kann ein Stromsignal von 4-20 mA direkt am
Kontrollgerat angeschlossen werden. Beim Ausfall des Signals wird vom
Regler die min. Drehzahl entsprechend 4 mA oder ein programmierter
Ersatzwert eingestellt.

6.4. Digitale Sollwertvorgabe

Eine 4-Bit-Ansteuerung fir 16 Drehzahlstufen von npin bis nmax kann direkt
am Kontrollgerat angeschlossen werden.

6.5. Sollwerteinstellung mit Ful3pedal

Das elektrische Ful3pedal EFP setzt eine mechanische Ful3pedalbewegung
mit einem Gesamtwinkel von 45° in einen proportionalen Strom oder eine
proportionale Spannung um. Dieser elektrische Ausgang kann zur
Drehzahlsollwertvorgabe benutzt werden. Fur ausfuhrlichere Informationen
hierzu siehe die seperate Broschire E 83 005 - d.

6.6. Drucksensoren

Fur eine pneumatische Sollwerteinstellung sind folgende Drucksensoren
lieferbar:

Fur Druckbereich bis 10 bar DSG 01
bis 5 bar DSG 02

PRIAMOS IV 12
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Als Ladedrucksensor ist fiir einen Druckbereich bis 2 bar der Drucksensor
DSG 03 lieferbar.

6.7. Temperatursensoren

Als Temperatursensoren sind NTC- oder Ni 1000- Widerstande zu
verwenden.

PRIAMOS IV 13
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7. Kontrollgerat DC EDC 1 - 03

7.1. Technische Daten

Betriebsspannung 24V DC (12 Vv DC)
max. Spannung 35V DC
min. Spannung 18 v DC (9 V DC)

Restwelligkeit bei
max. Strombelastung max. 10 % bei 100 Hz

Zulassiger Spannungseinbruch bei
maximaler Strombelastung max. 10 % am Kontrollgerat

Absicherung des Reglers

Elektronik 3A

Endstufe 16 A
Stromverbrauch ca. 200 mA + Stellgeratestrom
Lagertemperatur -55°C bis + 85 °C
Umgebungstemperatur im Betrieb -40 °C bis + 70 °C
Luftfeuchtigkeit bis 100 %
Frequenzbereich 200 bis 6.000 Hz
Drehzahlkonstanz +0.25%

Frequenzdrift Uber die Temperatur
bei einer Frequenz tber 500 Hz

zwischen -40 °C und + 70°C +1%
Schutzart IP 55
Gewicht ca. 3,5 kg

PRIAMOS IV 14



r ) r
QUIBIVZMANN

HEINZMANN Drehzahlregler

Anmerkung

Bei der Auslieferung des Kontrollgerates wird die Kontrollgeratebezeichnung
auf dem Typenschild mit der Softwareversion erganzt.

Beispiel: DC EDC 1 - 03 - 12700.

PRIAMOS IV 15
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7.2. Mal3zeichnung
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Bild 6: Gehduse von DC EDC 1 - 03
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8. Stellgerat

8.1. Konstruktion und Arbeitsweise

Einspritzpumpe

LELRL LA

[ihmJUUUUUH:l

EDC - Stellgerat

L

J

Bild 7: EDC - Stellgerat

o
L

Das Bosch - EDC - Stellgerat (RE...) ist direkt an die Reiheneinspritzpumpe
angebaut wodurch keinerlei Gestéangeverbindungen erforderlich sind.

Von einem Hubmagneten wird die federvorgespannte Regelstange betétigt,
wobei die Magnetkraft in Richtung max. Fillung und die Federkraft in

Stoprichtung wirkt.

Die Stellung der Regelstange wird von einem berthrungslos arbeitendem
Ruckfuhrsystem erfal3t und an das Kontrollgerat weitergeleitet.
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8.2. Technische Daten

(Nur zur Information! Siehe hierzu entsprechende Bosch- Unterlagen)

Bosch- EDC
Gesamter Regelstangenweg 21mm
Federkraft der Ruckstellfeder
in der Stopstellung ca. 10N
Federkraft der Ruckstellfeder
in der Stellung max. Fullung ca. 50 N
Max. Magnetkraft ca. 75N
Max. Stromaufnahme ca. 11 A
Stromaufnahme im Betrieb ca.4-6 A
Spulenwiderstand des Regelmagneten Rz ca. 0,6 Ohm
Lagertemperatur -55°C bis +90°C
Umgebungstemperatur
im Betrieb -40°C bis +80°C
Umgebungstemperatur mit einge-
schrankten Reglerfunktionen -40°C bis 0°C
Schutzart IP 55

PRIAMOS IV 18



HEINZMANN
QU

B o ineioon HEINZMANN Drehzahlregler

9. Elektrischer Anschlul3
9.1. Anschlul’3 der Abschirmung

Um elektromagnetische Storeinflisse zu verhindern, mufd die Abschirmung
an beiden Kabelenden angeschlossen werden. Dies beinhaltet
Abschirmungen vom Reglergehduse zu den Sensoren, Potentiometern,
Stellgeraten und Zusatzgeraten. Falls eine Potentialdifferenz zwischen
Reglergehause und irgendeiner dieser Komponeten besteht, ist zur
Verhinderung von Ausgleichsstromen dber dem Schirm unbedingt eine
Ausgleichsleitung vom Reglergehause zur jeweiligen Komponente zu ziehen.

Kontrollgerat

Sensoren

]

%
Q\ Ausgleichsleitung /\'n

Bild 8: Anschlul3 einer Ausgleichsleitung

Bei Kabelenden ohne Stecker (z.B. Klemmleiste oder Létkontakte) mufd der
Schirm in der Nahe der Kontakte am Gehause befestigt werden.

. N .
Potentiometer Abschirmung

N
— N
]
— [

Schrumpfschlauch

Bild 9: Beispiel einer Schirmbefestigung ohne Stecker

PRIAMOS IV 19



‘ HE[NZMANN*
HEINZMANN Drehzahlregler \ die e

Bei einer Steckverbindung wird der Schirm mit der Zugentlastung des
Steckers verbunden.

Sensorstecker Abschirmung

Schrumpfschlauch

Zugentlastung

Bild 10: Beispiel einer Schirmbefestigung im Stecker
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Uberdrehzahlschutz

Impulsaufnehmer 1 IA ...

Impulsaufnehmer 2 IA...

(oder Klemme W)

Temperatursensor

Kuhlwassersensor

Ladedrucksensor

Oldrucksensor
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Stellgerat
/ | REEPEFL
.............. i T
]

ol|r|al [N~

L.—| BoschEDC [--—

9.2. AnschluRbeispiel fur Generatoranlage

(Parallel- und Netzbetrieb mit digitalen Zusatzgeraten)

/- Kontroligerat

r
i
i
i

----- DCEDC1-03

‘]

=

3 Atrége Reglerein |l
= m—"
—
16 A trage o_?
Iblibl ¢ 2 ]

24v W V.=

Stecker 1 Stecker 2 Stecker 3 Stecker 4 i
-~ a .
FlEfcfelp 2] Te[ofo] Pr]v]+] ¢ [Lfafwn o] To] [c] [ [Rlslnfpw] & wlelsple] ¥ pIR[eIelF[[e]cf] ¥ !
! JT H H . o P FESFEFF |
H - Rt e - =
H T _z-(';\ [l 1|1 TxD
+ 5 | | RxD Anschiuf
o PC
) 3 bl 12V
ERS o> 1| oV Programmer 2
g = ® SR ® —C Motor Stop | | Diagnosegerat
3a 2& I
pe g° | |
3 §_ —0 Leerlauf | | High CAN - Bus
= | | Low B Anschlu3 von
1 | | digitalen Zusatzgeraten
—O0 P - Grad
2 | |
|1
Lo [
Drehzahl + | | 24V Stromversorgung
| | oV E Motor - Zusatzgeréate
L——o Drehzahl - [ (max3A)
[
[ 0-5v :
L——————— 0 Festdrehzahl | | E é[rj\ﬁs;]gge
|1
|1
|

4 - 20mA .
—=== Anzeige
—_——— E Fillung

0-5Vv
Anzeige
Drehzahl

4 - 20mA .
—-_— == Anzeige
-_——— E Drehzahl

Kabelguerschnitte

| bis max.6m

I bis 15m
tber 15 - 30

sonst

1,5 mm?
1,5 mm?

1,5 mm?
m 2,5 mm?

0,75mm?

Bild 11: AnschluB3 fir Generatoranlagen mit digitalen Zusatzgeraten
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9.3. AnschluRbeispiel fur Generatoranlage
(Parallel- und Netzbetrieb mit analogen Zusatzgeréten)

J DCEDC1-03

/ Kontrollgerat

L - " |

Stellgerst Stecker 1 Stecker 2 Stecker 3 Stecker 4
ellgerét H
g El ; i A N
aJe]c]ofe]unrefxelpv]z] [u]o]a] M]r]v]r] % [c]apadn]uf.] e oJr.[s]n]efv]r] & mafe]n]eufufc]ofr] Jnlefs[alx] ¥ [Afr] ] [R[u]e]c]] ¥
................ . TT-F.J - - r TTT L
( 5, T[] [oH [ 115 e3Troled TI1T D
: d=pod=h A o P W P [ XD
7 5 ! ! RxD AnschluB
l 2 I e D 12v pc
| . ERS cr o oV Programmer 2
i 5 EX| g3 Lo Motor Stop [ Diagnosegerat
i 1t S o 32 [
i Bg 5] 1]
i 6 o I el
i o 3 N —0 Leerlauf : :
t-—-{ BoschEDC |—-— = E
1
Lo P - Grad : :
2
. A | |
Uberdrehzahlschutz E —o0 Drehzahl + ! !
[ 24V Stromversorgung
| | oV El Motor - Zusatzgeréate
Yy '_,\ —0 Drehzahl - : : (max 3A)
Impulsaufnehmer 1 1A ... CE il v
—0 Festdrehzahl [ 4!0 -5V Anzeige
Impulsaufnehmer 2 IA... CE + ¢ : : Fiillung
(oder Klemme W) B
'_I ———0 Manuelle Drehzahl : (S 4 20mA Anzeige
eTT—————————— Fllung
A
Temperatursensor E 470 Ohm :
A max. ! 0-5V Anzeige
Kiihlwassersensor E oL Drehzahl
5 kOhm :
A mnoTr—tr 0ty rmm——_—_—— 4 20mA Anzeige
Ladedrucksensor B e I N B e Drehzahl
c 470 Ohm
Manuelle Drehzahl
Oldrucksensor E
SyG 02
3Atrage Reglerein Il 16A
g/:l/(; 17 [ Kabelquerschnitte
o/o—? I bis max.6m 1,5 mm2
AN " Synchronisiergerét
16 A tréage I—g_’mx
- 20 kOhm ) Il 1,5 mm2
T 15 !
2av W = NG 03 | I bis 15m 1,5 mm2
. ! iiber 15-30 m 2,5 mm2
LastmeRgerat
sonst 0,75mm2

Bild 12: Anschlul fur Generatoranlagen mit analogen Zusatzgeraten
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9.4. Anschlul3beispiel fur Fahrzeugbetrieb

DCEDC1-03

/- Kontrollgerat

L - |

|
i
|
Stecker 4 i
i
|

Stecker 1 Stecker 2 Stecker 3
Stellgerat A A A
/ [[elelole]n]]=[elcfolev]z] [u]ufa] Julr][=] ¥ [ofadufulofe]  ]e] [ FlepRspfld] 4 [ lafeplufofeldelslal<] ¥ [rlafolels]v[e]c]s] ¥
=y J-f-1 [ . . [ - TTT F-Fd< >
! - T i
! :::‘-6-\::‘ 5::::‘—6—5_‘:.‘ | | TxD
| 7 1 ~ [ R X 5 Anschlul
I 2 H 2 [ X PC
: 2 3 12V
i E . | | Programmer 2
| - > o> oV r
i 5 H EN ® SR ® —0 Motor Stop | | Diagnosegerét
. @ = @
i L 3@ sg I
H 6 4 g e e | |
| LY 3 ] —o0 Leerlauf | | High CAN - Bus
l_.___ = [ Low Anschlu von
1 | | digitalen Zusatzgeraten
—oO P - Grad | |
2 [
Uberdrehzahlschut; £ [
erdrehzahischutz B L——o0 Mindermenge 1
| | 24V Stromversorgung
. | | oV, B Motor - Zusatzgerate
y '_J ——O Drehzahlbereich | | (max 34)
Impulsaufnehmer 1 IA ... i 2 [
B
_ —>0 Festdrehzahl 1 I I 4!0 -5V Anzeige
Impulsaufnehmer 2 IA... A - Fiillung
(oder Klemme W) B '—']r : :
tL— o Festdrehzahl 2 | m=———- 4-20mA Anzeige
= Fillung
A 1 |
Temperatursensor B ] Drehmoment |
2 | 0-5v "
= ——
Kihlwassersensor Lo +
B — o Geschwindigkeits- | Drehzal
regler ~
A (- 4 Z_OQAE Anzeige
Ladedrucksensor g pt————————————— A0 L0 ereme———_———
adedrucksensor (B: _________ 470 0hm Drehzahl
max Geschwindigkeit
A eschwindigkeits-
Oldrucksensor E 5 kOhm sensor
. min
3 Atrage Regler ein I e :
ot 470 Ohm Kabelquerschnitte
— ©
o:/ Manuelle Drehzahl 1 | bis max.6m 1,5 mm?
DN 16 Atra 470 Ohm
age S/ T T T TS — I 1,5 mm?
- ? max
24V y/= 5 kOhm Il bis 15m 1,5 mm?
n Gber 15-30m 2,5 mm?
min
7
T 70 Ohm sonst 0,75mm2

Manuelle Drehzahl 2

Bild 13: Anschlul3 fir Fahrzeugbetrieb
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9.5. AnschlulRbeispiel fir Bahnbetrieb
(16 Fahrstufen)

/ Kontrollgerat
[ ——— DC EDC1-03 — e 1

| |
| |
i Stecker 1 Stecker 2 Stecker 3 Stecker 4 I
| |
|

4 L

.
1|
>
=
=
z
=
S
<
4

el ElPRERP]

/- Stellgerat

Blefelofels]y

[lefelolplufz] Je[o]o] Jaft]v]<]

¢ E 6_|__ — T
!_ —-)-—! | L 14 I o 6:._ _____ — o Pl — o | | e
| | - 6 I-b 44—
i 14 TT7°T7T TT11 Lt TxD
: k3 1|1 RxD AnschluB
| 2 4 5 [ 12V pC
i i n S > 1 oV Programmer 2
' 5 i : H g 2 ® g 2 ® Motor Stop | | Diagnosegeréat
! i 8 28
i 2 = | |
| 6 7 ol 3o | |
i '_1 3 N Leerlauf | |
: : =
Bosch EDC | |
Manuell
L—o Drehzahl [
Ferngesteuert 1|1
" A [
Uberdrehzahlschutz E L——0 Festdrehzahl | |
| | 24V Stromversorgung
| | oV E Motor - Zusatzgeréate
Y —0 Antischlupfregelung | | (max3A)
Impulsaufnehmer 1 IA ... CE ' 11
——0 Bit 0 [N 4“ -5V Anzeige Fiillung
Impulsaufnehmer 2 IA. .. CE :‘: T oder Lastregelung
(oder Klemme W) B I | |
I o Bit 1 [ S — i‘gomAE Anzeige Fillung
o4 —-————————— oder Lastregelung
Temperatursensor E ) Bit 2 :
. Y I —WE Anzeige
Kihlwassersensor E o Bit 3 [e | Drehzahl
A 4 20m Anzeige
Ladedrucksensor sm—  / / / / / / / / / et m—_—_—_—_—_——_———— Drehzahl
C
: A
Oldrucksensor E
3Atrage Regler ein Il
oo Kabelquerschnitte
!
) i 2
0/0—(1) l_._._._.“lo.gh"ﬂ | bis max.6m 1,5 mm
N AN
16 Atrage i max o i 1,5 mmz
. i
¢ I'5 kohm =
. . 2
y i _ i Il bis 15m 1,5mm
m j o mn = iiber 15 - 30 m 2,5 mm?
............. i
470 Ohm
Manuelle Drehzahl sonst 0,75mm?

Bild 14: Anschluf3 fir Bahnbetrieb mit Fahrstufenschalter
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9.6. AnschlulRbeispiel fir Bahnbetrieb
(Drehzahlvorgabe durch Stromsignal)

DCEDC1-03

/ Kontrollgerat

L - |

Drehzahl

Stecker 1 Stecker 2 Stecker 3 Stecker 4
Stellgerat
A A ~
/ |A,|B, c| Dlele‘|N, AR K1|Q,|P,|v, z| |L,|u,| J,| M,| T1|YI| R,| [} L|A, leNlez 3, |BZ| |c2| |sZ H,|P. |V, Tzl j( | |M,|A} B,[N,[P, CalDlez H,|G.| SZ|J}|K} ' AH |F4 I, BA|C4|J4| [
................ _ o - - r TT1
.r 5, T T o 8 SENECANNE '
! $-hod-h F-F- i TxD
! 7 =~ ! I X Anschlu
| 7 » o | | RxD PC
i = e b 12 P 2
i fa ER3 == | | oV rogrammer 2
| 5 P 3R ® ] ® o Motor Stop | | Diagnosegerat
: i
| 1 T 3 2 32 | !
i 6 2 g o
i ol 3 N —O0 Leerlauf | |
t-—-] BoschEDC |—-— = I
Manuell | |
—oO0 Drehzahl | |
Ferngesteuert | |
. A
Uberdrehzahlschutz E o Festdrehzahl ! !
| | 24V Stromversorgung
: : oV E Motor - Zusatzgeréte
A '_L —o0 Antischlupfregelung | | (max 3A)
Impulsaufnehmer 1 1A ... E‘:E I I
) | | 0-5V Anzeige Fiillung
Impulsaufnehmer 2 IA... AR L oder Lastregelung
(oder Klemme W) B ._T‘ : :
1 -— - 4= 20mA Anzeige Fillung
+t+—-—————————— oder Lastregelung
A
Temperatursensor E :
= : 0-5V Anzeige
Kuhlwassersensor E 1 Drehzahl
|
A Lt A2 20mA, Anzeige
Ty e I T T T e ! I N
C
A
B

Oldrucksensor

24v

_________ 470 Ohm,
max.
5 kOhm

3 Atrage Reglerein I min 7

'_L| O"/O 470 Ohm
\

— OI/ Manuelle Drehzahl

:I 16 A trage

(IS ?

4 - 20mA
Ferngesteuerte Drehzahl El

Bild 15: Anschlul’ fir

Kabelguerschnitte

| bis max.6m 1,5 mmz2
I 1,5 mmz2
1l bis 15m 1,5 mmz2

Gber 15-30m 2,5 mm?
sonst 0,75mm?

Bahnbetrieb mit Stromsignal
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Uberdrehzahlschutz

Impulsaufnehmer 1 1A ...

Impulsaufnehmer 2 IA...

(oder Klemme W)

Temperatursensor

Kiihlwassersensor

Ladedrucksensor

Oldrucksensor
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7
2

5
1
6

-— Bosch EDC  |—-—

EEI

04

9.7. AnschluRbeispiel fur Schiffsbetrieb
(Doppelanlage: 2 Motoren auf einer Welle)

[ oceoci.0s |

/- Kontrollgerat

DCEDC1-03

Stecker 1 Stecker 2 Stecker 3 Stecker 4
N
[a[e]c]ofe v le[<]olpw]z] Tt [c]_[ee[e]olr]s]r v & [ [Maedndrlclolr]nefs]s]x [lnfole]e] e ]e o] 7
) T - ] I I fenn bl |
| -
\____‘-6-\___" \'___'___"—, | | TxD
= z | | R i D Anschlu
— 2 e b 12V pC
_ ERS e [ oV Programmer 2
:‘: 3 E ® g § ® —0 Motor Stop : : Diagnosegerat
T 2a Sa
1 5% 3e | |
Ly 3 3 Lo Leerlauf 1] High CAN - Bus
s | —rer R P
Manuell [ Doppelmotorenbetrieb
——o0 Drehzahl | |
Ferngesteuert | |
| |
—o0 Festdrehzahl 1 | |
| | 24V Stromversorgung
| | oV Motor - Zusatzgeréte
.j ———0 Festdrehzahl 2 | | (max 3A)
HH 1]
7
S Kupplun : : 0-5V Anzeige Fillung
£ ppiung | | oder Verstellpropellerregelung
[ -
'_T t——o0 Zwangsoffnung | — — _4-20mA Anzeige Fullung
——]-—-——-——-———— oder Verstellpropellerregelung
|
—0 Mindermenge |
: —OSVE Anzeige
‘-0 Master/Slave Festlegung | Drehzahl
| -
————————— 4-20mA Anzeige
-——————0 Lastschiebung ||| || "——m—————-————— Drehzahl
e _._.4700hm
r T
| max.
$ANEGe  Reglerein I {5 kom Kabelguerschnitte
O/E/c L_Tn _________ g bis max.6m 1,5 mm?
o/o—cf 470 Ohm
16 A trage Manuelle Drehzahl 1,5 mm?
i Il bis 15m 1,5 mm2
wZ 4-20mA tiber 15-30m 2,5 mm2
Ferngesteuerte Drehzahl
sonst 0,75mm?2

Bild 16: Anschluf3 fir Schiffsbetrieb mit Doppelanlage
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9.8. AnschluRbeispiel fur Schiffsbetrieb
(Einzelanlage)

|
: Stecker 1 Stecker 2 Stecker 3 Stecker 4
|

Stellgerat
H A A
/ [aJp]elole]nnrlelc]elefvlz] Tululo] fr]v]r] 7 [eadmnfuu] e Ic] oJrfs[r]pvr] é | [m]afenlefc]o]r]m]e]s] s« ’i [+]n] TR [efc] 7
ot a1 =11 N . - o - o] o] TTT L]
H -3 [N S PR N Ay sk PR [ ) I O N P O, 4 S I T - -+~ +-1+-1———— ] — - —_
! ! q=1-0-4-1 1 XD
| 7t 5 1] RxD Anschlu
I 2 4 3 [N 12V pC
< @
i i ERS o> | | oV Programmer 2
! 5 |— 33 g3 -0 Motor Stop Diagnosegerét
i gy L I 1i® it
. HH [og=) 2q | |
| S 1 2° z®
i i 3 5 —o0 Leerlauf [
*-—-1 Bosch EDC -— = | |
Manuell | |
—oO0 Drehzahl | |
Ferngesteuert R
Uberdrehzahlschutz E L o Festdrehzahl 1 | |
| | 24V Stromversorgung
| | oV E Motor - Zusatzgerate
- '_L L———o Festdrehzahl 2 [ (max 34)
Impulsaufnehmer 1 1A ... CE i [
o Zwangsoffnun (N 0-5V Anzeige Fiillung
Impulsaufnehmer 2 IA... EE ¥ 9 9 - oder Verstellpropellerregelung
(oder Klemme W) B [+ [
—0 Mindermenge | (| || | ,| —f/————— == Anzeige Fiillun:
ind g | | 4 - 20mA o llung
- :— ————————— oder Verstellpropellerregelung
A
Temperalursensor E I
Y ! 0-5V Anzeige
Kuhlwassersensor E : Drehzahl
A L _s2m Anzeige
Ladedrucksensor sb—>—m—————7——-— e+t v A 00y |y +=t=--—-—-————- Drehzahl
C
Oldrucksensor E |-—-—-—-—4-7QQ£"-'
| max.
3 Atrage Reglerein Il | 5 kOhm .
| ) Kabelquerschnitte
CY:/C H min. B
|— j = | bis max.6m 1,5 mm?
o/o—cf 470 Ohm '
16 A trage Manuelle Drehzahl i 1,5 mm?2
- o
i L y 4 20mA Il bis 15m 1,5 mme
n Ferngesteuerte Drehzahl E Uber15-30m 2,5 mm?
sonst 0,75mm?2

Bild 17: AnschluB fur Schiffsbetrieb mit Einzelanlage
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9.9. Anschluf’ der Stromversorgung

Die Stromversorgung muss lUber zwei separate
Leitungen direkt von der Batterie erfolgen.

An diese Leitungen dirfen keine weiteren
Verbraucher angeschlossen werden.

Achtung
ellgera ellgera
NQEG - 4 StG ..
AN | Motor yd Motor
N\ 4
\\\ , e E;ellgeratekabel
Stellgeratekabal /
) 9 \\/ % L1 // L1
\\\ Nz 12 ,// N2 % Batterie
N - : .
Us, [ v w19 .
N\, 4
) 7/ () (+)
2 g \/ yid J2 —
A2 < A2 o—F—
*) 4 *) ©)
M2 —1* M2 | 16 A trage
(+) AN Batterie () 1 Stromversorgung fir
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Bild 18: Anschluf3 fur Schiffsbetrieb mit Einzelanlage
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10. Kabelbaum

10.1 Kabellangen

(@ )
Kontrollgeréat
DCEDC 1-03
\2 )
| I v |
L1 L] L
Einspritzpumpe mit
EDC-Stellgerat
L8
JOUUUUU
el f L2
@:{ L12
L4
Impulsaufnehmer q:ﬂﬂji L13
L5 L3
Sensoren
Uberdrehzahl L7 L10
Schutz
_ L1 L11
Batterie
.- . L6 L9
Digitale Eingéange

Power-
Ausgang

PWM-
Eingang

Kommunikation

Sollwert
Einsteller

Analoge
Ausgange

PWM/Frequenz-
Eingange

Zustands
Anzeige

Bild 19: Kabelbaum mit Kabelnummern
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10.2 Steckverbindungen

SV 103-DC-10 G (010-02-181-00)

SV 103-DC-19 SG (010-02-183-00)
SV 103-DC-19 PG (010-02-222-00)
SV 103-DC-24 SG (010-02-185-00)

SV 103-DC-24 PK (010-02-177-00)
SV 103-DC-19 SK (010-02-165-00)
SV 103-DC-19 PK (010-02-175-00)
SV 6-KG-10 K (010-02-044-00)

SV 6-1A-2 K (010-02-170-00)
ﬁﬁ =

Impulsaufnehmer IA ...

UUUUUUH:I'

-
A= [

Einspritzpumpe mit
EDC-Stellgerat

—

¢}
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11. Méglichkeiten der Programmierung

Fur die Programmierung der Heinzmann-Digitalregler ergeben sich folgende
Mdglichkeiten:

11.1. Programmierung im Werk

Bei der Endkontrolle im Werk wird mit Hilfe eines Testprogramms die
Reglerfunktion Uberprift. Wenn die Betriebsdaten des Reglers vorliegen,
wird das Testprogramm mit diesen Daten durchgefuhrt. Am Motor missen
dann nur noch die Dynamikwerte und bei Bedarf Fullungsbegrenzungen und
Sensoren abgeglichen werden.

11.2. Programmierung mit dem  Handprogrammiergerat
Programmer 2

Mit dem Handprogrammiergerat Programmer 2 kann die gesamte
Programmierung vorgenommen werden. Dieses handliche Gerat ist sowohl
fur die Entwicklung und die Serieneinstellung als auch fir den Service
geeignet.

11.3. Programmierung mit dem PC

Eine Programmierung mit dem PC ist ebenfalls mdglich. Der Vorteil
gegeniber dem Handprogrammiergerdt sind die Madoglichkeiten der
Kurvendarstellung und deren leichte Veranderung am Bildschirm sowie
Zeitdiagramme bei der Inbetriebnahme des Reglers am Motor. Desweiteren
bietet der PC eine erhohte Ubersichtlichkeit, da das PC-Programm eine
Mendstruktur besitzt und standig mehrere Parameter angezeigt werden.

Das PC-Programm erlaubt zudem das Abspeichern und Laden der
Reglerdaten auf und von Disketten.
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11.4. Programmierung mit Benutzermaske

Grundsatzlich kann die Programmierung mit Benutzermasken erfolgen, die
von Heinzmann erstellt wurden oder auch vom Anwender in einfacher Weise
erstellt werden konnen. In einer Benutzermaske finden sich nur noch die
Parameter, die tatsachlich bendtigt werden.

11.5. Uberspielen von Datensatzen

Wenn die Programmierung fir eine Motorausfiihrung und deren Anwendung
festliegt, kann der Datensatz abgespeichert werden (im Handprogrammer
oder auf Diskette). Bei weiteren Anwendungsfallen gleicher Art kann der
Datensatz in die neuen Regler Uberspielt werden.

11.6. Bandendprogrammierung
Diese Programmierung wird beim Motorenhersteller beim Prufstandslauf des

Motors angewendet. Dabei wird der Regler auf die Anforderungen des
Motors entsprechend dem Auftrag programmiert.

Fur ausfuihrlichere Informationen siehe die separate Broschuire
DG 95 110 - d.
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12. Starten des Motors - Kurzinformation

12.1

12.2

12.3

Impulsaufnehmerabstand einstellen

Uberpriifung des Programmes auf wichtige Parameter: Zahnezahl,
Drehzahl, usw.

Sollwerteinsteller in Mittelstellung
P- Gain auf 50
| - Stability auf O
D- Derivative auf 0

Wenn die Dynamikwerte bei einer Anlage bereits ermittelt wurden,
kénnen sie hier direkt programmiert werden.

Achtung: Uberdrehzahlschutz muR sichergestellt sein!

12.4 Motor starten und mit Sollwerteinsteller auf Nenndrehzahl bringen.

12.5

12.6

12.7

12.8

Gain bis zur Unstabilitat erhdhen und bis zur Stabilitét reduzieren.
Stabilitat bis zur Unstabilitat erhdhen und bis zur Stabilitat reduzieren.
D-Anteil bis zur Unstabilitdt erhohen und bis zur Stabilitat reduzieren.

Bei diesen Einstellungen ist der Motor in der Drehzahl kurz zu stéren
(z.B. kurzes Betatigen des Stop-Schalters) und der Einschwingvorgang
zu beobachten.

Uberprifung im gesamten Drehzahlbereich

Ergeben sich bei min. und max. Drehzahl andere Werte wie
programmiert, liegt dies an den Toleranzen des Sollwerteinstellers.
Wenn die Drehzahlabweichungen nicht zuldssig sind, ist es erforderlich,

den Sollwerteinsteller einzumessen.

Gain-Korrektur bei Gasmotoren bzw. Verstellregler mit gréRerem
Drehzahlbereich; bei Bedarf Kennfeld einstellen.

Uberprifung der tbrigen Programmpunkte z.B. Startfillung, Rampzeit,
usw.
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Die erforderlichen Einstellvorgange fur die Positionen 12.2 bis 12.8 und alle
weiteren Einstellmoglichkeiten sind ausfuhrlich beschrieben in der
Broschure - Nr. DG 95110 - d.
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13.Bestellangaben

13.1. Allgemeine Angaben

Versorgungsspannung
Zahnezahl des Impulsaufnehmerrades
Drehzahlbereich

13.2. HEINZMANN Standard Zubehor

Impulsaufnehmer 1 A ...

Impulsaufnehmer 2 A ...
Sollwertpotentiometer 1 SW ...
Sollwertpotentiometer 2 SW ...

Stellgerat StG ...

Ladedrucksensor (Druckbereich)
Oldrucksensor (Druckbereich)
Temperatursensoren (Anzahl, Wasser-, Luft-

13.3. HEINZMANN Zusatzgerate

oder OI- Temperatur)

Lastmel3gerat LMG 03
Synchronisiergeréat SyG 02
Elektronisches Ful3pedal EFP ...
StorgroRenaufschalter SA 02

Weitere Zusatzgerate auf Anfrage.
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13.4. Kontrollgerat mit kundenspezifischer Anwendung
Kontrollgerat DCEDC1-03

Wahlen Sie die bendtigten Ein- und Ausgénge anhand folgender
Tabelle aus.
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13.5. Kabelldngen

Es ist vorteilhaft, den Kabelbaum mit dem Regler zusammen zu beziehen.

Wichtig:

a)Ll=

L1

b)L2 =

L2.1
L2.2

c)L3=

L3.1
L 3.2
L3.3
L34

d) L4 =

L4.1
L4.2

e)L5=

L5.1
L5.2
L5.3
L54

Es ist nicht mdglich alle Signale gleichzeitig zu benutzen, da

manche Ein- und Ausgange

je

unterschiedlich belegt werden mussen.

Kontrollgeréat - Batterie

Kontrollgerat - Batterie

Kontrollgeréat - Stellgerat

Kontrollgerat - Stellgerat (Ruckf.)
Kontrollgeréat - Stellgerat (Leistung)

Kontrollgeréat - Sollwerteinsteller

Kontrollgerat - Sollwert 1
Kontrollgerat - Sollwert 2
Kontrollgerat - Zusatzgerat 1
Kontrollgerat - Zusatzgerat 2

Kontrollgeréat - Impulsaufnehmer
Kontrollgerat - Impulsaufnehmer 1
Kontrollgerat - Impulsaufnehmer 2
Kontrollgeréat - Sensoren
Kontrollgeréat - Temperatur 1
Kontrollgeréat - Temperatur 2

Kontrollgerat - Druck 1
Kontrollgerat - Druck 2

nach Anwendungsfall

5x 1,50 mm?2

3 x 0,75 mm2geschirmt
cm 4 x 1,50 mm?

3 x 0,75 mm2geschirmt
3 x 0,75 mm2geschirmt
2 x 0,75 mmz2geschirmt
2 x 0,75 mm2geschirmt

2 x 0,75 mm2geschirmt
2 x 0,75 mm2geschirmt

2 x 0,75 mm?2
2 x 0,75 mm?2
2 x 0,75 mm?
2 x 0,75 mm?
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f) L6 = Kontrollgerat - Digitale Eingange

L6.1 Kontrollgerat - Schalter1 ... cm 1x0,75 mm?
L 6.2 Kontrollgerat - Schalter2 ... cm 1x0,75 mm?
L 6.3 Kontrollgerat - Schalter3 ... cm 1x0,75 mm?2
L 6.4 Kontrollgerat - Schalter4 ... cm 1x0,75 mm?
L 6.5 Kontrollgerat - Schalter5 ... cm 1x0,75 mm?2
L 6.6 Kontrollgerat - Schalter6 ... cm 1x0,75 mm?2
L 6.7 Kontrollgerat - Schalter7 ... cm 1x0,75 mm?
L 6.8 Kontrollgerat - Schalter8 ... cm 1x0,75 mm?
L 6.9 Kontrollgerat - Schalter9 ... cm 1x0,75 mm?
L 6.10 Kontrollgerat - Schalter 10 ... cm 1x0,75 mm?

g) L7 = Kontrollgeréat - Uberdrehzahlschutz

L7 Kontrollgerat - Uberdrehzahlschutz....... cm 2 x 0,75 mm?2

h) L8 = Kontrollgerat - geregelter Stromausgang

L8 Kontrollgerat - Stromausgang ... cm 2 x0,75 mm?
i) L9 = Kontrollgerat - Zustandsanzeige

L 9.1 Kontrollgerat - Summenalarm  ....... cm 2 x0,75 mm?

L 9.2 Kontrollgerat - Uberdrehzanl ... cm 2 x0,75 mm?

j) L10 = Kontrollgerat - Analoge Ausgange

L 10.1 Kontrollgerat - Anzeigel ... cm 2 x0,75 mm?
L 10.2 Kontrollgerat - Anzeige2 ... cm 2 x0,75 mm?
L 10.3 Kontrollgerat - Lastregelung ~ ....... cm 2 x0,75 mm?
L 10.4 Kontrollgerat - Verstellpropellerregel. .... cm 2 x 0,75 mm?2
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k) L11 = Kontrollgerat - Frequenz Eingang

L11 Kontrollgerat - Geschwindigkeitsaufn. ...

[) L12 = Kontrollgerat - PWM- Eingang

L 12 Kontrollgerat - PWM- Eingang

m) L13 = Kommunikation

L 13.1 Kontrollgerat - CAN - Bus
L 13.2 Kontrollgerat - PC

cm 2 x 0,75 mm?2

2 x 0,75 mm?2

2 x 0,75 mm2geschirmt
4 x 0,75 mm?2geschirmt
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14. Bestellung von Broschuren
Unsere Druckschriften kdnnen kostenlos angefordert werden.

Bestellen Sie die notwendigen Druckschriften tUber unsere Drehzahlregler bei
der nachsten HEINZMANN Filiale/Vertretung.

Bitte vergl. Sie auch die Liste unserer Vertretungen in der Welt (Klick auf
-HEINZMANN Filiale/Vertretung®).

Bitte geben Sie folgende Informationen an:

o Ihren Name,

o Name und Adresse lhres Unternehmens (legen Sie einfach Ihre
Visitenkarte bei),

o Adresse, an die wir die Broschiren senden sollen (falls abweichend von
oben),

o die Nummer und den Titel der gewtinschten Druckschrift,

o oder die technischen Angaben Ihres HEINZMANN- Gerétes,

o die Anzahl der gewiinschten Broschuren.

Fur die Bestellung einer oder mehrerer Broschiren kénnen Sie direkt die
beiliegende Fax- Vorlage benutzen.

Mittlerweile sind auch die meisten Druckschriften im PDF-Format erhéltlich.
Diese kdnnen auf Wunsch per E-Mail verschickt werden.

Wir wirden uns sehr freuen, lhre Kommentare zu unseren Broschiren zu
erhalten.
Bitte senden Sie lhre Meinung dartber an:

HEINZMANN GmbH & Co. KG
Service Abteilung
Am Haselbach 1
D-79677 Schbnau
Germany
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http://www.heinzmann.de/index.php?option=com_content&task=view&id=141&Itemid=136&lang=de

Fax Antwort

Bestellung von HEINZMANN-Druckschriften
Fax-Hotline +49 7673 / 8208-194

[1 Bitte senden Sie mir folgende Druckschriften:

Stuckzanhl Druckschrift-Nummer Bezeichnung

[1 Bitte senden Sie mir lhre neuesten Prospekte tber

( ) dieHEINZMANN Analogregler. ANWENTUNG: ...t
( ) dieHEINZMANN Digitalregler. ANWENAUNG: ...
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