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Achtung

Vor Installation, Inbetriebnahme und Wartung sind die entsprechenden
Handbticher im ganzen durchzul esen.

Alle Anweisungen die die Anlage und die Sicherheit betreffen, mtissen
unbedingt befolgt werden.

P

Gefahr

Nichtbefolgen der Anweisung kann zu Personen- und/oder
Sachschéden fuhren.

HEINZMANN Ubernimmt keine Haftung flr Schéden, die durch Nicht-
befolgen von Anweisungen entstehen.

>

Achtung!
Hoch-
spannung

P

Gefahr

Vor der Installation ist folgendes zu beachten:

Vor Beginn einer Installation an der Anlage, ist diese spannungsfrei zu
schalten!

Kabelabschirmung und Stromversorgungsanschliisse entsprechend der
Europaischen Richtlinie bezuglich EMV verwenden.

Uberpriifung der Funktion vorhandener Schutz und Uberwachungs-
systeme.

P

Gefahr

Um Schaden an Anlage und Personen zu vermeiden, mussen
folgende Uberwachungs- und Schutzsysteme vorhanden sein:

vom Drehzahlregler unabhangiger Uberdrehzahlschutz
Ubertemperaturschutz

HEINZMANN dbernimmt keine Haftung fir Schéden, die durch
fehlenden oder unzureichenden Uberdrehzahl schutz entstehen.

Bei Generatoranlagen zusatzlich:
Uberstromschutz

Schutz vor Fehlsynchronisation bei zu grof3er Frequenz-, Spannungs-,
oder Phasendifferenz

Ruckleistungsschutz

Ursachen fiir Uberdrehzahl kdnnen sein:

Ausfall der Spannungsversorgung

Ausfall des Stellgerétes, des Kontrollgerétes oder dessen Zusatzgeréte
Schwergangigkeit- und Festklemmen des Gestanges




Die Beispiele, Daten und alle dbrigen Informationen in diesem
Handbuch dienen ausschliefdlich dem Zweck der Unterweisung und
sollten fiir keine spezielle Anwendung eingesetzt werden, ohne dass der
Anwender unabhangige Tests und Uberprifungen durchgefiihrt hat.

Achtung
Unabhéngige Tests und Uberpriifungen sind von besonderer Bedeutung
bei allen Anwendungen, bei denen ein fehlerhaftes Funktionieren zu
Personen- oder Sachschéden fuhren kann.
Gefahr

HEINZMANN Ubernimmt keine Garantie, weder ausdrticklich noch
stillschweigend, dass die Beispiele, Daten oder sonstigen
Informationen in diesem Handbuch fehlerfrei sind, Industriestandards
entsprechen oder den Bedurfnissen irgendeiner besonderen Anwendung
genugen.

HEINZMANN lehnt ausdriicklich die stillschweigende Garantie fur
die Marktféhigkeit oder die Eignung fir einen speziellen Zweck ab,
auch fur den Fall, dass HEINZMANN auf einen speziellen Zweck
aufmerksam gemacht wurde oder dass im Handbuch auf einen
speziellen Zweck hingewiesen wird.

HEINZMANN lehnt jede Haftung fir mittelbare und unmittelbare
Schéden sowie fir Begleit- und Folgeschaden ab, die sich aus
irgendeiner Verwendung der in diesem Handbuch enthatenen
Beispiele, Daten oder sonstigen Informationen ergeben.

HEINZMANN dbernimmt keine Gewdahr fur die Konzeption und
Planung der technischen Gesamtanlage. Dies ist Sache des Betreibers
bzw. deren Planer und Fachingenieure. Es liegt auch in deren
Verantwortungsbereich zu Uberprifen, ob die Leistungen unserer
Gerdte dem angestrebten Zweck geniigen. Der Betreiber ist auch fir
eine ordnungsgemal3e Inbetricbnahme der Gesamtanlage verant-
wortlich.
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1 Sicherheitshinweise und die daftir verwendeten Symbole

In der folgenden Druckschrift werden konkrete Sicherheitshinweise gegeben, um auf die nicht
zu vermeidenden Restrisiken beim Betrieb der Maschine hinzuweisen. Diese Restrisiken
beinhalten Gefahren fr

- Personen
- Produkt und Maschine
- Umwelt

Die in der Druckschrift verwendeten Symbole sollen vor alem auf die Sicherheitshinweise
aufmerksam machen!

Dieses Symbol weist darauf hin, dass vor allem mit Gefahren fur
Maschine, Material und Umwelt zu rechnen ist.

Achtung
Dieses Symbol weist darauf hin, dass vor allem mit Gefahren fur
Personen zu rechnen ist. (Lebensgefahr, Verletzungsgefahr)
Gefahr
Dieses Symbol weist darauf hin, dass vor allem mit Gefahren durch
elektrische Hochspannung zu rechnen ist. (Lebensgefahr)
Achtung!
Hoch-
spannung
- Dieses Symbol kennzeichnet keine Sicherheitshinweise, sondern gibt wichtige
1 Hinweise zum besseren Verstandnis der Funktionen. Diese sollten unbedingt
Hinweis beachtet und eingehalten werden. Der Text ist hierbei kursiv gedruckt.

Das wichtigste Ziel der Sicherheitshinweise besteht darin, Personenschaden zu
verhindern!

Steht vor einem Sicherheitshinweis das Warndreieck mit der Unterschrift , Gefahr”, so sind
deshalb Gefahren fir Mensch, Maschine, Material und Umwelt nicht ausgeschlossen.

Steht vor einem Sicherheitshinwels das Warndreieck mit der Unterschrift ,, Achtung* so ist
jedoch nicht mit Gefahren fir Personen zu rechnen.

Analoges Positioniersystem JANUS 1
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Das jeweils verwendete Symbol kann den Text des Sicherheitshinweises nicht ersetzen.
Der Text ist daher immer vollstandig zu lesen!

In dieser Druckschrift befinden sich vor dem Inhaltsverzeichnis Hinweise, die unter
anderem der Sicherheit dienen. Diese mussen vor einer Inbetriebnahme oder Wartung
unbedingt durchgelesen werden!

1.1 Grundlegende SicherheitsmaRnahmen bei Normalbetrieb

Die Anlage darf nur von daftr ausgebildeten und befugten Personen bedient werden,
die die Betriebsanleitung kennen und danach arbeiten knnen!

Vor dem Einschalten der Anlage Uberprifen und sicherstellen, dass
- sich nur befugte Personen im Arbeitsbereich der Maschine aufhalten.
- niemand durch das Anlaufen der Maschine verletzt werden kann!

Vor jedem Motorstart die Anlage auf sichtbare Schaden Uberprifen und sicherstellen,
dass sie nur in einwandfreiem Zustand betrieben wird! Festgestellte Mangel sofort
dem Vorgesetzten melden!

Vor jedem Motorstart Materia/Gegensténde aus dem Arbeitsbereich der
Anlage/Motor entfernen, dass nicht erforderlich ist!

Vor jedem Motorstart prifen und sicherstellen, dass alle Sicherheitseinrichtungen
einwandfrei funktionieren!

1.2 Grundlegende SicherheitsmaRnahmen bei Wartung und Instandhaltung

Vor der Ausfihrung von Wartungs- oder Reparaturarbeiten den Zugang zum
Arbeitsbereich der Maschine fur unbefugte Personen sperren! Hinweisschild
anbringen oder aufstellen, das auf die Wartungs- oder Reparaturarbeit aufmerksam
macht!

Vor Wartungs- und Reparaturarbeiten den Hauptschalter fir die Stromversorgung
ausschalten und mit einem Vorhéngeschloss sichern!. Der Schltissel zu diesem Schloss
muss in Handen der Person sein, die die Wartungs- oder Reparaturarbeit ausfihrt!

Vor Wartungs- und Reparaturarbeiten sicherstellen, dass alle eventuell zu berihrende
Teile der Maschine sich auf Raumtemperatur abgektihlt haben und spannungsfrei sind!

Lose Verbindungen wieder befestigen!

Beschéadigte L eitungen/Kabel sofort austauschen!

Analoges Positioniersystem JANUS
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Schaltschrank stets geschossen halten! Zugang ist nur befugten Personen mit
Schltissel/Werkzeug erlaubt!

e Schaltschrénke und andere Gehduse von elektrischen Ausriistungen zur Reinigung
niemals mit einem Wasserschlauch abspritzen!

1.3 Vor Inbetriebnahme nach Wartungs- oder Reparaturarbeiten
o  Geloste Schraubverbindungen auf festen Sitz prifen.

e Sicherstellen, dass das Reglergesténge wieder angebaut ist und alle Kabel wieder
angeschlossen sind.

e Sichestellen, dass ale Sicherheitsaeinrichtungen der Anlage einwandfrel
funktionieren!

Analoges Positioniersystem JANUS 3
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2 Allgemeines

2 Allgemeines

Die HEINZMANN Positioniersysteme sind eine Erganzung zu den seit Jahrzehnten
bewdahrten elektronischen HEINZMANN Drehzahlreglern.

Sie konnen fir vielfaltige Steuerungsaufgaben oder in Verbindung mit einer Gbergeordneten
Regeleinrichtung fur Regelungen jeglicher Art eingesetzt werden.

Bei den Positioniersystemen ist die Stellung der Stellgerdteausgangswelle einem Eingangs-
signal proportional zugeordnet. Im folgenden Beispiel ist dies fUr ein Eingangssigna von
4 - 20 mA gezeigt.
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Abbildung 1: Zusammenhang zwischen Eingangssignal und Position

Eines der nachfolgend aufgefiihrten Eingangssignal e kann wahlweise verwendet werden:

Stromsignale: 0- 20mA
4- 20mA
0- 200 mA
Spannungssignale: 0- 5V
0- 10V
PWM-Signal: 0- 100%

4 Analoges Positioniersystem JANUS



3 Blockschalthild

EINZMANN

G

3 Blockschalthild

=TI

TC

 —| w -
sty Buniunpiony a_o% A mo.mm_w
A_v % % ar A_V ablazueshun||a1s
€¢ ¢dc¢ T¢ 0¢ 6T LT 9T
N/ N/ > ml—l H> O
— #\
‘ Buniynpony
_ _ AO
AO Bunzuaib \m\l_hl W L ST
-ayelab||91s ﬁE I = AO
£ 3 T
k%) =
*— (d) 19M||0S — < .m AD 0T
ureo = @
. 3 S 90 8
_IFL < . K

| |

(1) Aujgers

S 14
aqeblald | NS

U A\ "

MI

8T

[eubIS-INMd

[eubis
-sbunuueds

[eubiswons

Abbildung 2: Blockschaltbild
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4 Wirkungsweise

4 Wirkungsweise

Das Eingangssignal und damit der Sollwert fir die Stellung der Stellgeréteausgangswelle
wird Uber Potentialtrenner und Auswahlschalter zu einem Soll-/Istwertvergleicher geleitet,
der den Istwert Uber die Ruckfiihrung des Stellgerétes erhélt. Die weitere Signalverarbeitung
erfolgt in einem PID-Lageregelkreis.

Der Lageregelkreis enthdt eine 4-Quadranten-Endstufe, mit der das Stellgerdt in beiden
Dreh-richtungen elektrisch angesteuert wird. Hierdurch ergibt sich eine optimale Ausnutzung
der Verstellkraft des Stellgerdtes bei einer sehr geringen Stromaufnahme im
Beharrungszustand und damit einer geringen Warmeentwicklung im Stellgerét.

Uber einen Freigabeschalter kann der Stellgerateantrieb stromlos geschaltet werden.

Fur eine Positionsanzeige oder zur Weiterverarbeitung steht das Ruckfuhrsignal, d.h. das Stel-
lungssignal der Ausgangswelle wahlweise als Strom- oder Spannungsausgang zur Verfligung.

6 Analoges Positioniersystem JANUS
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5 Positionier-Kontrollgerét PKG .. -

04-..

5 Positionier-Kontrollgerat PKG .. - 04 - ..

5.1 Technische Daten

Betriebsspannung
max. Spannung
min. Spannung

Restwelligkeit

Zuldssiger Spannungseinbruch

bei max. Strombelastung
Absicherung des Gerétes
Stromaufnahme

Werte der Eingangssignale

Stromsignal 0-20mA
4-20mA
0-200 mA

Spannungssignal 0-5V DC
0-10Vv DC

PWM-Signal 0-100%

Werte des Ausgangssignals (Positionssignal)

in der Nullstellung
in der 100 %-Stellung

Positionsabwei chung ausgeregelt

L agertemperatur

Umgebungstemperatur im Betrieb

Luftfeuchtigkeit bel Schutzart

Gewicht bei Schutzart

Analoges Positioniersystem JANUS

IP 00
IP 55

IP 00
IP 55

24V DC
35V DC
18V DC

max. 10 % bei 100 Hz

max. 10 % am Kontrollgerét
16 A
ca. 200 mA + Stellgerdtestrom

22 Ohm
22 Ohm
30hm

50 kOhm
50 kOhm

2 kOhm

Eingangswiderstand

Eingangswiderstand

Eingangswiderstand

15V DCoder 4mA
5V DC oder 20 mA

+0,25 %

-55°C bis +85°C

-40° C bis+70°C

bis 80 %
bis 98 %

ca. 1,2 kg
ca. 3Kkg
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5 Positionier-Kontrollgerdt PKG .. - 04 - ..

5.2 Ausfuhrungen

Das Kontrollgerét ist in zwei Ausfuhrungen lieferbar, und zwar in Schutzart 1P 00 fir
Schaltschrankeinbau und in Schutzart |P 55 fr sonstige Anbauten.

Die Bezeichnung hat folgenden Aufbau:

PKG..-04-00
[ Schutzart
| | | Ausfuhrung
| StellgerétegroRe
| Positionier-Kontrollgerét
z.B. PKG6-04-55 mit Stellgerdt StG 6-01, Schutzartausfihrung 1P 55

PKG2040-04-00 mit Stellgerdt StG 2040-01, Schutzartausfthrung 1P 00

8 Analoges Positioniersystem JANUS
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5.3 Mal3zeichnungen
Positionier-Kontrollgerét PKG .. - 04 - 55
(Schutzart | P 55)
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Abbildung 3: Malizeichnung PKG .. - 04 - 55
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Positionier-Kontrollgerét PKG .. - 04 - 00
(Schutzart | P 00)
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Abbildung 4: Mal3zeichnung PKG .. - 04 - 00

Analoges Positioniersystem JANUS



oy

6 Stellgeréte

6 Stellgerate

6.1 Konstruktion und Arbeitsweise

6.1.1 Stellgerate StG 6-01 bis StG 40-01

Ruckfuhrsonde
(vers. gez.)

Ruckfihrnocken

Reglerausgangswelle !

N

Ruckstellfeder

Bz,

Getriebe
I~/
& - —H L
e
f —— Gleichstrom-
scheibenlaufermotor
SN N
N | | TN N

Abbildung 5: Prinzip Stellgerate (Beispiel StG 6-01)

Als Kraftquelle dieser Stellgerédte wird ein  Glechstrom-Schelbenléufermotor
verwendet, dessen Drehmoment Uber en Zwischengetriebe auf die
Reglerausgangswelle Ubertragen wird.

Durch die Verwendung von Spezidwerkstoffen und Langzeitschmiermitteln ist
Wartungsfreiheit bel hoher L ebensdauer der Stellgerédte gegeben.

Auf der Reglerausgangswelle ist ein Ruckfihrnocken angebracht, der von einer Sonde

berlihrungslos abgetastet wird und so die Stellung der Ausgangswelle dem
Kontrollgerét exakt Ubermittelt.

Analoges Positioniersystem JANUS 11
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6 Stellgeréte

Wenn das Stellgerdt an einen Anschlag fahrt, setzt nach ca. 20 s die Strombegrenzung
ein, die den Stellgerdétestrom so reduziert, dass am Stellgerét kein Schaden entsteht.
Wird das Stellgerdt nicht bestromt, bringt eine schwache RuUckstellfeder die
Ausgangswellein die Nullposition.

6.1.2 Stellgerate StG 2010-01 bis StG 2080-01

Dauermagnet

Ruckfuhrsonde
Ausgangswelle |
Ruckfuhrnocken
Spulensystem Ruckstellfeder

Abbildung 6: Prinzip StG 2010-01 bis 2080-01

Auf der Welle dieser Stellgerdte ist ein mehrpolig magnetisierter Dauermagnet
angebracht. Dem Dauermagneten gegenuber ist ein Spulenkorper mit den Arbeitsspulen
montiert. Wird nun in die Arbeitsspulen Strom geleitet, ergibt sich ein Drehmoment

nach einer Richtung. Ein Umpolen der Stromrichtung ergibt das Drehmoment fur die
Gegenrichtung.

Fur Ruckfuhrung, Strombegrenzung usw. gelten die selben Ausfihrungen, wie sie bei
den Stellgeréten StG 6-01 bis StG 40-01 gemacht wurden.

12 Analoges Positioniersystem JANUS
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Insgesamt ergeben sich durch die Art der Stellgeréte folgende Vorteile:
- Hohe Verstellkréfte, die in beide Richtungen wirken.

- AuRerst geringe Stromaufnahme im Beharrungszustand und verhaltnismaRig geringe
Stromaufnahme bei Lastwechsel.

- Unempfindlichkeit bei langsamer Spannungsanderung in der Stromversorgung;
schlagartige Spannungsanderungen flhren zu Reglerstérungen.

6.2 Montage

Das Stellgerdt muss Uber eine versteifte Konsole solide angebaut sein. Schwingende
Anordnungen, die von zu schwachen Konsolen oder fehlenden Verstrebungen herriihren,
sind un- bedingt zu vermeiden; sie verstarken die Vibrationen und fuhren zu erhéhtem
Verschleil3 des Stellgerdtes und des V erbindungsgestanges!

Analoges Positioniersystem JANUS 13
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6.3 Technische Daten

Drehwinkel an der Reglerausgangswelle

Max. Drehmoment an der
Reglerausgangswelle

Haltemoment im ausgeregeltem Zustand
Durchlaufzeit 0-100 % ohne Last

Stromaufnahme des Gesamtreglers:
maximaler Strom
max. zul&ssiger Strom im ausge-
regelten Zustand

L agertemperatur

Umgebungstemperatur im Betrieb
Umgebungstemperatur, Sonderausfihrung
Luftfeuchtigkeit

Schutzart

Gewicht

StG6-01 StG6-02-V
36° 36°
ca4Nm ca 6 Nm
ca 1,3Nm ca2Nm
ca 70ms ca 75ms
ca5A ca5A
cal7A cal7A
-55°C bis+110°C | -55°C his+110°C
-25°C bis+90°C -25°C bis+90°C
-40°C bis+90°C -40°C bis+90°C
bis 98 % bis 98 %
IP55 IP55
ca 3,5kg ca 3,5kg

Analoges Positioniersystem JANUS
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StG 10-01 StG 16 - 01
Drehwinkel an der Reglerausgangswelle 36° 42°
Max. Drehmoment an der ca 10 Nm ca 15Nm
Reglerausgangswelle
Haltemoment im ausgeregeltem Zustand ca. 3,3Nm ca. 5Nm
Durchlaufzeit 0-100 % ohne Last ca 80 ms ca 120 ms
Stromaufnahme des Gesamtreglers:
maximaler Strom ca5A ca5A
max. zuléssiger Strom im ausge-
regelten Zustand ca1,7A ca.1,7A
L agertemperatur -55°C bis +110°C | -55°C bis+110°C
Umgebungstemperatur im Betrieb -25°C bis +90°C -25°C bis+90°C
Umgebungstemperatur, Sonderausfihrung | -40°C bis+90°C -40°C bis +90°C
Luftfeuchtigkeit bis 98 % bis 98 %
Schutzart IP55 IP 55
Gewicht ohne Sockel ca. 4,3kg ca. 12,3 kg
Gewicht des Sockels ca. 1,3kg
Analoges Positioniersystem JANUS 15
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6 Stellgeréte
StG 30- 01 StG 40-01

Drehwinkel an der Reglerausgangswelle 42° 42°
Max. Drehmoment an der ca. 28 Nm ca. 44 Nm
Reglerausgangswelle
Haltemoment im ausgeregeltem Zustand ca. 9Nm ca. 14,5Nm
Durchlaufzeit 0-100 % ohne Last ca 170 ms ca. 190 ms
Stromaufnahme des Gesamtreglers:

maximaler Strom ca5A ca7A

max. zul&ssiger Strom im ausge-

regelten Zustand ca 1,7A ca 2,3A
L agertemperatur -55°C bis+110°C | -55°Chbis+110°C
Umgebungstemperatur im Betrieb -25°C bis +90°C -25°C bis +90°C
Umgebungstemperatur, Sonderausfihrung | -40°C bis+90°C -40°C bis +90°C
Luftfeuchtigkeit bis 98 % bis 98 %
Schutzart IP55 IP55
Gewicht ohne Sockel ca 12,3kg ca 12,3kg
Gewicht des Sockels ca 1,3 kg ca 1,3 kg

16 Analoges Positioniersystem JANUS
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StG 2010 - 01 StG 2040 -01

Drehwinkel an der Reglerausgangswelle 36° 36°
Max. Drehmoment an der ca 1,4Nm ca. 6,5Nm
Reglerausgangswelle
Haltemoment im ausgeregeltem Zustand ca. 0,45 Nm ca 2,2 Nm
Durchlaufzeit 0-100 % ohne Last ca 45ms ca. 50 ms
Stromaufnahme des Gesamtreglers:

maximaler Strom cab5A ca5A

max. zuléssiger Strom im ausge-

regelten Zustand ca1l7A ca.1,7A
L agertemperatur -55°C bis +110°C | -55°C bis+110°C
Umgebungstemperatur im Betrieb -25°C bis +90°C -25°C bis +90°C
Umgebungstemperatur, Sonderausfihrung | -40°C bis+90°C -40°C bis +90°C
Luftfeuchtigkeit bis 98 % bis 98 %
Schutzart

Gehause IP 65 P65

Stecker IP55 IP55
Gewicht ca. 2,2Kkg ca. 4,6 kg

Analoges Positioniersystem JANUS 17




g,

EINZMANN

f

6 Stellgerate Energy mequires Contro
StG 2080 - 01

Drehwinkel an der Reglerausgangswelle 36°
Max. Drehmoment an der ca 11 Nm
Reglerausgangswelle
Haltemoment im ausgeregeltem Zustand ca. 4Nm
Durchlaufzeit 0-100 % ohne Last ca. 60 ms
Stromaufnahme des Gesamtreglers:

maximaler Strom cab5A

max. zuléssiger Strom im ausge-

regelten Zustand ca1l7A
L agertemperatur -55°C bis +110°C
Umgebungstemperatur im Betrieb -25°C bis +90°C
Umgebungstemperatur, Sonderausfihrung | -40°C bis+90°C
Luftfeuchtigkeit bis 98 %
Schutzart

Gehause IP 65

Stecker IP55
Gewicht ca. 7,7 kg

18 Analoges Positioniersystem JANUS
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6 Stellgeréte

6.4 Maldzeichnungen
StG 6-01 und SIG 6-02 V
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Abbildung 7: Malizeichnung StG 6-01 und StG 6-02 V
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6 Stellgerate Energy mequires Contro
StG 10-01
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Abbildung 8: Maf3zeichnung StG 10-01
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6 Stellgeréte

StG 16-01, StG 30-01 und StG 40-01
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Abbildung 9: MafRzeichnung StG 16-01, StG 30-01 und StG 40-01
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6 Stellgeréte

StG 2010-01
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HEINZMANN "
GmbH+Co.
Drehzahlregler
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79677 Schinau
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Tel:(07673)8208-0
Fax:(07673)8208-88
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Abbildung 10: MaRzeichnung StG 2010-01
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Energy mequires Control

6 Stellgerédte

StG 2040-01
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160,7
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Abbildung 11: MaRzeichnung StG 2040-01

23



\

'HEINZMANN

Engrgy mequires Contro

f

6 Stellgeréte

StG 2080-01
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Abbildung 12: Mal3zeichnung StG 2080-01
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7 Reguliergestange

7.1 Lange des Regulierhebels

Die Lange des Regulierhebels wird so festgelegt, dass vom Verstellwinkel der
Reglerausgangswelle ca. 90 % ausgenutzt werden. Hieraus ergibt sich die Hebellénge fiir
Regler mit 36° Verstellwinkel zu L ca. 1,8 a, wenn "a" der Weg an der Einspritzpumpe
oder am Vergaser ist.

7.2 Verbindungsgestange

Das Verbindungsgestange vom Regler zur Einspritzpumpe oder zum Vergaser soll in der
Lénge einstellbar und mit einem zug- oder druckelastischen Glied versehen sein. Bel
Stellgerdaten mit einem Drehmoment kleiner 10 Nm kann das elastische Glied entfallen.
Als Verbindungsglieder werden nach Moglichkeit Gelenkstangenkopfe nach DIN 648
verwendet. Das Gestange muss spielfrel und leichtgangig sein.

Bei Reibung oder mechanischem Spiel im Verbindungsgestange zwischen Stellgeréat und
Einspritzpumpe bzw. Drosselklappe ist eine optimale Regelung nicht mdglich.

Analoges Positioniersystem JANUS 25
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7 Reguliergestange

7.3 Einstellen des Verbindungsgestanges beim Dieselmotor

Die Lange des Verbindungsgestanges wird so eingestellt, dass in der Stopstellung des
Reglers die Einspritzpumpe auf 0 - 2 Strich Flllung steht. (Begrenzung der Regelstange
der Einspritzpumpe durch den Regler.)

Verstellwinkel

0 - 2 Strich Fllung

Stop Stellung bei Vollast

-— Stop

Einspritzpumpe

Druckelastisches Glied
(kann eventuell entfallen)

|| Stellgerat

Abbildung 13: Gestange fiir Dieselmotoren

Das elastische Glied wird tberwunden, wenn die Regelstange am Vollastanschlag anliegt
und die Drehzahl weiter absinkt (Uberlast). AuRerdem wird das elastische Glied beim
Stoppen Uber die Notbetétigung Uberwunden.

26 Analoges Positioniersystem JANUS
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7 Reguliergestange

7.4 Einstellung des Verbindungsgestanges beim Vergasermotor

Beim Vergasermotor oder Gasmotor wird die Lange des Verbindungsgestdnges so
eingestellt, dass in der Vollaststellung des Reglers die Drosselklappe ganz gedffnet ist. In
der Leerlaufstellung muss das elastische Glied etwas tiberwunden werden. Hierdurch kann
die Leerlaufeinstellschraube eingestellt werden, ohne die Reglereinstellung zu verandern.

Drosselklappe
voll gedffnet
Verstellwinkel

Leerlaufstellung Vollaststellung

Zugelastisches Glied
(kann eventuell entfallen)

N Stellgerat
©—® o—©

Abbildung 14: Gestange fir Gasmotoren

Liegen Vergaser bzw. Einspritzpumpe entgegen den Skizzen links vom Regler, ist auch die
Bewegungsrichtung des elastischen Gliedes zu andern.

Analoges Positioniersystem JANUS 27
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8 Elektrischer Anschluss

8.1 Anschlussplan
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Abbildung 15: Anschlussplan PKG ..
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8.2 Anschluss der Stromversorgung

Durch falsche Wahl der Stromversorgung, zu geringe Batteriekapazitdt, falschen
Anschluss der Stromversorgungszuleitung oder durch zu kleine Leitungsguerschnitte in
der Zuleitung und in der Motorleitung des Stellgerdtes wird die Regelqualitdt des
Drehzahlreglers stark beeintréchtigt. Dies fuhrt im ausgeregelten Zustand zu einer starken
Erhohung der Stromaufnahme des Stellgerdtes und zu einer unnétigen Vibration des
Stellantriebes. Die hohe Stromaufnahme verursacht eine Uberhitzung des Stellgerétes oder
der Endstufe im Kontrollgerédt. Die Vibration fuhrt zu einem vorzeitigen mechanischen
Verschleil3 der Getriebe- und Lagerteile bzw. des Gesténges.

b Insgesamt wird durch die oben beschriebene Fehler die Lebensdauer des
1 Regelsystems deutlich reduziert.

Hinweis

Damit die Versorgungsspannung nicht von der Brummspannung des Ladegerdtes
Uberlagert wird und beim Startvorgang die am Regler anliegende Spannung nicht plétzlich
zu stark einbricht, muss das Kontrollgerdt Uber eine Sicherung und einen Einschalter
direkt an die Batterie angeschlossen werden.

Falls das Kontrollgerat direkt an dem Ladegerat oder dem Anlasser
angeschlossen wird, kann bereits nach einiger Zeit ein Ausfall des
Kontrollgerates oder des Stellgerates erfolgen. Die anschlieBend
Achtung erforderliche Reparatur der Gerdte fallt nicht unter die

Gewahrleistungspflicht.

Sind Batterieladegerate mit Schnelladeeinrichtungen in der Anlage
A installiert, sollte auf eine Schnelladung wéahrend des Betriebes
Achtung verzichtet werden.
Falls keine Batterie vorhanden ist, muss ein dreiphasiges Netzgeré oder ein einphasiges

stabilisiertes Netzteil mit mindestens 24 V DC, 10 A Ausgangdeistung as Stromver-
sorgung angeschlossen werden.

Die in den weiteren Kapiteln angegebenen Kabelquerschnitte und
maximalen Kabelldngen sind unbedingt einzuhalten!

Achtung

In der folgenden Darstellung werden jeweils eine falsche und eine richtige Verkabelung
gezeigt:
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HEINZMANN HEINZMANN
Motor Stellgerat Motor Stellgerat
StG ... StG ..
Stellgeréte- Stellgeréte-
| kabel L2 | kabel L2
HEINZMANN Ef- HEINZMANN e
Kontrollgerat —— (& ﬁgr}t[;c():llgerat T s Das Kontrollgerat muss
KG/DC ... Uber eine Sicherung und
Kabel fiir die —- einen Schalter direkt an
Stromversorgung L1 Batterie Sicherungm \(/j\;srggrgﬁe”e angeschlossen

Schaltschrank

Ein/Aus

O
Regler

* Lade-
- gerat

die Brummspannung des Ladegerétes
wird direkt in den Elektronikregler eingespeist!
Damit zerstéren Sie das Stellgerat!

falsch

1) Spulen (z.B. Abstellmagnet, Gasventil) miissen mit einer Schutzbeschaltung versehen sein, um hohe
Induktionsspannungen zu eliminieren. Diodentype z.B. 1N4002

Kabel fur die
Stromversorgung L1

Freilaufdiode 1)

€ +

Batterie

Schaltschrank

o

+Lade-

Regler
Ein/Aus

_geréat

richtig

Abbildung 16: Richtige Verkabelung der Stromversorgung

Wenn die Dimensionierung der Stromversorgung, der Batterie und der Verkabelung richtig
ausgelegt ist, darf, falls der Motor gestartet wird oder das Stellgerdt seine maximale
Stromaufnahme hat (ca. 6,4 Amp), die Versorgungsspannung direkt am Kontrollgerdt um
maximal ca. 2 Volt einbrechen.

30
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9 Einstellung

Die Gerdte werden normalerweise komplett im Werk eingestellt. Die nachfolgende

Einstellan- leitung soll Neueinstellungen oder Nachstellungen erméglichen.

Gain (P) D-Anteil

b4 . Stability (I)  p 2 D
P1

e of

S|1|12|3|4

LED ® S %

2,

Abbildung 17: Einstellungsschalter und Potentiometer PKG .. — 04

9.1 Stromversorgungsanzeige

Bel eingeschalteter Stromversorgung leuchtet die griine LED.

Analoges Positioniersystem JANUS
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9.2 Auswahlschalter

Auswahlschalter S1 bis S6 nach folgender Tabelle einstellen:

Schalter | Schaltstellung Funktionen
E angeschlossenes Stellgerét: StG 6-01 ... StG 40-01
S1
H angeschlossenes Stellgerét: StG 2010-01 ... StG 2080-01
E Stromeingang: Eingangssignal 4 bis 20 mA
S2
B Stromeingang: Eingangssignal 0 bis 200 mA
E Auswahl des Stromeingangs
3 (Signalhub gemal3 gewahlter Stellung von S2)
E Auswahl des Spannungseingangs 0 bis 10 V
=l Auswahl der DC-Signal-Eingange
< L
E Auswahl des PWM-Signal-Eingangs
E E Stromausgang: Ausgangssignal 4 bis 20 mA
S5
und
S6

Spannungsausgang: Ausgangssignal 1,5 bis5V

Analoges Positioniersystem JANUS
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9.3 Ausgangssignal einstellen
Schalter S5 und S6 nach Tabelle auf vorgesehenes Ausgangssignal umschalten.

Messgerdat mit zugehtrigem Messbereich an Klemme 16 (0 V) und Klemme 17
anschlief3en.

Freigabeschalter schlief3en oder Klemmen 4 und 5 briicken.
Spannung einschalten.
Mit Potentiometer P1 in der 0 %- Stellung vorgesehenes unteres Ausgangssignal einstellen.

Stellgerdt von Hand in die 100 %- Stellung driicken und mit Poti P2 vorgesehenes oberes
Ausgangssignal einstellen.

Beide Werte kontrollieren und bei Bedarf nachstellen.

Freigabeschalter 6ffnen bzw. Briicke entfernen.

o Um zur Simulation des Drehzahlregelsystems das HEINZMANN Prifgerat PG
1 01 benutzen zu konnen, ist der Bereich standardmaRig auf 1,5 V bis 5 V
eingestellt. Ein anderer gewinschter Bereich muss bei der Bestellung
unbedingt angegeben werden, da ein zusatzlicher werkseitiger Abgleich
erforderlich wird.

Hinweis

9.4 Dynamik einstellen
Potentiometer Gain, Stability und D- Anteil an Linksanschlag stellen.
Ungefahren Mittelwert des Eingangssignales anlegen.

Bel den folgenden Einstellungen Freigabeschalter schlieffen und wieder 6ffnen und das
Ein- schwingverhalten optimieren.

Gain im Uhrzeigersinn drehen bis Instabilitét und wieder zuriickdrehen bis Stabilitét.
Stability im Uhrzeigersinn drehen bis Instabilitét und wieder zuriickdrehen bis Stabilitét.
D- Anteil im Uhrzeigersinn drehen bis Instabilitét und wieder zuriickdrehen bis Stabilitat.
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9 Einstellung

QEINZHANN

Engrgy mequires Contro

34

9.5 Eingangssignal einstellen

Minimal es Eingangssignal anlegen und mit Potentiometer P3 Verstellbeginn einstellen.
Fur den Verstellbeginn Anzeige des Ausgangsignals am Messgerét verwenden.
Maximales Eingangssignal anlegen und mit Potentiometer P4 Verstellende einstellen.
Beide Werte kontrollieren und bei Bedarf nachstellen.

Fur den Stromeingang kann der Verstellbeginn zusétzlich mit dem Potentiometer P5
eingestellt werden.

Messgerét entfernen.

Analoges Positioniersystem JANUS
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10 Bestellangaben

10 Bestellangaben
Fur die Bestellung sind folgende Angaben erforderlich:

Stellgerat SG..-..
Kontrollgerét PKG..-..
Schutzart des Kontrollgerétes IP..

Kabellange L2 vom Kontrollgerdt zum Stellgerét

Wert des Eingangssignales fur Verstellbeginn
Wert des Eingangssignales fur Verstellende

Art und Wertebereich des Ausgangssignals fur Fullungsposition

Analoges Positioniersystem JANUS
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11 Sonderanwendung: Stellgeréte mit integrierter Positionierel ektronik

11 Sonderanwendung: Stellgerate mit integrierter Positionierelektronik

Bel diesen Stellgerdten ist die gesamte Elektronik inklusive Endstufe schon im Stellgeréte-
gehause mit eingebaut. Uber einen Stecker erhalt das Stellgerét die V ersorgungsspannung und
das Positionssollwertsignal. Gleichzeitig wird Uber diesen Stecker ein flllungsproportionales
Ausgangssignal zur Verfligung gestellt.

Als Eingangssignal kann ein Strom- oder ein PWM- Signal genommen werden. Als
Ausgangssignal steht ein Strom- oder ein Spannungssignal zur Verfigung.

Samtliche Anpassungen und auch die Einstellung der dynamischen Werte werden schon im

Werk vorgenommen, so dass vor Ort keine Einstellung mehr notwendig und méglich ist.

36

11.1 Allgemeine Technische Daten

Betriebsspannung 24V DC
max. Spannung 35V DC
min. Spannung 18V DC

Restwelligkeit

Zuldssiger Spannungseinbruch

max. 10 % bei 100 Hz

bei max. Strombelastung max. 10 %

Absicherung des Gerétes 16 A

Werte der Eingangssignale
Stromsignal 4-20mA Eingangswiderstand 270 Ohm
PWM-Signal mit 10 - 90 % Eingangswiderstand 1 kOhm

Werte des Ausgangssignals (Positionssignal)

in der Nullstellung
in der 100 %-Stellung

1V DCoder 4 mA
9V DC oder 20 mA

Positionsabwei chung ausgeregelt +0,25 %

L agertemperatur -55°C bis +85°C
Umgebungstemperatur im Betrieb -40° C bis+70°C
Luftfeuchtigkeit bis 98 %
Schutzart IP 44

Gewicht ca. 22,7 kg

Analoges Positioniersystem JANUS
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11 Sonderanwendung: Stellgeréte mit integrierter Positionierelektronik

11.2 Stellgeréatespezifische Daten

Drehwinkel an der Reglerausgangswelle

Max. Drehmoment an der
Reglerausgangswelle (Richtung Stop)

Haltemoment im ausgeregeltem Zustand
Durchlaufzeit 0-100 % ohne Last

Stromaufnahme des Gesamtreglers:
maximaler Strom
max. zul&ssiger Strom im ausge-
regelten Zustand

Drehwinkel an der Reglerausgangswelle

Max. Drehmoment an der
Reglerausgangswelle (Richtung Stop)

Haltemoment im ausgeregeltem Zustand
Durchlaufzeit 0-100 % ohne Last

Stromaufnahme des Gesamtreglers:
maximaler Strom
max. zuléssiger Strom im ausge-
regelten Zustand

Analoges Positioniersystem JANUS

StG 16.90 - 03 StG 30.90 - 03
Q0° 90°
ca 15Nm ca. 28 Nm
ca 5Nm ca 9Nm
ca 240 ms ca 340 ms
cab5A ca5A
cal7A cal7A
StG 40.90 - 03
Q0°
ca 44 Nm
ca 145 Nm
ca 380 ms
cab5A
cal7A
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11.3 Mal3zeichnungen

-

N

5
70

& &
150
90°
214
172 21
C) i
@ % [e] . *:
| ) | 71
E i = —
& @ 105 o [ B %
& \ - ]
o, L
=8 EE
L L1
75
Abbildung 18: MaRzeichnung StG 16.90 - 03, StG 30.90 - 03 und StG 40.90 - 03
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11 Sonderanwendung: Stellgeréte mit integrierter Positionierelektronik

11.4 Elektrischer Anschluss

StG .. .90 - 03 |- -

WELCEEE

——— Signalausgang (Istwert)
O oV

Positionierer ein

Signaleingang (Sollwert)
ov

16 A trége

+

i
24V
Kabelguerschnitte

24 V- Versorgung
bis10 m 2,5 mme
Uber 10 mbismax. 20m 4,0 mmz

Rest 0,75 mm2

Abbildung 19: Elektrischer Anschluss

Der Stecker am Kabel zum Anschluss an den Positionierer hat die Bezeichnung:

SV 30-SG-7KW (EDV- Nr.: 010 02 117 01)
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11.5 Bestellangaben

Fur die Bestellung sind folgende Angaben erforderlich:

40

Stellgerét StG..90- 02
Kabel mit Stecker, Kabellange — ................ cm
Art des Eingangsignals fur Fullungssollwert

Art des Ausgangssignal s fur Fullungsposition

Analoges Positioniersystem JANUS
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13 Bestellung von Druckschriften
Unsere Druckschriften kdnnen in geringem Umfang kostenl os angefordert werden.

Bestellen Sie die notwendigen Druckschriften Uber unsere Drehzahlregler bei der nachsten
HEINZMANN Filiale/V ertretung.

Bitte vergleichen Sie auch die Liste unserer Vertretungen in der Welt (Klick auf
»HEINZMANN Filiale/Vertretung*).

Bitte geben Sie folgende Informationen an:
e |hren Namen,
¢ Nameund Adresse Ihres Unternehmens (legen Sie einfach Ihre Visitenkarte bei),
e Adresse, an die wir die Druckschriften senden sollen (falls abweichend von oben),
e die Nummer und den Titel der gewtinschten Druckschrift,
e oder die technischen Angaben IThres HEINZMANN- Gerétes,

e die Anzahl der gewtinschten Druckschriften.

Fir die Bestellung einer oder mehrerer Druckschriften kdnnen Sie direkt die beiliegende Fax-
Vorlage benutzen.

Mittlerweile sind auch die meisten Druckschriften im PDF-Format erhaltlich. Diese kénnen
auf Wunsch per E-Mail verschickt werden.

Wir wirden uns sehr freuen, |hre Kommentare zu unseren Druckschriften zu erhalten.

Bitte senden Sie Ihre Meinung dartiber an:

HEINZMANN GmbH & Co. KG
Service Abteilung
Am Haselbach 1
D-79677 Schonau

Germany
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http://www.heinzmann.de/index.php?option=com_content&task=view&id=141&Itemid=136&lang=de

Fax Antwort

Bestellung von HEINZMANN-Druckschriften
Fax-Hotline +49 7673 / 8208-194

1 Bitte senden Sie mir folgende Druckschriften:

Stuckzahl Druckschrift-Nummer Bezeichnung

1 Bitte senden Sie mir Ihre neuesten Prospekte tber

( ) dieHEINZMANN Anaogregler. ANWENTUNG: ...
( ) dieHEINZMANN Digitaregler. ANWENAUNG: .t
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