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Helenos V

fir Motoren von ca. 80 kW bis ca. 2000 kW

Basissystem DG 2005DP.2 - 01

Basissystem DG 2040DP.2 - 01
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Stellgerat StG 2005DP
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Sollwertpot. SW ...
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SW ...

Impulsaufn. 1A ...
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. Impulsaufnehmer
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Achtung

Vor Installation, Inbetriebnahme und Wartung sind die entsprechenden
Handbiicher im ganzen durchzulesen.

Alle Anweisungen, die die Anlage und die Sicherheit betreffen, missen
unbedingt befolgt werden.

P

Gefahr

Nichtbefolgen der Anweisung kann zu Personen- und/oder
Sachschéden fuhren.

>

Achtung!
Hoch-
spannung

P

Gefahr

Vor der Inbetriebnahme ist folgendes zu beachten:

Vor Beginn einer Installation an der Anlage ist diese spannungsfrel zu
schalten!

Kabelabschirmung und Stromversorgungsanschltisse entsprechend der
Europaischen Richtlinie beziiglich EMV verwenden.

Uberpriifung der Funktion vorhandener Schutz- und Uberwachungs-
systeme.

P

Gefahr

Um Schaden an Anlage und Personen zu vermeiden, mussen
folgende Uberwachungs- und Schutzsysteme vorhanden sein:

vom Drehzahlregler unabhéngiger Uberdrehzahlschutz
Ubertemperaturschutz

Bei Generatoranlagen zuséatzlich:
Uberstromschutz

Schutz vor Fehlsynchronisation bei zu grof3er Frequenz-, Spannungs-,
oder Phasendifferenz

Ruckleistungsschutz

Ursachen fir Uberdrehzahl kénnen sein:

Ausfall der Spannungsversorgung

Ausfall des Kontrollgerétes oder dessen Zusatzgerédte
Ausfall des Stellgerétes

Schwergangigkeit- und Festklemmen des Gestanges

Digitalregler Basissystem HELENOS V
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Die Beispiele, Daten und ale Ubrigen Informationen in diesem
Handbuch dienen ausschliefdich dem Zweck der Unterweisung und
sollten fur keine spezielle Anwendung eingesetzt werden, ohne dass der
Anwender unabhéngige Tests und Uberprifungen durchgefiihrt hat.

Achtung
Unabhangige Tests und Uberpriifungen sind von besonderer Bedeutung
bei allen Anwendungen, bei denen ein fehlerhaftes Funktionieren zu
Personen- oder Sachschaden fuhren kann.
Gefahr

HEINZMANN Ubernimmt keine Garantie, weder ausdriicklich noch
stillschweigend, dal? die Beispiele, Daten oder sonstigen Informationen
in diesem Handbuch fehlerfrei sind, Industriestandards entsprechen
oder den Bedirfnissen irgendeiner besonderen Anwendung geniigen.

HEINZMANN lehnt ausdriicklich die stillschweigende Garantie fur die
Marktfahigkeit oder die Eignung fir einen speziellen Zweck ab, auch
fur den Fall, dass HEINZMANN auf einen speziellen Zweck
aufmerksam gemacht wurde oder dass im Handbuch auf einen
speziellen Zweck hingewiesen wird.

HEINZMANN lehnt jede Haftung fur mittelbare und unmittelbare
Schaden sowie fur Begleit- und Folgeschéden ab, die sich aus
irgendeiner Verwendung der in diesem Handbuch enthaltenen
Beispiele, Daten oder sonstigen Informationen ergeben.

HEINZMANN dbernimmt keine Gewdhr fir die Konzeption und
Planung der technischen Gesamtanlage. Dies ist Sache des Betreibers
bzw. deren Planer und Fachingenieure. Es liegt auch in deren
Verantwortungsbereich zu Uberprifen, ob die Leistungen unserer
Gerédte dem angestrebten Zweck gentigen. Der Betreiber ist auch fir
eine  ordnungsgeméf3e  Inbetriecbnahme  der  Gesamtanlage
verantwortlich.
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1 Allgemeines

Die HEINZMANNS-Digitalregler der Baurethe HELENOS und sind als universelle
Drehzahlregler fur Dieselmotoren, Gasmotoren und andere Kraftmaschinen konzipiert. Aul3er
der eigentlichen Drehzahlregelung wird eine Vielzahl anderer Funktionen vom Regler mit
ubernommen.

Kernstiick des Kontrollgerétes ist ein sehr schneller und leistungsféhiger Mikroprozessor
(CPU). Das eigentliche Reglerprogramm, mit dem der Mikroprozessor arbeitet, ist dauerhaft
in einem sogenannten Flash-ROM gespeichert. Optional ist ein Hilfsprozessor (CPU2)
mdglich, der zwei Uberwachungsfunktionen erfiillt. Einerseits tiberwacht er unabhangig vom
Hauptprozessor die Drehzahl des Motors auf Uberdrehzahl. Andererseits wird der
Hauptprozessor auf seine Funktionsfahigkeit Uberwacht. Stellt der Hilfsprozessor eine
Uberdrehzahl fest oder fallt der Hauptprozessor aus, so fiihrt der Hilfsprozessor eine
Notabschaltung des Motors durch.

Die Istdrehzahl des Motors wird von einem Impulsaufnehmer am Anlasserzahnkranz erfalt.
Es kann ein redundanter Impulsaufnehmer vorgesehen werden oder es kann das
Lichtmaschinensignal der Klemme W zum Regler gegeben werden, damit bei Ausfall des
ersten Impulsaufnehmers ein Weiterbetrieb moglich ist.

Die Drehzahlvorgabe fur den Motor erfolgt durch einen oder mehrere Sollwertgeber. Diese
Geber konnen sowohl analog wie auch digital aufgebaut sein. Weitere Digitaleingange
erlauben die Zu- oder Umschaltung von Funktionen.

Verschiedene Sensoren Ubermitteln Daten an den Regler, nach denen der Regler den
Betriebszustand des Motors anpasst. Beispielsweise konnen am Motor mehrere Temperatur-
und Drucksignale erfasst werden.

Die Ansteuerung des Stellgeréts, mit dem die Kraftstoffzufuhr des Motors eingestellt wird,
erfolgt mittels eines PWM-Signals.

Vom Kontrollgerédt werden analoge und digitale Ausgangsignale geliefert, wobel diese
Signale Betriebszustande des Motors anzeigen oder auch andere Aufgaben Ubernehmen
konnen. Uber eine serielle Schnittstelle und einen CAN- Bus erfolgt der Dialog mit anderen
Geraten.

Digitalregler Basissystem HELENOS V 1
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2 Funktionen

Die HEINZMANN- Digitalregler der Baureihe HELENOS sind Drehzahlregler mit einem
mittlerem Funktionsumfang.

Aul%er der eigentlichen Drehzahlregelung stehen noch folgende Funktionen zur Verfligung:

a) Einstellung des Drehzahlbereiches
Die minimale- und maximale Drehzahl die mit der Sollwertvorgabe erreicht werden
kénnen, konnen mit Parameter eingestellt werden. Es sind zwe verschiedene
Drehzahlbereiche einstellbar, zwischen denen umgeschaltet werden kann.

b) Drehzahlrampen
Fiar  Anwendungen bei denen die Drehzahl nicht schnellstmdglich einer
Sollwertverstellung folgen soll, steht eine Drehzahlrampe zur Verfligung, die bel Bedarf
fur steigende oder fallende Drehzahl getrennt parametrierbar ist. Zusétzlich ist noch eine
separate Drehzahlrampe fur den Start vorhanden, so das der Motor nach dem Start erst
langsam auf die Betriebsdrehzahl hochrampt.

c) Alldrehzahlregelung mit einstellbaren P-Grad
Fur verschiedene Anwendungen z.B. bel Generatorparallelbetrieb ohne HEINZMANN-
Lastmessgerédt ist eine Drehzahlregelung mit P-Grad erforderlich. Dieser kann beliebig
eingestellt werden. Bei Einstellung P-Grad = O arbeitet der Regler im Isochronbetrieb. Es
sind zwei verschiedene P-Grade einstellbar, zwischen denen umgeschaltet werden kann.

d) Leerlauf-Endregler
Fur Fahrzeuganwendungen kann der Regler als Leerlauf-Endregler ausgelegt werden.
Dabel steht auRerdem eine feste Zwischendrehzahl zur Verfigung, z.B. fir die
Anwendung fur Fahr- und Stationérbetrieb (z.B. Generator am Nebenabtrieb). Sofern
erforderlich, kann hierbei eine P- Bereichsumschaltung vorgesehen werden, d.h. im
Stationérbetrieb ist auch P- Bereich Null mdglich.

e) Korrektur der PID- Parameter
Um das dynamische Verhalten fur jeden Betriebspunkt optimieren zu kdnnen, kdnnen mit
Hilfe von frei programmierbaren Stabilitdtskennfeldern die PID- Parameter drehzahl-,
temperatur- und lastabhangig korrigiert werden.

f) Uberdrehzahlschutz

Es kann eine Uberdrehzahl eingestellt werden. Falls diese Uberschritten wird, gibt der
Regler eine Alarmmeldung und das Stellgerét zieht mit Kraft in Richtung Stopp.

2 Digitalregler Basissystem HELENOS V
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g) Motorstopp

Bel Betdtigung des Schalteingangs fur Motorstopp wird ein Befehl ausgelst, der das
Stellgerdt solange mit Kraft in Richtung Stopp zieht, bis der Motor steht.

h) Startmengeneinstellung

)

Bei der Startmengeneinstellung ist wahlweise Startmehrmenge oder Startmindermenge
verflgbar, die auch temperaturabhangig sein kann. Aul3erdem ist eine variable Startmenge
maoglich, bei der die Startmenge wahrend des Startvorganges automatisch erhdht wird.

Feste Fullungsbegrenzungen

Fur die Stopstellung und die Stellung max. Fullung kdnnen "elektrische Anschlége”
vorgesehen werden. Hierdurch wird vermieden, dal3 die Stellkraft des Stellgerétes auf die
Endanschl&ge des Stellgliedes (z.B. Einspritzpumpe) wirkt.

Drehzahlabh&ngige Fillungsbegrenzung

Es kdnnen drehzahlabhangige Fullungsgrenzkurven programmiert werden, wodurch bei
jeder Drehzahl das fir den Motor zuléssige oder vom Anwender gewinschte reduzierte
Drehmoment zur Verfligung steht.

k) Ladedruckabhéngige Fullungsbegrenzung

Bei aufgeladenen Motoren wird bei fehlendem Ladedruck (z.B. Start oder Lastwechsel) die
Fullung reduziert um einen rauchfreien Betrieb zu erméglichen. Die entsprechenden
Grenzkurven kénnen frei programmiert werden.

Temperaturabhangige Leerlaufdrehzahl und Mengenbegrenzung

Bel niedrigen Temperaturen kann der Motor mit erhohter Leerlaufdrehzahl betrieben
werden. Mit steigender Motortemperatur wird die Leerlaufdrehzahl auf ihren normalen
Wert reduziert. Es konnen temperaturabhéngige Mengengrenzkurven programmiert
werden, wodurch bei jeder Temperatur das fir den Motor zulassige oder vom Anwender
gewinschte reduzierte Drenmoment zur Verfligung steht.

m)Oldruckiiberwachung

Fir die Oldruckiiberwachung kénnen drehzahl-/druckabhéngige Grenzkurven vorgesehen
werden. Bei zu niedrigem Oldruck wird ein Alarm gegeben und bei weiterem Abfall des
Oldruckes wird der Motor abgestellt.

n) Geschwindigkeitsbegrenzung und Geschwindigkeitsregelung

Fur Fahrzeuge kann eine Geschwindigkeitsbegrenzung oder eine Geschwindigkeits-
regelung, mit der das Fahrzeug eine vorgewdhlte Geschwindigkeit einhdt, vorgesehen
werden.

Digitalregler Basissystem HELENOS | 3
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0) Generatorbetrieb
Bel Generatorbetrieb kann die Synchronisierung und Leistungsregelung entweder mit
analogen Sollwertpotentiometern bzw. digitalen Eingangen oder mit anschlief3baren
HEINZMANN- Synchronisiergeréten und Lastmessgeraten erfolgen.

p) Lokbetrieb
Fur Lokbetrieb kann ein bis zu 16-stufiger Fahrschalter und ein Schleuderschutz
konfiguriert werden. Weiterhin kann fir dieselelektrischen Lokbetrieb ein Lastregel system
vorgesehen werden, mit dem die Generatorleistung drehzahl- bzw. lastabhéngig geregelt
wird.

q) Ausgangssignale
Fir analoge Signale stehen jeweils 2 proportionale Stromausgange 4-20 mA und 2
proportionale Spannungsausgange (0-5 V) zur Verfligung, die zu Anzeigen oder zur
Weiterverarbeitung (z.B. Schalter) verwendet werden kénnen.

r) Fehlerdiagnose und Anzeige
Im Fale eines Sensor- oder Stellgerdtefehlers wird ein Alarm ausgelost und
gegebenenfalls mit einem Ersatzwert auf Notbetrieb umgeschaltet oder der Motor
abgestellt. Interne Fehler werden auch erkannt und wie alle anderen Fehler gespeichert.
Alle Fehler kénnen mit einem externen Handprogrammer, den optional eingebauten
Handprogrammer, oder bei  vorhandenem  Kommunikationsprogramm  und
Kommunikationskabel mit einem PC oder L aptop ausgel esen werden.

Bel der Festlegung der Funktionen ist zu beachten, das der gewiinschte Gesamtfunktions-
umfang hardware- und softwareméal3ig begrenzt ist.

4 Digitalregler Basissystem HELENOS V
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3 Weitere Informationen

In dieser Druckschrift sind die technischen Daten und Anschliisse der Steuerelektronik, der
Sensoren, der Sollwertgeber und der Stellgeréte ausfuhrlich beschrieben.

Die Funktionen der einzelnen Einstellparameter und Kennlinien werden in der Druckschrift
Basisinformation 2000, Druckschrift-Nr. DG 00 001-d

ausfihrlich beschrieben.

Die Funktionswei se des Kommunikationsprogramms DcDesk 2000 kann der Druckschrift

Bedienungsanleitung fir Kommunikationsprogramm DcDesk 2000,
Druckschrift-Nr. DG 00 003-d

entnommen werden.

Die HEINZMANN-Digitalregler der Baureihe HELENOS werden kundenspezifisch
ausgeliefert und bereits im Werk so weit wie mdoglich voreingestellt. Daher ist zur
Bearbeitung eines Auftrags die vom Kunden ausgefillte und an HEINZMANN
zurlickgesendete Druckschrift

Bestellinformation fur Digitalregler, Druckschrift Nr. DG 96 012-d
unbedingt erforderlich.

Digitalregler Basissystem HELENOS V 5
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Abb. 1: Blockschaltbild
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5 Sensoren

5.1 Ubersicht

Sensor Drehzahl Kuhlmittel- Oldruck Ladeluftdruck
temperatur
HZM -Bezeichnung | IA .. TS 01-28-PT1000 DSO 01-6 DSL/GO0..-2
DSO 01-10 DSL/G0..-5
DSL/G0..-10
Anschluss SV 6-1A-2K SV 6-1A-2K DIN 43650 A DIN 43650 A
2-polig 2-polig 2 Leiter- System 2 Leiter- System
Messverfahren Induktiv, aktiv PT1000, passiv aktiv aktiv
Messbereich 50...9.000 Hz -50...+150°C 0...6 bar 0...2 bar
0...10 bar 0...5 bar
0...10 bar
Versorgungs- passiv 10..34VvV DC 12..36V DC
spannungsbereich
Ausgangssignal- 0..10V AC ca. 700...1500 Ohm | 4..20 mA 4..20 mA
Bereich
Betriebstemperatur- | -55...+120°C -50...+150°C -25..+125°C -40...+100°C
bereich

Um im Bereich der Sensorik moglichst flexibel zu bleiben, sind die Min.-/Max.-Werte fir
Strom- und Messbereich bei den Drucksensoren und den Temperatursensoren
programmierbar.

Digitalregler Basissystem HELENOS V 7
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5.2 Impulsaufnehmer IA ...
5.2.1 Technische Daten

Prinzip

Abstand zum Messrad
Ausgang

Signalform

Widerstand
Temperaturbereich
Schutzart

Vibration

Schock

Zugehoriger Steckverbinder

5.2.2 Anordnung

I nduktivsensor

0,5bis0,8 mm

OV bis10V AC

Sinus (abhéngig von der Zahhnform)

ca. 52 Ohm

-55°C his +120°C

IP55

< 10g, 10 bis 100 Hz

< 50g, 11 ms Halbsinus

SV 6- 1A - 2K (EDV- Nr.: 010-02-170-00)

Die Anordnung des Impulsaufnehmers soll so erfolgen, dass sich eine méglichst hohe
Frequenz ergibt. Der HEINZMANN-Digitalregler der Baurethe HELENOS ist
normal erwei se ausgel egt fur eine max. Frequenz von 12.000 Hz. Die Frequenz 18/3 sich

wie folgt berechnen:

f(Hz) _ n(1/ min)* z
z = Zahnezahl des Impulsrades
Beispiel:
= 1.500
= 160
1500* 160

=4.000 Hz

Weiterhin sollte beachtet werden, dal3 die Drehzahl vom Impulsaufnehmer unverfél scht
aufgenommen werden kann, z.B. durch die Anordnung am Anlasserzahnkranz des
Schwungrades und nicht am Einspritzpumpenrad.

Das Impulsrad muf? aus magnetischem Material (z.B. Stahl oder Gul3eisen) bestehen.

Digitalregler Basissystem HELENOS V
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5.2.3 Zahnform

Die Zahnform ist beliebig. Der Zahnkopf sollte mindestens 2,5 mm breit, die
L tickenbreite und die Lickentiefe mindestens 4 mm sein. Fir eine Lochscheibe gelten
die entsprechenden Mal3e.

Die radiale Anordnung des Impul saufnehmers ist aus Toleranzgriinden vorzuziehen.

5.2.4 Abstand des Impulsaufnehmers

Der Abstand des Impulsaufnehmers zum Zahnkopf sollte 0,5 bis 0,8 mm betragen.
(Impulsaufnehmer kann auf Zahnkopf aufgeschraubt und ca. 1/2 Umdrehung
zurlickgeschraubt werden.)

mind. 4 mm

B /‘VMM.

mind. 4 mm

\/_

—Sp—
!
i
furj
i
1
!

!

!

1

(.

——| |—a— (0 5-0,8mm

Abb. 2: Abstand des Impulsaufnehmers
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5.2.5 Einbaumalie

17
1 I\l
G| ————ff———— e ——e
1 Il
B L | 33
Abb. 3: Abmessungen des Impulsaufnehmers
Mal3 L G Bemerkungen
Type (mm)
01-38 38 M 16x 1,5
02-76 76 M 16x 1,5 zugehoriger
03-102 102 M16x 1,5 Stecker
11-38 38 5/8"-18UNF-2A SV6-1A-2K
12-76 76 5/8"-18UNF-2A (010-02-170-00)
13-102 102 5/8"-18UNF-2A

Die Bestellbezeichnung lautet z.B. 1A 02-76

5.3 Kuhlmittel- Temperatursensor TS 01 - 28 - PT 1000

(EDV- Nr.: 600 00 053 00)

Messbereich

Genauigkeit

Widerstand bel 25 °C (R25)
Max. Betriebsspannung
Max. Betriebsstrom

Empf. Betriebstrom
Zeitkonstante in Fllssigkeit
Zul. Temperaturbereich Steckdose
Schutzart

Vibration

Schock
Anziehdrehmoment

10

-50°C bis +150°C
+1,5°C

1000 Ohm +0,5 %
5V

3mA

ca 1 mA

ca. 13 Sekunden
-40°C bis +105°C
IP65

<209, 10 bis 300 Hz
<509, 11 ms Halbsinus
50 Nm +15 %

Digitalregler Basissystem HELENOS V



Energy requires Control

HEINZMANN
QU

5 Sensoren

Zugehoriger Steckverbinder

SV 6- 1A - 2K (EDV- Nr.: 010-02-170-00)

Dichtring DIN 7603-14x18 (Cu)

Y

-

o
-

' \“\ <© /
\ N

5/8"-24,
=
\l
o

16

28

56,5

y

5.4 Drucksensoren

5.4.1 Oldrucksensor

Messbereich
Uberdruck

V ersorgungsspannung
Ausgangssignal

L agertemperatur
Umgebungstemperatur
Oltemperatur
Schutzart

Vibration

Schock
Anziehdrehmoment
Anschluss

Digitalregler Basissystem HELENOS V

.
-

B N

8h7

M14x1,5 |

 SW19

Anschlu3belegung:
A=+

Abb. 4: Temperatursensor TS 01 - 28 - PT 1000

0 bis 6 bar oder 0 bis 10 bar
15 bar bzw. 20 bar
10bis34V DC

4 bis20 mA

-25°C his+85°C

-25°C his +85°C

-25°C bis +125°C

IP65

<209, 10 bis 300 Hz

<50 g, 11 ms Halbsinus
max. 25 Nm

DIN 43650-A, 2-Leitersystem

11



§

HEINZMANN®
5 Sensoren ‘ Energy requires Control
mE
|
| N
7 ' 1
< o 1
I e B R S R - 1o
Y i |
| | Q
12 '
<SWI19
- 22 o 48,8 Bt 26 -
Abb. 5: Oldrucksensor
Drucksensor EDV- Nr. Max. Betriebsdruck
(bar)
DSOO01-6 600-00-058-00 6
DSO01-10 600-00-058-01 10

5.4.2 Ladedrucksensoren

Als Ladedrucksensoren sind die Sensoren auch in einem zusétzlichen Gehduse mit
Ubergabeklemmleiste lieferbar.

Messbereich 0 bis 2 bar, 0 bis5 bar oder 0 bis 10 bar
Uberdruck 4 bar bzw. 10 bar bzw. 16 bar

V ersorgungsspannung 12his36V DC

Ausgangssigna 4 bis20 mA

L agertemperatur -55°C bis +100°C

Betriebstemperatur -40°C bis +100°C

Schutzart IP 65

Vibration <2g,5hbis500 Hz

Schock <50 g, 11 ms Halbsinus

Anschluss DIN 43650-A oder Klemmleiste, 2-L eitersystem

12 Digitalregler Basissystem HELENOS V
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5 Sensoren
5.4.2.1 Ladedrucksensor mit Steckverbinder
1o Sw24
A
[ [ I ZERES ]
6\0“ 2 ) /- 0
1 AN [ = K )9 .
Y — | Y N\~  °
- | |
1 H
' [ 1
1 ' [ | |
- 124.7 T
- - PG9 -
219
Abb. 6: Ladedrucksensor mit Steckverbinder
Drucksensor EDV- Nr. Max. Betriebsdruck
(bar rel.)
DSLO01-2 600-00-057-00 2
DSLO0O1-5 600-00-057-01 5
DSL 01-10 600-00-057-02 10
5.4.2.2 Ladedrucksensor mit Gehause und Anschlussklemmen
57 B 125 _
29,5
- 113 w0l o
- 10 -~ [
>
| @@
‘
el | ‘
Q‘ <A
@l ==X+ I}
o . oY

Digitalregler Basissystem HELENOS V

Abb. 7: Ladedrucksensor mit Gehause
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Drucksensor EDV- Nr. Max. Betriebsdruck
(bar rel.)
DSG 04 -2 600-00-056-00 2
DSG 04 -5 600-00-056-01 5
DSG 04 - 10 600-00-056-02 10

14 Digitalregler Basissystem HELENOS V
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6 Sollwerteinsteller

Fur die HEINZMANN Digitalregler der Baureihe HELENOS stehen je nach Anwendungsfall

verschiedene Sollwerteinsteller zur Verfligung.

6.1 Sollwertpotentiometer SW 01 - 1 - b (1- Gang)
(EDV- Nr.: 600 00 041 01)

Verstellwinkel ca. 312°
Widerstand 5 kOhm
Temperaturbereich -55°C bis +120°C
Schutzart IP0O

3/8" - 32 NEF - 2A

Abb. 8: Potentiometer SW01-1-b

6.2 Sollwertpotentiometer SW 02 - 10 - b (10- Gang)
(EDV- Nr.: 600 00 042 01)

Verstellwinkel 10 Umdrehungen
Widerstand 5 kOhm
Temperaturbereich -55°C bis +105°C
Schutzart IP 00
3/8" - 32 NEF - 2A
32

8,8

Abb. 9: Potentiometer SW 02 -

Digitalregler Basissystem HELENOS V
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Auf Wunsch sind die Potentiometer gema3 6.1 und 6.2 mit Analogeinstellknopf mit
Feststeller anstelle des einfachen Drehknopfes lieferbar. Die Bezeichnung éndert sich
dabei auf SW..-..-m.

Anstelle des Knopfes ist aulerdem eine Klemmeinrichtung lieferbar. Hierbei andert sich
die Bezeichnung auf SW ..-..-k.

6.3 Sollwerteinstellung mit Stromsignal

Fur den Drehzahlsollwert kann ein Stromsignal von 4 - 20 mA direkt am Kontrollgerat
angeschlossen werden. Beim Ausfall des Signals wird vom Regler die min. Drehzahl
entsprechend 4 mA oder ein programmierter Ersatzwert eingestellt.

6.4 Digitale Sollwertvorgabe

Eine digitale Sollwertvorgabe (z.B. digitale Synchronisierung mit Hand oder SPS) kann
bei entsprechender Konfigurierung direkt Uber 2 Schalteingdnge (Drehzahl hoher/tiefer)
erfolgen.

6.5 Sollwerteinstellung mit FuRpedal

Das elektrische Ful3pedal EFP setzt eine mechanische Ful3pedalbewegung mit einem
Gesamtwinkel von 45° in einen proportionalen Strom oder eine proportionale Spannung
um. Dieser elektrische Ausgang kann zur Drehzahlsollwertvorgabe benutzt werden. Fir
ausfuhrlichere Informationen hierzu siehe die separate Druckschrift E 83 005 - d.

6.6 Pneumatische Sollwerteinsteller

Fur eine pneumatische Sollwerteinstellung sind die Ladedrucksensoren als Signalgeber
verwendbar. Fur ausfuhrlichere Angaben der Sensoren siehe Kapitel 5.4.2

Digitalregler Basissystem HELENOS V



HEINZMANN
QU

Energy requires Control

7 Kontrollgerdt DC ... 2—-01 ..

7 Kontrollgerat DC ... 2 -01 - ..

7.1 Technische Daten
7.1.1 Allgemeines

Nennspannung
min. Spannung
max. Spannung
Restwelligkeit
Stromverbrauch

Zuldssiger Spannungseinbruch bel
maximaler Strombelastung

Absicherung des Reglers
L agertemperatur
Betriebstemperatur
Luftfeuchtigkeit

Schock

Schutzart
DC..2-01-00
DC..2-01-55

Gewicht
DC..2-01-00
DC..2-01-55

| sol ationswiderstand

Digitalregler Basissystem HELENOS V

24V DC (12 V DC)

18V DC (9 V DC)

35V DC

max. 10 % bei 100 Hz

ca. 200 mA + Stellgerdtestrom

max. 10 % am Kontrollgerét
16 A

-55°C bis +85°C

-40°C bis+70°C

bis 98% bei 55°C, betauend
50 g, 11 ms- Halbsinus

IP 00
IP 55

ca. 1,2 kg
ca. 3kg

>1MOhmbei 48V DC

17
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7.1.2 Ein- und Ausgange

Versorgungsspannung Sensoren

Referenzspannung fur Sollwertpotis

2 Istdrehzahleingange
1 Temperatureingang
1 Temperatureingang

4 Analogeingéange

4 Digitale Eingange

4 Digitale/PWM- Ein- Ausgange
2 Analoge Ausgange Strom

2 Analoge Ausgange Spannung
1 PWM-Ausgang

2 Digitalausgange Fehlerlampen
Stellgeratertickfuhrung
Stellgeratemotor

Serielle Schnittstelle

oder

Eingangsspannung

U =5V DC, Imax = 20 MA (10 mA)
fur Induktivsensor

fur PT 1000

fur NTC

U=0.5V, fy=16 Hz
|=4..20mA, fy= 16 Hz

Roa = 2,2 KQ, fy = 160 Hz

Rou = 2.2k, lsnc < 0,1 A, fy = 160 Hz

lout =0 .. 225 MA, Ry = 470 Q (125 Q)
Uot =0.. 5V, Ryin = 250 Q (500 Q)
lank < 3A

High-Side-Switch, Ima < 3 A

Uregweg = 14 .30V, Uit =8V, I < 20 MA
PWM mit 2000 Hz, 14 < 6,4 A

| SO 9141, Heinzmann-Kommunikation

Digitalregler Basissystem HELENOS V
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7.2 Mal3zeichnungen

Kontrollgerét mit Steckverbinder (DC ... 2- 01 - 55)

abejjon abuey
3 WalsAS diseg 10}
N
[} 0 + HWS
ON [elas NNYWZNI3H
o
.................. <
Y
(=]
Y
y »
6,5
[
Iy
o o
© <
N N
H [Te}
o
N
o
™
-
1o}
Te}
’
v L v
P 25 » le 110 >
160

Abb. 10: Gehduse vom Kontrollgerat DC ... 2 - 01 - 55
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E

<

7 Kontrollgerét DC 6

Kontrollgerét mit Klemmleiste (DC ... 2 - 01 - 00)

09¢

ove

0T

148

110

6,5

O
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Abb. 11: Geh&use vom Kontrollgeréat DC ...
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7.3 Anbau

Bel der Wahl des Anbauortes ist auf gute Zugénglichkeit fir das Ablesen und Einstellen
der Potentiometer und den Austausch des Gerétes unter Feldbedingungen zu achten. Die
Einbaulage ist beliebig. Be direktem Motoranbau ist die Befestigung auf
Vibrationsddmpfern erforderlich.

Digitalregler Basissystem HELENOS V 21
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8 Stellgerédte

8 Stellgerate

8.1 Konstruktion und Arbeitsweise

Ruckfuhrsystem

i e m e m
[T Wi Wi
LL‘:UQ L AN % L g %

Einspritzpumpe SRR A e o
(kein Lieferumfang) ; N o |
Cu i J i ‘:#

muwmuwﬁ@mmﬂwmwuﬁw W

I -5 z

Stopphebel

“;‘i\,‘ ‘
+w+**+w+** _
Nt Anbindung

- ~
—~l—= ~I=

[ |‘\ “l
=]

Arbeitsspule

Regelstangenhub
(einstellbar von 14 bis 21 mm)

Abb. 12: Schnittzeichnung des Stellgerates

Auf der internen Welle des Stellgerédtes ist ein mehrpolig magnetisierter Dauermagnet
angebracht. Dem Dauermagnet gegentiber ist ein Spulenkdrper mit den Arbeitsspulen
montiert. Wird nun in die Arbeitsspulen Strom geleitet, ergibt sich ein Drehmoment und
eine Drehbewegung nach einer Richtung. Ein Umpolen der Stromrichtung ergibt das
Drehmoment fr die Gegenrichtung.

Der an der internen Welle befestigte Hebel ist mit Hilfe eines speziellen
Verbindungssystems mit der Regelstange der Einspritzpumpe verbunden. Dadurch wird
die Drehbewegung der internen Welle direkt als lineare Bewegung auf die Regelstange
Ubertragen.

Fest montiert auf der Welle ist aul3erdem die Rickfiuhrung des Reglers, die beriihrungslos
arbeitet und die Stellung der Reglerausgangswelle dem Kontrollgerdt exakt Gbermittelt.
Hierdurch ist das Kontrollgerét in der Lage, bei Drehzahlanderungen die notwendige
Gestangeverstellung schnell zu ermitteln und den Strom entsprechend zu verandern.

Durch einen zusétzlichen auf3eren Stopphebel besteht die Moglichkeit zur Notabstellung.
Dabei muss jedoch die in Richtung 100 % wirkende elekirische Stellkraft Uberdriickt

22 Digitalregler Basissystem HELENOS V
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werden. Bel der Notabstellung Uber den Stopphebel sollte daher erst die
Spannungsversorgung abgeschaltet werden.

Durch die Verwendung des geschlossenen Anbaus ist das Regelgestéange vollstéandig
geschitzt und dadurch eine Wartungsfreiheit bei hoher Lebensdauer fur die Stellgeréte
gegeben.

Wenn das Stellgerét an einen Anschlag fahrt, z.B. bei Netzparalelbetrieb und
Motoriberlastung oder Zylinderausfall, setzt nach ca. 20 sek. die Strombegrenzung ein, die
den Stellgerétestrom so reduziert, dal3 am Stellgerdt kein Schaden entsteht.

Insgesamt gesehen ergeben sich durch die Art der Stellgeréte folgende Vorteile:

- Hohe Verstellkréfte, die in beide Richtungen wirken.

- AuRerst geringe Stromaufnahme im Beharrungszustand und verhétnisméRig geringe
Stromaufnahme bel Lastwechsel.

- Unempfindlichkeit bei langsamer Spannungsanderung in der Stromversorgung,
schlagartige Spannungsanderungen fihren zu Reglerstorungen.

- Durch Direktanbau keine komplizierte Gestangeanpassung und vollstandig geschiitztes
wartungsfreies Gesténge.

8.2 Montage

Fur verschiedene Pumpensysteme existieren unterschiedliche Anbausitze die im
wesentlichen aus der Adapterplatte und der Anbindung bestehen.

Den Anbausétzen sind genaue Montageanleitungen beigefiigt. Dadurch kann der Anbau
auf einfache Welse selbst durchgefihrt werden.

Digitalregler Basissystem HELENOS V 23
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8.3 Technische Daten

Gesamter Regel stangenweg

Federkraft der Rickstellfeder in der
Stoppstellung

Federkraft der Rickstellfeder in der
Stoppstellung

Maximale Stellkraft

Maximale Stromaufnahme
Stromaufnahme im Betrieb
Spulenwiderstand des Regelmagneten
L agertemperatur
Umgebungstemperatur im Betrieb
Luftfeuchtigkeit

Schutzart

Gewicht

StG 2005-DP StG 2040-DP
21 mm 21 mm
ca 9N ca. 30N
14N 50N
ca 20N ca 110N
6A 6A
15..3A 15..3A
1,4 Ohm 2 Ohm
-55°C bis+110°C | -55°C his+110°C
-25°C bis +90°C -25°C bis+90°C
bis 100 % bis 100 %
IP55 IP55
ca. 2,4 kg ca. 4,2 kg

Digitalregler Basissystem HELENOS V
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8.4 Maldzeichnungen

102 = 105
- 68 - 100
275 _ 88
A __q_
i : ) —
SRE
i W
& - I j%
v ] %:4 E @lﬁ E
Abb. 13: Stellgerat StG 2005 DP
. 130 _ 131,5
88 125
36 111
©r i © o TE
[
i
i
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© : © 8 |
; I |
N |
e
| |
NS ©)

Abb. 14: Stellgerat StG 2040 DP
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9 Elektrischer Anschluss

9 Elektrischer Anschluss
9.1 AnschluB3 der Abschirmung

Um elektromagnetische Storeinflisse zu verhindern, mufd die Abschirmung an beiden
K abelenden angeschlossen werden. Dies beinhaltet Abschirmungen vom Reglergehause zu
den Sensoren, Potentiometern, Stellgerdten und Zusatzgerdten. Fals eine
Potential differenz zwischen Reglergehduse und irgendeiner dieser Komponeten besteht, ist
zur Verhinderung von Ausgleichsstromen Uber dem Schirm unbedingt eine
Ausgleichseitung vom Reglergehduse zur jeweiligen Komponente zu ziehen.

Kontrollgerat

Sensoren

5 .h - 3 Wals/ sms::
1 HIN =
.F 'ON [eLaS
H H [ — ]
Ausgleichsleitung

Abb. 15: AnschluR einer Ausgleichsleitung

Bei Kabelenden ohne Stecker (z.B. Klemmleiste oder Lotkontakte) muf3 der Schirm in der
Nahe der Kontakte am Gehause befestigt werden.

. N .
Potentiometer Abschirmung

N
— N
]
— [

Schrumpfschlauch

Abb. 16: Beispiel einer Schirmbefestigung ohne Stecker
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Bei einer Steckverbindung wird der Schirm mit der Zugentlastung des Steckers verbunden.

Sensorstecker Abschirmung

| i Schrumpfschlauch

Zugentlastung

Abb. 17: Beispiel einer Schirmbefestigung im Stecker
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9.2 AnschluRBbeispiel 1 fiir Generatoranlage
(Parallel- und Netzbetrieb mit digitalen Zusatzgeraten)

/ Kontrollger&t
--------------------------------------------------------------------- DC 1.2 -0L1-55 o s s e e s e et e

|
H |
: Stecker 1 Stecker 2 Stecker 3 SUB-D Stecker |
Stellgerét | |z,|y, M,IN,|T]|Gl|x,|w!;,|A,|B]|H]|D]|c]|51|R,|u,|v,| 'i‘ |N2|UZ| ||_Z| |M‘| |A1| |B2|K2|CZ|P2|J2 |T2| $ |sl T, JJ|KJ|PJ|CQ|BJ| |R1| |G E|F, M|AJ|UJ|NJ|L4| ? 1| 2 | 3 |4 | 5| \i, :
/ | J-F-FH F-B 3-E s - o e i
T e ﬂl‘-“"_ T 11T 11T 7] T T T T 1T TT1r1rrr——17 """ 1T
RxD
: ; : TiD % Anschluf
i 4 ; 24V Programmer 2
i g i ot i :‘:I Motor Stop oV, Diagnosegerat
| |
| rsememr ] Festdrehzahl
ummenalarm erdrehzal S~o 1P— Bereich
2

TxD

RxD
. Anschlu
Uberdrehzahlschutz EB —0 Manuelle Drehzahl 23\\// pC

0-5Vv
Anzeige Fillung E
'_,L —o0 Drehzahl +
CAN - Bus

4 - 20mA High
Anzeige Fiillung E 3 L——— o Drehzahl - Low E AnschluB von N
digitalen Zusatzgeréaten

Impulsaufnehmer 1 IA ...

A

B
Impulsaufnehmer 2 IA. .. CE £

B

(oder Klemme W)

0-5V
A Anzeige Drehzahl
Temperatursensor B ':
o A 4 - 20mA
Kuhlwassersensor E Anzeige Drehzahl E:

Kabelguerschnitte
16 Atrage

Regler ein I '
o | bis 10m 2,5 mm?
— © tiber 10-20 m 4,0 mm?
tber20-40m 6,0 mm?
A E Il bis 15m 2,5 mm?
Uber 15-30m 4,0 mm?

24V
sonst 0,75mm?

Abb. 18: AnschluR mit Steckverbinder (IP 55) fir Generatoranlagen mit digitalen Zusatzgeraten
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/ Kontrollgerat
[ DC ..2-01-00 fomom oo

1

Izal |19|21|20| Izzl |32|31|30|28|27|26| |35|34| |3e|37| SUB-D Stecker

I
i
I
i lefel fof o] Jof o ]
I
i
|

Temperatursensor

Kiihlwassersensor

Stellgerat | |43|49| |47| |43|44| |45|45| |50| |51| Isol |55| |53| |e7| |71|74|73| | |1|2|3|4|5| $|
/ i 1-1-f g o8 S 22 o ng o e B Y FFT
T = T TrerTr1T IR TT1T1 11T "7 - T -
| g | i RxD
i 2 } TxD Anschlu
i 2 T 24V Programmer 2
| " a
: 5 Lo Motor Stop oV Diagnosegerat
! 3
| |
i StG 2005 DP I —0 Festdrehzahl
*~oder StG 2040 0P|~ Anzeige  Anzeige
Summenalarm  Uberdrehzahl 1
——O0 P - Bereich
2 TxD
RxD
" E— Anschluf
Uberdrehzahlschutz B Manuelle Drehzahi ng .
0-5V
Anzeige Fullung E_
A '—,L -——0 Drehzahl +
Impulsaufnehmer 1 IA ... CE [H
- 4-20mA High CAN - Bus
Y Anzeige Fllung E t— o0 Drehzahl - Low E A_n;chlurﬁ von .
Impulsaufnehmer 2 IA... A T digitalen Zusatzgeraten
(oder Klemme W) B
0-5V
A Anzeige Drehzahl B:
B
A
B

4 - 20mA
Anzeige Drehzahl B

Kabelguerschnitte
16 A trage

Regler ein Il -
o | bis 10m 2,5 mm?
— © iiber 10 - 20 m 4,0 mm?
Uiber20-40m 6,0 mm?
A0l F Il bis 15m 2,5 mm?
Gber 15-30m 4,0 mm?

24V
sonst 0,75mm?

Abb. 19: Anschlu® mit Klemmleiste (IP 00) fur Generatoranlagen mit digitalen Zusatzgeraten
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/ Stellgerat

[

| stG 2005 DP
loder StG 2040 DP|

Uberdrehzahlschutz

Impulsaufnehmer 1 1A ...

Impulsaufnehmer 2 1A...

(oder Klemme W)

Temperatursensor

Kuhlwassersensor

Digitalregler Basissystem HELENOS V

9.3 AnschluBBbeispiel 2 fir Generatoranlage
(Parallel- und Netzbetrieb mit analogen Zusatzgeréten)

Stecker 1

Stecker 2

[ vu]s]r ooz [ale]n]olc]s]r]u]v]

L[ W ] [efelelpfolnolr]e]r]s o]

i
SUB-D Stecker |

C-—

L

I e Il e

Mo

«

< P iy <

Anzeige _ Anzeige
Summenalarm  Uberdrehzahl

[

16 A trage

|_|°/°

Regler ein

X .
Dl

24V

Grin

0-5V
Anzeige Fiillung E

4 - 20mA
Anzeige Fllung E

0-5v
Anzeige Drehzahl E

4-20mA
Anzeige Drehzahl El

Synchronisiergerat

Abb. 20: Anschluf3 mit Steckverbinder (IP 55) fir Generatoranlagen mit analogen Zusatzgeréten

|

Blefe]  [¢] wafoL] § [f2[s[[s] 4

J-1-1-FJ b o o o TS

R xD

TxD

24V

_o:j ov

Lo

L o~ !

Kabelguerschnitte

| bis 10m 2,5 mm2
Uber10-20m 4,0 mm?
tber 20 - 40 m 6,0 mm2
Il bis 15m 2,5 mm?
tber 15-30m 4,0 mm2
sonst 0,75mm?
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/ Stellgerat

| 1 I 2 |11|12|

P 7] [o]

[l [

[¢]

|19|21|20| |22| |18|15| |17|

is] 4 [

2 SUB-D Stecker |

/ Kontrollgerat
DC...2-01-00 |om i e 1

|48|49| |47| |43|44| |45|46

[[I]

|71I74|73| | |1|2|3|4

[5]
|

II‘I‘I‘I‘I‘IL

Uberdrehzahlschutz

| [sGz0050p ]_!
oder StG 2040 DP)

Impulsaufnehmer 1 1A ...

Impulsaufnehmer 2 IA...

(oder Klemme W)

Temperatursensor

Kiihlwassersensor

16 A trége Regler ein

oo

LastmeRgeréat

Jeo] BIRIEEEIE

Anzeige
Uberdrehzahl

Anzeige
Summenalarm

O

0-5Vv
Anzeige Fullung E

4-20mA
Anzeige Fullung E

0-5Vv
Anzeige Drehzahl B

4 - 20mA
Anzeige Drehzahl E

min.

Ll

24v

7
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["syG 02
Synchronisiergerat | 16A

i 17 [

[ — 1

20 kOhm

Motor Stop
Festdrehzahl

1
P - Bereich
2

iy gl gl B I >

|
5$|
|

RxD
TxD AnschluB
24V Programmer 2
oV Diagnosegerat

TxD
R2X45 AnschluB
oV PC
Kabelguerschnitte
| bis 10m 2,5 mm?
Uber10-20m 4,0 mm?
Uiber20-40m 6,0 mm?
1] bis 15m 2,5 mm?
Uiber 15-30m 4,0 mm?
sonst 0,75mm?

Abb. 21: AnschluR mit Klemmleiste (IP 00) fur Generatoranlagen mit analogen Zusatzgeraten
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/ Stellgeréat

a—

)
!y
-

9.4 AnschluRBbeispiel flir Fahrzeugbetrieb

/ Kontrollgerat
T e T I D T DC..2-01-55 |- e e e e 1

w|a|s|n]-

Uberdrehzahlschutz

Impulsaufnehmer 1 1A ...

Impulsaufnehmer 2 I1A...

(oder Klemme W)

Temperatursensor

Kihlwassersensor

Ladedrucksensor

Oldrucksensor

StG 2005DP | _;
oder StG 2040 DP|

Stecker 1 Stecker 2 Stecker 3 SUB-D Stecker
[a]wfo]c]s[r]v]v]a, 81 N N 2 3 A N A afeolelele]  [r] [l o] § Llelsle[e] $E
JEN I O I SO S SUVREOROY EVUORN ORI S i . 1O 1 Y G il o 5 I
RxD
TxD Anschlu
24V Programmer 2
o i Motor Stop oV Diagnosegerat
Festdrehzahl 1
Anzeige Anzeige
Summenalarm  Uberdrehzahl 1
Drehzahlbereich
P TxD
RxD AnschluR
Jauf 24V
0. 5v Leerlauf N PC
Anzeige Fllung E Festdrehzan 2
estdrehzal
High CAN - Bus

T

A
B
C
A
B
C
16 A tréage Regler ein
— oo

S LIT00S
24V
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4 - 20mA
Anzeige Fiillung E

Anzeige Drehzahl

Anzeige Drehzahl

Mindermenge

1
Drehmoment
2

Low

i max.

Manuelle Drehzahl 2 | 5 kOhm

|
470 Ohm

|
470 Ohm
470 Ohm

Geschwindigkeitssensor [5]

Kabelquerschnitte

| bis 10m
tber 10-20 m
tber 20- 40 m

1l bis 15m
tberl5-30m

sonst

E AnschluR von
digitalen Zusatzgeréten

2,5 mm?
4,0 mm?
6,0 mm?

2,5 mm?
4,0 mm?

0,75mm?

Abb. 22: Anschlu mit Steckverbinder (IP 55) flir Fahrzeugbetrieb
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|48|49| |47| |43|44| |45|46| |50|

|
|
|
{CERE BT L B B B TE [ 2 B FRR] B o [ SEEREEE FEE] FF]  susosecer
|
|
|

il
: EEE S

=1 T N S B

51| |41| |52| |61| |60| |56| |58| |53|55| |54| |67| |63| |71|74|73| |
I

LS _.i_.._. _____ . I A s 1 s
e o g o o s g RxD

TxD Anschlu
24V Programmer 2
oV Diagnosegerat

Motor Stop

Festdrehzahl 1

|_"sG20050p _| - - —o
loder StG 2040 DP Anzeige Anzeige

Summenalarm  Uberdrehzahl

1
Drehzahlbereich

2 TxD
RXD Anschluf
Leerlauf 24y PC
oV,

0-5V
Anzeige Fullung E o] Festdrehzahl 2
L 0 estdrehz
CAN - Bus

4- 20mA High
Anzeige Fllung E ¢ ——© Mindermenge LOE Anschluf von 5
digitalen Zusatzgeraten

! Drehmoment
0-5v 2
Anzeige Drehzahl E
4 - 20mA
Anzeige Drehzahl E
[5]

Geschwindigkeitssensor

Uberdrehzahlschutz

|

Impulsaufnehmer 1 IA ...

Impulsaufnehmer 2 IA...
(oder Klemme W)

|

Temperatursensor

Kihlwassersensor

ol|w|>| [ofwm|> @|>| |®|> @|>| |=|> @|>

Ladedrucksensor
Oldrucksensor .
Kabelquerschnitte
16 A trage Regler ein I 470 O:m | bis 10m 2,5 mm?2
,_L, 470 Ohm tiber 10 - 20 m 4,0 mm?2
i u )
— oo iiber 20 - 40 m 6,0 mm2
+ |||||I|I|| - Il bis 15m 2,5 mm?
v Uberl5-30m 4,0 mm?
470 Ohm sonst 0,75mm?

Abb. 23: AnschluB mit Klemmleiste (IP 00) fr Fahrzeugbetrieb
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9.5 AnschluBBbeispiel 1 fr Bahnbetrieb
(16 Fahrstufen)

|

I |
i Stecker 1 Stecker 2 Stecker 3 SUB-D Stecker I
|

! |

seget | PR R BB TEL T § LW Pl BREFEEREERS  F
/ | —:_:_d —-»J_.:_-_-;J 11 -]

(T
] fou it ¥ [ e

! =S 0T arrrrreerrerrrr 1T T T T i ST T T T T T T T T

RxD
TxD Anschluf
24V Programmer 2
Motor Stop (Y Diagnosegeréate

Manuell
Drehzahl
Ferngesteuert

T3|J3|K3

Griin

H StG 2005 DP | _ . .
loder StG 2040 DP| Anzeige Anzeige

Summenalarm  Uberdrehzahl

Antischlupfregelung

Uberdrehzahlschutz E

TxD
RxD AnschluR
24V
Leerlauf o PC
0-5v
._L Anzeige Fiillung E

A —0 Bit 0
Impulsaufnehmer 1 IA ... [
Sl 4-20mA
-——0 Bit1
Impulsaufnehmer 2 IA... A A Lastregelung E i
(oder Klemme W) B |+t
—0 Bit 2

0-5v
A Anzeige Drehzahl B:
5 E— Bit3
Kihlwassersensor A 4-20mA
5 anzeige dreneant [ — |

Temperatursensor

A
Ladedrucksensor B r 470 Ohm
< i
i A Manuelle Drehzahl | 5 kOhm
Oldrucksensor B i .
C i Kabelquerschnitte
1
16 A trage Regler ein I 470 Ohm | bis 10m 2,5 mm?
/ o )
oo tiber 10 - 20 m 4,0 mm
— ber 20 - 40 m 6,0 mm?
_|+ |||||||||| - 1] bis 15m 2,5 mm?
v tUber 15-30m 4,0 mm?
sonst 0,75mm?

Abb. 24: AnschluR mit Steckverbinder (IP 55) fiir Bahnbetrieb mit Fahrstufenschalter
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i
i
|
i
i
|
L

ol ] To]] [s[e]

|24| |23| I19|21|20| |22I I18|16|

|33I32| 31|30|29|28|27I26|

I36|37|

[

|71|74|73|

[
i
i
i
i
i
i

! StG 2005 DP
loder StG 2040 DP|

Uberdrehzahlschutz E

o

Impulsaufnehmer 1 1A ...E@ T
7

Impulsaufnehmer 2 1A... A I‘:
(oder Klemme W) B J

A
Temperatursensor E
. A
Kiihlwassersensor E
A
Ladedrucksensor B
C
A
Oldrucksensor B
C
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24V

Anzeige . Anzeige
Summenalarm  Uberdrehzahl

0-5V
Anzeige Fiillung B d
4 - 20mA
Lastregelung B

470 Ohm

Motor Stop

Manuell
Drehzahl
Ferngesteuert
Antischlupfregelung
Leerlauf
Bit0
Bit1

Bit2

Bit3

RxD
TxD
24V
oV
TxD
R2X43 Anschlul
PC
oV

Kabelquerschnitte

| bis 10 m 2,5 mm?
Gber 10 - 20 m 4,0 mm?
Uber 20 - 40 m 6,0 mm?
I bis 15m 2,5 mm?
tber 15-30 m 4,0 mm2
sonst 0,75mm?

Abb. 25: AnschluB mit Klemmleiste (IP 00) fir Bahnbetrieb mit Fahrstufenschalter

35

Anschluy
Programmer 2
Diagnosegerate



HEINZMANN
QU

Energy requires Control

9 Elektrischer Anschluss

9.6 AnschluBBbeispiel 2 fir Bahnbetrieb
(Drehzahlvorgabe durch Stromsignal)

/ Kontrollgerat
[T e DC..2-01-55 [—-— === - e a
i |

! Stecker 1 Stecker 2 Stecker 3 SUB-D Stecker :
Stellgerat aJe]nfo]c[s[r[u[v]o]r]o]e] K] § [Mo] [] TM] [A] e[ JcppIplrlelF]s]e] & [sJ«]e]r]c]e] [r] Iafooo] ¥ [L2[o[]s] 4!
_/ 5 - J___J__ I 5 i I 1 RS =

oV Diagnosegerat

R xD
TxD Anschluf
24V Programmer 2

Griin Motor Stop

®
wlal=n]-] &
M

l—— 4

Festdrehzahl

StG 2005 DP
oder StG 2040 DP

Uberdrehzahlschutz

Anzeige _ Anzeige
Summenalarm  Uberdrehzahl

Antischlupfregelung

TxD
RXD ™1 Anschius
24V
Leerlauf oV PC
0-5v
Anzeige Fiillung E Manuell

‘—©0 Drehzahl
Ferngesteuert
4 -20mA
Lastregelung E

0-5v
Anzeige Drehzahl E

B8

LT

Impulsaufnehmer 1 1A ...

Byl

Impulsaufnehmer 2 1A...
(oder Klemme W)

Temperatursensor

- 4 - 20mA
Kiht

uhlwassersensor Anzeige Drehzahl E
Ladedrucksensor

Oldrucksensor

o|a|>| [o]|=]|> @|>»| |of>

Kabelquerschnitte

16 Atrage Regler ein I 470 Ohm | bis 10 m 2,5 mm?
U - 2
,_L| oo Gber 10 - 20 m 4,0 mm

4-20mA .
Ferngesteuerte Drehzahl E Gber 20 - 40 m 6,0 mm?
—|* TS Il bis 15m 2,5mm2
Gber 15-30m 4,0 mm?

24V

sonst 0,75mm?2

Abb. 26: Anschlu mit Steckverbinder (IP 55) fir Bahnbetrieb mit Stromsignal
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|23| |19|21|20| |22| |18|16| |17| |30|29|28|27|26| |36|37| SUB-D Stecker |

Jod

|
i [lzfupe] ol [o] [o] i [ [o[] [s]e]
|
i | Jss [ es] [ [Tse[s5] [ ] le7]

Stellgerat H |4s|49| |47 |43|44| |45|46| |50| |51| |41|
/ mREES SN NES TSN NN

/ Kontrollgerat
o DC..2-01-00 o= s s 1

|
ARSI [L[o[+[s] 4]
1 b bl R |

RxD
TxD Anschlufy
24V Programmer 2
oV Diagnosegerat

BERRGY

[ N U I |

Motor Stop

Festdrehzahl

| _[stG 2005 DP
oder StG 2040 DP

Uberdrehzahlschutz

Anzeige _Anzeige
Summenalarm  Uberdrehzahl

Antischlupfregelung

TxD
R2X43 Anschlufy
Leerlauf oV PC
0-5Vv
Anzeige Fiillung E y Manuell
——oO Drehzahl
Ferngesteuert
4 - 20mA
Lastregelung E

0-5Vv
Anzeige Drehzahl E

[=7]

LT

Impulsaufnehmer 1 1A ...

S

Impulsaufnehmer 2 1A...
(oder Klemme W)

Temperatursensor E
Kiihlwassersensor A ) 4 - 20mA
B Anzeige Drehzahl
: h
Ladedrucksensor B 470 Ohm
C
A
Oldrucksensor B .
T Kabelguerschnitte
470 Ohm )
16 A trage Regler ein I | bis 10m 2,5 mm?
v o iiber 10 - 20 m 4.0 mm?
— ©

4 - 20mA o
Ferngesteuerte Drehzahl E Gber 20 - 40 m 6,0 mm?
| Il bis 15m 2,5 mme
Gber 15 -30 m 4,0 mm?

24V

sonst 0,75mm?

Abb. 27: Anschlu3 mit Klemmleiste (1P 00) fur Bahnbetrieb mit Stromsignal
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9.7 AnschluBBbeispiel 1 fir Schiffsbetrieb
(Doppelanlage: 2 Motoren auf einer Welle)

/ Kontrollgerat
[T e 1 DG .. 2-01-55 |t e
i |

Kupplung

|
: Stecker 1 Stecker 2 Stecker 3 SUB-D Stecker |
Stellgerat i [ w]r]e]x W] e - ]o]c]s[~]u]v]a]p]e]e]L]«] i‘ [n]u] [.] Tv] [~ ] [e.J]cp]o[r[o R ]e]r s ]e] jf [snfrJo o] c]e] [7] [u]aJun]y] '!‘ [1[2]5]¢] 5|\i,:
/ ! =iz [ 9= 3o FEES [ e e A T
[ a1 T N TTITTT ] T T T T T - TTITT 11T 1 T T T T T TTTT 1 T
RxD
: ; : T: D AnschluB
H 4 | 24V Programmer 2
; 2 Rot rin Motor Stop oV Diagnosegerat
|
TR

| stc 20050p ]_! : _
loder StG 2040 DP| Anzeige Anzeige

Summenalarm  Uberdrehzahl

Zwangsoffnung

Uberdrehzahlschutz

=[]

TxD
RxD AnschluR
24V
Leerlauf oV PC
0-5Vv
Anzeige Fillung E

Vo) Manuell

'—L —0 Sollwert
Impulsaufnehmer 1 1A ... EE N Ferngesteuert
i Verstellpropeller 4 - 20mA
L © i
Impulsaufnehmer 2 IA... A I", Regelung Mindermenge
(oder Klemme W) B 1
'_[ e *) Master/Slave Festlegung

0-5Vv
Anzeige Drehzahl E
———0 Lastschiebung
4 - 20mA
Anzeige Drehzahl E

Temperatursensor

Kihlwassersensor

>

Ladedrucksensor B [ 470 Ohm,
c | max.
R A Manuelle Drehzahl |5 kOhm
Oldrucksensor B | .
c i min. Kabelquerschnitte
T 470 ohm )
16 A trage Regler ein I | bis 10m 2,5 mm?
A o iiber 10 - 20 m 2.0 mm?
—I o

4-20mA =
Ferngesteuerte Drehzahl E Gber 20-40 m 6,0 mm?
—|* (e Il bis 15m 2,5 mme
Gber 15-30 m 4,0 mm?

24V

sonst 0,75mm?2

Abb. 28: Anschluf3 mit Steckverbinder (IP 55) fur Schiffsbetrieb mit Doppelanlage
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Uberdrehzahlschutz

Impulsaufnehmer 1 1A ...

Impulsaufnehmer 2 1A...

(oder Klemme W)

Temperatursensor

Kihlwassersensor

Ladedrucksensor

Oldrucksensor

7

i

i

|

i
e

i_| stG2005DP |_:
loder StG 2040 DP|

RxD
TxD
24V
oV

Anschlu
PC

[
| |
i |
i |
i |1|2|11|12| |1o| |7| |9| |13| |1A| |3|4| |5|6| |15| |2A| |23| |19|21|20| |22| |18|16| |17| |33|32|31|30|29|28|27|26| |36|37| SUB-D Stecker |
i |
Stellgerat bl Tl [T [T [Tl [T T 1T ] B =) ERCINESIEENE RREIN Je[o+s] &
EES _:____.__:=5'£_~_=-tF_ INNNERNE A 222 S O . R P o o C
|
el
2
4
E —o Motor Stop
3
—0 Kupplung
Anzeige Anzeige
Summenalarm  Uberdrehzahl
—oO Zwangsoffnung TxD
= o
———O lauf
B 0.5y Leerlau o
Anzeige Fillung E— ! Manuell
—o0 Il
'_l'll Ferngestesuc;r\t,ven
y Verstellpropeller '—4 - 20mA )
Regelung y ———0 Mindermenge
—F—F—0 Master/Slave Festlegung
0-5Vv
Anzeige Drehzahl E
‘"—— 0O Lastschiebung

o|=|>| |o|w|> o|> |o|> o|>| |of>

16 A trége

Regler ein 1

oo

— 1T

24v

Digitalregler Basissystem HELENOS V

4 - 20mA
Anzeige Drehzahl B

Manuelle Drehzahl |5 kOhm

i max.

min.

470 Ohm

4 - 20mA
Ferngesteuerte Drehzahl E

Kabelguerschnitte

| bis 10m
Uber 10-20 m
Uber 20-40 m

Il bis 15m
Uber 15-30m

sonst

2,5 mm?
4,0 mn?
6,0 mnv?

2,5 mm?
4,0 mm?

0,75mm?

Abb. 29: AnschluR mit Klemmleiste (IP 00) fur Schiffsbetrieb mit Doppelanlage

39

Anschlul
Programmer 2
Diagnosegerat



9 Elektrischer Anschluss

HEINZMANN
QU

Energy requires Control
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(Einzelanlage)

/ Kontrollgeréat

|
SUB-D Stecker |

|
! Stecker 1
|
|

Stecker 2 Stecker 3
Stellgerat i ] I
0 U Rlepopsfrlel< [l Jafolfolc[s[-[usplelofe[ -] § [ LI [ BREPREPREFRES  EREPPEE] 4 A § [l ]s] 4
| FER IR RAE S g1 [y o B T bt A
=TT o
| T 1L i RxD
i } TxD
| 2 T 24V
| 4 oV
H 5 Mot t
| 3 Rot Griin otor Stop
!
| [scz0080p ]! Kupplung
*oder StG 2040 0P|~ Anzeige  Anzeige
Summenalarm  Uberdrehzahl
Zwangsoéffnung TXD
RxD
Uberdrehzahlschutz E Leeriaut >4V Qgschluﬁ
eerlauf N
0-5Vv
Anzeige Fullung E Manuell
._l L' ——o0 Sollwert
Impulsaufnehmer 1 1A ... CE i ! Ferngesteuert
B 4-20mA
Verstellpropeller O Minderment
Impulsaufnehmer 2 1A... A Regelung ermenge
(oder Klemme W) B .J','
0-5Vv
Temperatursensor E Anzeige Drehzahl B:
Kiihlwassersensor A _ 4-20mA
B Anzeige Drehzahl
A
Ladedrucksensor B r
< i
i A Manuelle Drehzahl |5 kOhm
Oldrucksensor B | .
c i Kabelquerschnitte
1
470 Ohm .
16 A trage Regler ein I | bis 10m 2,5 mm?
V] - 12
= R e therdo-z0m 40
Ferngesteuerte Drehzahl uber - m 0 mm
+ |||||||||| - I bis 15m 2,5 mm?
tber 15-30m 4,0 mm?
24V
sonst 0,75mm?2
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Abb. 30: Anschlufd mit Steckverbinder (IP 55) fur Schiffsbetrieb mit Einzelanlage
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|

|

!

i [[efufie]  Jof o] o] [ Jo [o]] [o]e]
i [

i |

|

|19|21|20| |22| |1s|15| |17| |31I30|29|28|27|26| |35|37| SUB-D Stecker |
i
Stellgerat H H
ellgera . |45|49| |A7| |43|44 |45|46| |5u| |51| |41| |56| Isal |53|55| |54| |67| |71|74|73| | |1| 2 | 3 | 4 | 5| $ i
I I e 2 [ T -1k o o o I
T -1
I v M Rx D
i 2 } TxD Anschluf
i 2 T 24V Programmer 2
T ] .
i = : Lo Motor Stop oV Diagnosegerat
H 3 |—
| |
| [sGz0050p || °© Kupplung
"loder StG 2040 DP[ ™ Anzeige . Anzeige
Summenalarm  Uberdrehzahl
—O0 Zwangsoffnung TxD
RxD
o A AnschluB
Uberdrehzahlschutz E o Leerlauf ng pC
0-5v
Anzeige Fiillung E Manuell
= ._L L © Sollwert
Impulsaufnehmer 1 1A ... EE [l Ferngesteuert
i Verstellpropeller !—4 - 20mA
~ —F—0 i
Impulsaufnehmer 2 IA... A T Regelung Mindermenge
(oder Klemme W) B ._ITI
0-5Vv
Temperatursensor E’; Anzeige Drehzahl ':
- A 4 - 20mA
Kiniassersenser H Ul e E—
A
470 Ohm
Ladedrucksensor B Bt e
C i max. H
. A Manuelle Drehzahl | 5 kOhm
Oldrucksensor B i
C ! min Kabelquerschnitte

== H

16 A trage Regler ein I 470 Ohm | bis 10m 2,5 mm?
,_L| Gber 10 - 20 m 4,0 mm?
oo

4-20mA u
Ferngesteuerte Drehzahl E liber 20 - 40 m 6,0 mm?
TS Il bis 15m 2,5 mm?
Uber 15-30m 4,0 mm?

24v

sonst 0,75mm?

Abb. 31: Anschluf? mit Klemmleiste (IP 00) fur Schiffsbetrieb mit Einzelanlage
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10 Parametrierung

Die Software fir die HEINZMANN Digitalregler der Baureihe HELENOS ist so aufgebaut,
dass die Parametereinstellung sowohl im Werk HEINZMANN as auch beim
Motorenhersteller durchgefiihrt werden kann.

Da aber auch hardwareméllige Anpassungen erforderlich sind, muss die Konfigurierung
(Zuweisung) der Ein- und Ausgange im Werk durchgefuhrt werden. Entsprechend der
Belegung der Ein- und Ausgénge wird ein Verkabelungsplan erstellt und dem Kontrollgerét
im Gehdusedeckel beigelegt.

Falschparametrierungen koénnen zu erheblichen Schéaden fiuhren. Daher sollten die
Erstparametrierungen grundsétzlich nur von erfahrenem Personal durchgefiihrt werden und
vor der Anwendung am Motor Uberprift werden. Nach Mdglichkeit sollten HEINZMANN
Mitarbeiter zur Erstparametrierung hinzugezogen werden.

Fur die Parametrierung des Kontrollgerétes ergeben sich folgende M dglichkeiten:

10.1 Parametrierung im Werk

Bei der Endkontrolle im Werk wird mit Hilfe eines Testprogramms die Funktion Uberprift.
Wenn die Betriebsdaten des Kontrollgerétes vorliegen, wird das Testprogramm mit diesen
Daten durchgefihrt. Am Motor missen dann nur noch die Dynamikwerte und bel Bedarf
M engenbegrenzungen und Sensoren abgeglichen werden.

10.2 Parametrierung mit dem Handprogrammiergerat Programmer 3

Mit dem Handprogrammiergerdé Programmer 3 kann die gesamte Parametrierung
vorgenommen werden. Dieses handliche Gerét ist sowohl fur die Entwicklung und die
Serieneinstellung al's auch fur den Service geeignet.

10.3 Parametrierung mit der Tastatur am Kontrollgerat

Die Parametrierung erfolgt hierbel genauso wie mit dem externen Programmer 3.
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10.4 Parametrierung mit dem PC

Eine Parametrierung mit dem PC bei Anwendung des komfortablen HEINZMANN DC-
DESK Kommunikationsprogramms ist ebenfalls méglich. Der Vorteil gegeniber dem
Handprogramiergerét und der LCD-Anzeige am Kontrollgerét sind die Moglichkeiten der
Kurvendarstellung und deren leichte Veranderung am Bildschirm sowie Zeitdiagramme
ohne Oszilloskop bei der Inbetriebnahme des Kontrollgerdtes am Motor. Des weiteren
bietet der PC eine erhohte Ubersichtlichkeit, da das PC- Programm eine Menustruktur
besitzt und sténdig mehrere Parameter angezeigt werden.

Das PC- Programm erlaubt zudem das Abspeichern und Laden der Betriebsdaten auf und
von Disketten.

10.5 Parametrierung mit Benutzermaske

Grundsétzlich kann die Parametrierung mit Benutzermasken erfolgen, die von
HEINZMANN erstellt wurden oder auch vom Anwender in einfacher Weise erstellt
werden konnen. In einer Benutzermaske finden sich nur noch die Parameter, die
tatséchlich bendtigt werden.

10.6 Uberspielen von Datensétzen

Wenn die Parametrierung fur eine Motorausfihrung und deren Anwendung festliegt, kann
der Datensatz abgespeichert werden (im Handprogrammer oder auf Diskette). Bel weiteren
Anwendungsfalen gleicher Art kann der Datensatz in die neuen Regler Uberspielt werden.

10.7 Bandenprogrammierung

Diese Programmierung wird beim Motorenhersteller beim Prifstandslauf des Motors
angewendet. Dabel wird der Regler auf die Anforderungen des Motors entsprechend dem
Auftrag programmiert.
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QI

11 Starten des Motors - Kurzinformation

11.1  Impulsaufnehmerabstand einstellen.
11.2  Uberpriifung der wichtigen Parameter: Zahnezahl, Drehzahlen, Uberdrehzahl usw.
11.3 Gegebenenfalls Sensoren und Sollwerteinsteller einmessen.
11.4 Autoabgleich vom Stellgerét durchfihren.
115 Sollwerteinsteller in Mittelstellung
P- Gan auf 10
| - Stability auf 5
D- Derivative auf 0
Wenn die Dynamikwerte bei einer Anlage bereits ermittelt wurden, kénnen sie hier
direkt eingegeben werden.
Achtung: Uberdrehzahl schutz muR sichergestellt sein!
11.6  Motor starten und mit Sollwerteinsteller auf Nenndrehzahl bringen.
11.7 Gain bis zur Unstabilitét erhéhen und bis zur Stabilitét reduzieren.
Stabilitét bis zur Unstabilitét erhéhen und bis zur Stabilitét reduzieren.
D-Anteil bis zur Unstabilitét erhdhen und bis zur Stabilitét reduzieren.
Bei diesen Einstellungen ist der Motor in der Drehzahl kurz zu stéren (z.B. kurzes
Betétigen des Stopp-Schalters) und der Einschwingvorgang zu beobachten.
11.8  Uberprufung im gesamten Drehzahlbereich
Ergeben sich bel min. und max. Drehzahl andere Werte wie parametriert, liegt dies an
den Toleranzen des Sollwerteinstellers. Wenn die Drehzahlabwei chungen nicht
zuléssig sind, ist es erforderlich, den Sollwerteinsteller einzumessen.
11.9 Gain-Korrektur bei Gasmotoren bzw. Verstellregler mit grof3erem Drehzahlbereich;
bei Bedarf Kennfeld einstellen.
11.10 Uberprifung der tbrigen Programmpunkte z.B. Startfiillung, Rampzeit, usw.
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12 Bestellangaben

12.1 Allgemeine Angaben

Samtliche

allgemeinen Angaben wie z.B. Anwendungsfall und V ersorgungsspannung
Parameter wie z.B. Drehzahlen und Z&hnezahl am Schwungrad

Sensoren wie z.B. Pickup, Druck- und Temperatursensoren
Begrenzungskurven

Zusatzfunktionen

Uberwachungsfunktionen

Ein- und Ausgangsbel egungen

werden in  der separaten  Druckschrift , Bestellinformation  Digitalregler®
Nr. DG 96 012-d eingetragen und diese anschlief?end an HEINZMANN weitergel eitet.
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12.2 Kabelbaum

Kontrollgerat

DC 2005DP.2 - 01 - 55 oder

DC 2040.2-01-55

\2 @)
] ol m ]
L2
DD] L6 Digitale
Stellgerat Eingange
StG 2005 DP/
StG 2040 DP
L8 Leistungs
Ausgang
L4
Impulsaufnehmer q:ﬂﬂji L11 Frequenz
Eingange
LS L12 PWM
Sensoren Eingéinge
Uberdrehzahl L7 L13 o
Kommunikation
Schutz
L1 L9
Batterie Zustqnds
Anzeige
Sollwert L3 L10 Analoge
Einsteller Ausgénge
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Abb. 32: Kabelbaum mit Kabelnummern
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12.3 Steckverbindungen

Kontrollgerat
DC..2-01-55

SV 103-DC-19 SG (010-02-183-00)
SV 103-DC-19 PG (010-02-222-00)
SV 103-DC-24 SG (010-02-185-00) ———

& 2)

=7 ol m]

} || ||
SV 103-DC-24 PK (010-02-177-00)

SV 103-DC-19 SK (010-02-165-00)
SV 103-DC-19 PK (010-02-175-00)

SV 6-1A-2 K (010-02-170-00)
gf O

Impulsaufnehmer IA ...

SV AMP-StG-7 KW (010-02-431-00)

Stellgerat
StG ...

Abb. 33: Gehaduse mit Steckerbezeichnungen
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12.4 Kabellangen

Esist vorteilhaft, den Kabelbaum mit dem Regler zusammen zu beziehen.

Die bendtigten Kabellangen kénnen hier eingetragen und an HEINZMANN weitergel eitet
werden.

Wichtig: Es ist nicht méglich alle Signale gleichzeitig zu benutzen, da manche Ein-
und Ausgange je nach Anwendungsfall unterschiedlich belegt werden

mussen.

Ausfiuihrung des Kontrollgerates:
mit Stecker (IP55) [ mit Klemmleiste (IP00) [

Ausfuhrung des Stellgerates:
mit Stecker (IP55) [ mit Klemmleiste (1IP00) ||

a) L1 = Kontrollgerat - Batterie

L1 Kontrollgerét - Batterie .........ccooevveeeieneneneseneee cm
Querschnitte bis15m 2 x 2,50 mm2
Uber 15-30m 2 x 4,00 mm?

b) L2 = Kontrollgerat - Stellgerat

L 21 Kontrollgerdt - Stellgerdt (RUCKT.) ....ocvvveveveeiieiene, cm 3x 0,75 mm?2 geschirmt
L 2.2 Kontrollgerét - Stellgerdt (Leistung).......cccceveeeereenene cm
Querschnitte bis10 m 2 x 2,50 mm2
Uber 10-20m 2 X 4,00 mnz
Uber 20-40m 2 X 6,00 mn

c) L3 = Kontrollgerat - Sollwerteinsteller

L 3.1 Kontrollgerét - Sollwertpoti 1........ccccevevevvveveeeennen. cm 3x 0,75 mm?2 geschirmt
L 3.2 Kontrollgerét - Sollwertpoti 2........ccccceveeeveeveeieen. cm 3x 0,75 mm?2 geschirmt
L 3.3 Kontrollgerdt - 4-20mA Eingang ........cccceeeveeiveseennns cm 2 X 0,75 mn2

L 3.4 Kontrollgerédt - Synchronisiergerdt..........cccccccevennnen. cm 2x 0,75 mm?2 geschirmt
L 3.5 Kontrollgerét - Lastme3gerat .........cocevveveveeieenennnnn. cm 2x 0,75 mm2 geschirmt

d) L4 = Kontrollgerat - Impulsaufnehmer
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L 4.1 Kontrollgerdt - Impulsaufnehmer 1.........cccccvveneenee.
L 42 Kontrollgerdt - Impulsaufnehmer 2............ccceveeeee.

e) L5 = Kontrollgeréat - Sensoren

L 51 Kontrollgerdt - TemperaturSensor ..........coeeeeeeeeeennen.
L 52 Kontrollgerdt - Kihlwassertemperatur .......................
L 5.3 Kontrollgerdt - Ladedrucksensor.............cccceeecveeeenen.
L 5.4 Kontrollgerdt - OldruckSensor...........cceeveeeeeeeeeeeuennne,

f) L6 = Kontrollgerat - Digitale Eingange

L 6.1 Kontrollgerdt - Schalter 1-4.........cccooovieiieienieneenns
L 6.2 Kontrollgerdt - Schalter 5-8.........cccooovieviiieicineeene

g) L7 = Kontrollgerat - Uberdrehzahlschutz
L7 Kontrollgerdt - Uberdrehzahlschutz............................

h) L8 = Kontrollgerat - geregelter Stromausgang

L8 Kontrollgerét - geregelter Stromausg. ........cccceevveeeenee.

1) L9 = Kontrollgerat - Zustandsanzeige

L 9.1 Kontrollgerdt - Summenalarm........ccccocevveveecieeeennen,
L 9.2 Kontrollgerdt - Uberdrehzahl ..........ccccoveeveeeeeeveeeneee,

j) L10 = Kontrollgeréat - Analoge Ausgange

L 10.1 Kontrollgerédt - Anzeige FUlluNg (V) ..cceveeveriieiiennens
L 10.2 Kontrollgerédt - Anzeige FUllung (A)...ccoeeeveriivneennens
L 10.3 Kontrollgerédt - Anzeige Drehzahl (V) ....cccoeevvieeneene
L 10.4 Kontrollgerédt - Anzeige Drehzahl (A) ....ccooeeveveenen.
L 10.5 Kontrollgerét - Lastregelung........ccoccveeveenencenneennens
L 10.6 Kontrollgerét - Verstellpropellerregdl............o.c......
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2 X 0,75 mm?
2 X 0,75 mm?

2 x 0,75 mm?
2 x 0,75 mm?
3 x 0,75 mm?
3x 0,75 mm?

5x 0,75 mm?2
5x 0,75 mm?2

2 x 1,50 mm?

2 x 1,50 mm?2

2x 0,75 mm?
2x 0,75 mm?2

2 x 0,75 mm?
2 x 0,75 mm?
2 x 0,75 mm?2
2 x 0,75 mm?2
2x 0,75 mm?2
2 x 0,75 mm?
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k) L11 = Kontrollgerat - F

requenz Eingang

L 11  Kontrollgerdt — Geschwindigkeitsaufn....................... cm 2 X 0,75 mnm2

I) L12 = Kontrollgerat - PWM- Eingang

L 12  Kontrollgerdt - PWM- EiNgang.......cccccceveeverceeneennnne cm 2 x 0,75 mn??

m) L13 = Kommunikation

L 13.1 Kontrollgerdt - CA
L 13.2 Kontrollgerédt - PC

N = BUS...ttiiiieeiei e cm 2x 0,14 mm? geschirmt
...................................................... cm 4 x 0,14 mm? geschirmt

Digitalregler Basissystem HELENOS V



HEINZMANN
QU

R 13 Bestellung von Druckschriften

13 Bestellung von Druckschriften

Unsere Druckschriften kdnnen in geringem Umfang kostenl os angefordert werden.

Bestellen Sie die notwendigen Druckschriften Uber unsere Drehzahlregler bei der nachsten
HEINZMANN Filiale/Vertretung.

Bitte vergl. Sie auch die Liste unserer Vertretungen in der Welt (Klick auf ,HEINZMANN
Filiale/Vertretung").

Bitte geben Sie folgende Informationen an:

® |hren Name,

® Name und Adresse | hres Unternehmens (legen Sie einfach Ihre Visitenkarte bei),
® Adresse, an die wir die Druckschriften senden sollen (falls abweichend von oben),
® die Nummer und den Titel der gewinschten Druckschrift,

® oder die technischen Angaben Ilhres HEINZMANN- Gerétes,

® die Anzahl der gewtinschten Druckschriften.

Fur die Bestellung einer oder mehrerer Druckschriften konnen Sie direkt die beiliegende Fax-
Vorlage benutzen.

Mittlerweile sind auch die meisten Druckschriften im PDF-Format erhaltlich. Diese kdnnen
auf Wunsch per E-Mail verschickt werden.

Wir wirden uns sehr freuen, lhre Kommentare zu unseren Druckschriften zu erhalten.
Bitte senden Sie lhre Meinung dartber an:

HEINZMANN GmbH & Co. KG
Service Abteilung
Am Haselbach 1
D-79677 Schonau
Germany
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http://www.heinzmann.de/index.php?option=com_content&task=view&id=141&Itemid=136&lang=de

Fax Antwort

Bestellung von HEINZMANN-Druckschriften
Fax-Hotline +49 7673 / 8208-194

[ Bitte senden Sie mir folgende Druckschriften:

Stuckzahl Druckschrift-Nummer Bezeichnung

[ Bitte senden Sie mir lhre neuesten Prospekte Gber

( ) dieHEINZMANN Analogregler. FN £171V1= o [1 o SRS
( ) dieHEINZMANN Digitalregler. FaN 0171V7= o (1 o S

Y S o1 = ot 0107 1 1 SRS
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